Analoge Eingdnge Adr.02 - AIBAO4 Adr.02 (56N1) - COSMOS I/O Module - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open

COSMOS 10 Module 4| SBeite -6 | 25.02.2025 14:22

- Analoge Eingange Adr.02 isp01 -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
AIO5 -
Fiihlertyp | - | 1004 | oooo e

Offset | -z00000 | 200000 |  ooo

u v H
B v [

Fihleriberwachung freigeben

i s

Grenzyvert - M| N - | -200000 | 200000 | -so00 )
Grenzwert - M&X - [ -200000 | 200000 | 15000 150,00
Totzone | -200000 | 200000 [ 100 1,00
Erzatzwwert freigeben |_ |7 |_ |_
Ersatzwert bei Defekt [ -200000 | 200000 | 2000 20,00
Ei = z
Fiihlerskalisrung M I 1 -t Tganggwm |20 | 2ocone Lo o
Fihlerwert = | 200000 | 200000 | oo 0,00
Ei = [ |
Fiihlerskalisrung MAX - Wert Tganggwm ST BT it L
Foblerwert = | 200000 | 200000 [ 1ooo 10,00
MM - Begrenzung | -200000 | 200000 [-9989.00 -9999 00
MAX - Begrenzung | -200000 | 200000 | 9983.00 99993,00
Bert steigen / Sek
O verzdgert steigen / Se | 0.000 | 200000 | 99999 59,938
verzigert fallensSek | 0000 | 200000 | 99993 59,399
maxcimiale Bandbreite |  ooo | 200000 | oo 0,00
Handeingritf r p r r
Harchwert | -200000 | 200000 [ om0 0,00

Senzor - Uberwachung

Autamatik AUS [ETN [ [V ] [v
Handmoduz ) r |7 r r

M [ v [] []
Sensorbereich M| N - Wert | -200000 | 200000 | -s0.00 -50,00
Sensorbereich  MAYX - Wert | -z00000 | 200000 | 150,00 150,00
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Analoge Eingdnge Adr.02 - AIBAO4 Adr.02 (56N1) - COSMOS I/O Module - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open

COSMOS 10 Module 4| Beite7- 25.02.2025 14:22

- Analoge Eingange Adr.02 isp01 -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
AIOB -
Fiihlertyp | - | 1004 | oooo e

Offset | -z00000 | 200000 |  ooo

u v H
B v [

Fihleriberwachung freigeben

i s

Grenzyvert - M| N - | -200000 | 200000 | -so00 )
Grenzwert - M&X - [ -200000 | 200000 | 15000 150,00
Totzone | -200000 | 200000 [ 100 1,00
Erzatzwwert freigeben |_ |7 |_ |_
Ersatzwert bei Defekt [ -200000 | 200000 | 2000 20,00
Ei = z
Fiihlerskalisrung M I 1 -t Tganggwm |20 | 2ocone Lo o
Fihlerwert = | 200000 | 200000 | oo 0,00
Ei = [ |
Fiihlerskalisrung MAX - Wert Tganggwm ST BT it L
Foblerwert = | 200000 | 200000 [ 1ooo 10,00
MM - Begrenzung | -200000 | 200000 [-9989.00 -9999 00
MAX - Begrenzung | -200000 | 200000 | 9983.00 99993,00
Bert steigen / Sek
O verzdgert steigen / Se | 0.000 | 200000 | 99999 59,938
verzigert fallensSek | 0000 | 200000 | 99993 59,399
maxcimiale Bandbreite |  ooo | 200000 | oo 0,00
Handeingritf r p r r
Harchwert | -200000 | 200000 [ om0 0,00

Senzor - Uberwachung

Autamatik AUS [ETN [ [V ] [v
Handmoduz ) r |7 r r

M [ v [] []
Sensorbereich M| N - Wert | -200000 | 200000 | -s0.00 -50,00
Sensorbereich  MAYX - Wert | -z00000 | 200000 | 150,00 150,00
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Analoge Eingdnge Adr.02 - AIBAO4 Adr.02 (56N1) - COSMOS I/O Module - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open

COSMOS 10 Module | Seite -8- 25.02.2025 14:22

- Analoge Eingange Adr.02 isp01 -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
AIOT -
Fiihlertyp | - | 1004 | oooo e

Offset | -z00000 | 200000 |  ooo

u v H
B v [

Fihleriberwachung freigeben

i s

Grenzyvert - M| N - | -200000 | 200000 | -so00 )
Grenzwert - M&X - [ -200000 | 200000 | 15000 150,00
Totzone | -200000 | 200000 [ 100 1,00
Erzatzwwert freigeben |_ |7 |_ |_
Ersatzwert bei Defekt [ -200000 | 200000 | 2000 20,00
Ei = z
Fiihlerskalisrung M I 1 -t Tganggwm |20 | 2ocone Lo o
Fihlerwert = | 200000 | 200000 | oo 0,00
Ei = [ |
Fiihlerskalisrung MAX - Wert Tganggwm ST BT it L
Foblerwert = | 200000 | 200000 [ 1ooo 10,00
MM - Begrenzung | -200000 | 200000 [-9989.00 -9999 00
MAX - Begrenzung | -200000 | 200000 | 9983.00 99993,00
Bert steigen / Sek
O verzdgert steigen / Se | 0.000 | 200000 | 99999 59,938
verzigert fallensSek | 0000 | 200000 | 99993 59,399
maxcimiale Bandbreite |  ooo | 200000 | oo 0,00
Handeingritf r p r r
Harchwert | -200000 | 200000 [ om0 0,00

Senzor - Uberwachung

Autamatik AUS [ETN [ [V ] [v
Handmoduz ) r |7 r r

M [ v [] []
Sensorbereich M| N - Wert | -200000 | 200000 | -s0.00 -50,00
Sensorbereich  MAYX - Wert | -z00000 | 200000 | 150,00 150,00
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Analoge Eingdnge Adr.02 - AIBAO4 Adr.02 (56N1) - COSMOS I/O Module - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open

10-Modul - AIBADY - {Adr.02) Seite -1- 25.02.2025 14:22
Fiihlertypen :

Typ Kennzahi Flihter Bereich
AS_ BetrArt 00 0 | Eingang deaktiviert
A L1 2 17  Spannungseingang 0,10
AS_T_Mfuehl_2 34 M-Fihler (LM2355) =507 130°C
AS_ T _Mi1000_2 S0 | Mi-1000 (DR -50°C BS0°C (2)
AS_T_Mi1000L_2 82 | Mi-1000 (Tka000o) -50°C Ba0°C (2)
AS_T PHIO00_2 98 | Pt1000 -A0°C BA0°C (2)
AS_R_8000_2 162  ‘Widerstand in Ohm 0,810 kOhm
AS 1) Prozent 177 Spannungseingany 0.100% =010
AS_T P00 1001 | Pt-100 Oher MWL angeschlossen -50°C. 180°C (1)
AS_ T PHO00 1002 Pt-1000 Ober MWL angeschlossen -A0%C. 180" (1)
AS_T Mit 000 1003 Mi-1000 (D) Gher MWL angeschlossen -0, 1 80%C (1)
AS_T Mi1000Tk 1004 | Ri-1000 (Tks000) dber MWL angeschlossen  -a0%C.180%C (1)

(1) Diese Flhlertypen werden nicht direkt an einen Analog-Eingandg angeschlossen. Dem Ein-
gang wird ein COSMOE Messwertumformer (MWL vorgeschaltet, Diese Funktion ist ab der
Firrmweare-Yersion 1,032 verfigbar,

(2) Diese Fohletypen sind ab der Firmware-version 1.046 implementiert. Damit diese Sensor-
ypen venvendet werden kiinnen, ist ein COSMQS [O-Modul der zweiten Generation erforder-
lich.
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Analoge Ausgange Adr.02 - AIBAO4 Adr.02 (56N1) - COSMOS I/O Module - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open

COSMOS 10 Module

Seite -1-

Ld

25.02.2025 14:22

Bezeichnung

Skalierung 1M -Wert

Skalierung AKX -WWert

bl 1M - Begrenzung

hAR - Begrenzung

Azgang

Irvertierung

Handeingritf

Handwert

- Analoge Ausgange Adr.02 isp01 -

AODD RLT Anlage\E-Erhitzer

Eingangzwett

Ausgangsywert

Eingangzwert

Ausgangsywert

0.0 %ol
2.0 %ol

-MIN- -MAX - Vorgabewert
0 [ 100 |  ooo
0 | 100 | ooo
[ 100 | 10000
[ 100 | 10000
| 1m0 | ooo
[ 100 | 10000

;‘_I O00 leliel sl

<l KX

100.0

Einstellwert

100,00
100,00

100,00

o BB

Y
[ )
=
[}

Skalierung k1M - Wert

Skalierung MaX - Wert

WM - Begrenzung

MAX - Begrenzung

Auzgang

IPvertierung

Handeingriff
Handwert

ADO01 RLT Anlage'Warmepumpe

Eingangzwert

Auzgangswert

Eingangzwert

Auzgangswert

0.0 %ol
2.0V oft

;‘_I I N = 1 =3 53 I3 £

[ 100 | ooo
[ 100 | ooo
[ 100 | 100,00
| 100 | 10000
[ 100 | ooo
[ 100 | 10000

100.0

e TR

]

0,00

100,00
100,00

100,00

=Y
=
=
=
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Analoge Ausgange Adr.02 - AIBAO4 Adr.02 (56N1) - COSMOS I/O Module - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open

COSMOS 10 Module

4| Seite-2-

25.02.2025 14:22

Bezeichnung

ADD2 -

Skalierung 1M -Wert

Skalierung AKX -WWert

bl 1M - Begrenzung

hAR - Begrenzung

Azgang

Irvertierung

Handeingritf

Handwert

- Analoge Ausgange Adr.02 isp01 -

Eingangzwett

Ausgangsywert

Eingangzwert

Ausgangsywert

0.0 %ol
2.0 %ol

-MIN- -MAX - Vorgabewert
0 [ 100 |  ooo
0 | 100 | ooo
[ 100 | 10000
[ 100 | 10000
| 1m0 | ooo
[ 100 | 10000

;‘_I O00 leliel sl

<l KX

100.0

Einstellwert

100,00
100,00

100,00

3 o T HIR

ADOD3 -

Skalierung k1M - Wert

Skalierung MaX - Wert

WM - Begrenzung

MAX - Begrenzung

Auzgang

IPvertierung

Handeingriff

Hancwert

Eingangzwert

Auzgangswert

Eingangzwert

Auzgangswert

0.0 %ol
2.0V oft

;‘_I I N = 1 =3 53 I3 £

[ 100 | ooo
[ 100 | ooo
[ 100 | 100,00
| 100 | 10000
[ 100 | ooo
[ 100 | 10000

100.0

3 o TR

]

0,00

100,00
100,00

100,00

Seite 107 von 259




Analoge Ausgénge Adr.02 - AIBAO4 Adr.02 (56N1) - COSMOS I/0 Module - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open
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Soll-und Istwerte - Temperatur Regler WRG - Temperaturregler - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open
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Soll-und Istwerte - Temperatur Regler WRG - Temperaturregler - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open

1 Solvwert-2nbebung mit
2 Solvwert-2nhebung . mit

Sollwerteinstellung  -Extern-

W1 N-Widerstand [Linksanschlag)
entsprechen :

maxXiderstand (Rechtzanschlag)

entsprechen

=100,
-100,

ahm

Rk

fis)
s}
st
=}

5
i)

ahm
-999.0 "C

7

100,

5]
=
o
=
o
=}

< &g

ahim
°C
ahim
°C

|_
I—D ahim
15.0 "C
IW ahim
[ 250

Liiftung Beite -1- | 25.02.2025 14:22
- Festwert-Regler -
Bezeichnung -MAX - Vorgabewert
ZU-Temperatur Sollvvert  (extetn) 28 100,007 0007

v
I—D ahin

ZU-Temperatur Regler

Proportionalband  p
Machstelzedt n
Yaorhattezeit Ty
Ahtastzedt To
Zall-lst Differenz
Integral

Y -Stellzignal Regler AUS

Y -Stellsignal MIN
Y -Stellzignal Max

.4

2
=
=
2 A E &2 =xouw o ou =

-2000

g

=
[=

=
=
b=
=
[=

=
=
=
#2 A FE 2 = o0 ow o ow =

_a
o)
=
[
=]

“w

15

n
=

0
@ =
=} tn
#oEo# # o= on

o
o
[

g
[ ]

oo
[ =]
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Soll-und Istwerte - Temperatur Regler WRG - Temperaturregler - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open

Liiftung 4| Beite-2- | 25.02.2025 14:22

- Anfahrregelung -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert

Anfahrregelung 11/ AUS [] [v [v [w
freigeben ab AL-Temperstur = -500.0) "C 200 "C 100 °"C 10,0; %

und

Loftungzanlage -AUS- {ir mindestens o= 5535 = 300 = 300 3

Zeitclauer der Anfahrregelunyg o= 5535 = 1500 = 1800 s
ZU-Temperatur Solwert flr diese Tei 0o cc S0.0) 2 250 i 25,0/ "C

anzchlielfend soll der ZI-Temperatur

Sollwert sinken um 01 Kimin 1000 K fmin 05 KHimin 05 Kimn
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Soll-und Istwerte - Temperatur Regler WRG - Temperaturregler - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open

Liftung 4| Beite-3- | 25.02.2025 14:22

- ZU-Temperatur Sollwertschiebung -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Sollwert-Zchiebung nach AT freigehen 7 |_ |7 |_ |7
Sommerbetrieb

Sollwert-Schiehung beginnt ab AU-Temp, = m e m °C m "C m "C
Sollwert-Schishung endst ab AU-Temp. = m °C m e m C m C
ZU-Temperatur Sollwert verschieben um m b m K IT K I—zln K
Winterbetrieb

Sollwert-Schiebung beginnt ab AU-Temp, = m e m by 2 m " m "
Sollwert-Schighung endet &b AU-Temp. =< [ 200 °c [ 200 =c [ oo 00"
ZU-Temperatur Sollwert verschieben um m b m k. IT k. IT'D K
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Soll-und Istwerte - Temperatur Regler WRG - Temperaturregler - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open

Liiftung 4| SBeite-4- | 25.02.2025 14:22

- Einstellungen Heizventil -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Betriehzart : AU AT AT AT

Stopavert 0o % 1000 % a00 % s0.0 %
bl | W-Begrenzung Heizventil oo % 1000 % 0o % 00 %
Max-Begrenzung Heizventil 0o % 1000 % 1000 % 1000 %
Einsatzpunkt Heizen 0o % 1000 % EED % BE,0
hei Anfahrbetrieth -EIN- Heizverdtil 00 % 100.0 % 0o % 0o %

b 1 N-Begrenzung Heizwventil

-50
nach AU-Temperstur verschisben |_
HAon| e

srerschigbung beginnt &k Al-Temperatur =

EET
EET
Heizvertil gesperrt ab AU-Temperatur = m e m by 2 m " m "
oder ab AB-Temperatur = ot m °C Im o IT,D e
v &)
I—

Werschichung endet ah AU-Temperatur = 200 20.0] "C 000" A0, G

M1 N-Begrenzung Heizvertil verschiebery um 00| % 1000 % 2000% 20,0} %%

Heizvertil Auzgang -STETIS-

[ 2
Heizvertil &uzgang  -DREIPLNKT- |_ p
3

mctorlautzei -9999| = 9999} = 0= 2400 =

- Einstellungen Warmerickgewinnung -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Betrieb=art AllS AUTO AUTOD AT

Stopvert 00 % 1000 % 300 % 0.0 %
h | M-Begrenzung WRG-Klappe 0.0 % 1000 % o0 % 0o %
MaX-Begrenzung WRG-Klappe 0.0 % 1000 % 1000 % 1000 %

Freigabe der WRG-Hlappe ab einer Differenz
wizchen AB-Temperatur zur AU-Temperatur won kK s0.0 K ok oK

bei Zwangzanztewerung -EIN- WRG-Klappe 0.0 % 1000 % 00 % 0o %

]
;
]
]

WRG-Ausgang -STETIG-
WRG-Ausgang  -DREIPUMKT-

mctarlaufzeit -9899| = 3999

_IQ‘TI
TIJTI

Yereizungaschutz freigeben

4d Jn o

Auzschattverzigerung
Yereisungsschutz ab FO-Temperatur = s B 30.0(°C SHAC 5THAC
Schaltdifferenz Z300| K 30,00k 200K 200K
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Soll-und Istwerte - Temperatur Regler WRG - Temperaturregler - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open

Liiftung 4| Seite-5- 25.02.2025 14:22

- Einstellungen Kihlventil -

Bezeichnung -MAX - Vorgabewert Einsteliwert

Betriehzart © ALS AUTO AUTO AT

g5

Stopuvert 00l % % 500 % s0.0 %
tl | M-Begrenzung Kihkventi 0.0 % 1000 % 00 % oo %
AR -Begrenzung - Kihkventi 0.0 % 1000 % 1000 % dg5 %
Einsatzpunkt Kihlen 00l % 1000 % 330 % 330 %
hei Zwanosansteusrung -EiM-  Kiklventi 00 % 100.0 % 0o % 0o %
Kiklvertil gesperrt ab AU-Temperatur = 500 G 500 "C 50 °C 16,0 °C

oder ab AB-Temperatur = -50.00°C s0.0 "C 18.0 i 1§ 0/ "

M 1 N-Begrenzung Kokiventil
nach AU-Temperstur verschisben

Yerschiebuny beginnt ab AU-Temperatur = 10| M

Werschiebung endel ab AU-Temperatur: = 10.0] °%C

[] []
5 [ 250]= [ =50
0.0 % o0f%
[v
[]
= 240 = IT'-'.' s

W N-Begrenzung Kihlvertil verschiebery um 0

Hihlvertil Auzgang -STETIS-
Hihlvertil &uzgang  -DREIPLNKT-

|_
|_
mctorlautzei -3999 =

“_I_TI :
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Festwertregler - Temperatur Regler WRG - Temperaturregler - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open

S EEra e uEn
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ZU-Temp.Anfahrregelg. - Temperatur Regler WRG - Temperaturregler - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open
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KVS Einstellungen - Temperatur Regler WRG - Temperaturregler - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open
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ZU-Sollwertschiebung - Temperatur Regler WRG - Temperaturregler - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open
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Heizventil - Temperatur Regler WRG - Temperaturregler - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open

[NEEE]

Heizventil - Temperatur Regler WRG - Temperaturregler - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open
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Heizventil - Temperatur Regler WRG - Temperaturregler - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open
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Kihlventil - Temperatur Regler WRG - Temperaturregler - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open
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Soll-und Istwerte - Temperatur Regler Warmepumpe - Temperaturregler - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open
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Soll-und Istwerte - Temperatur Regler Warmepumpe - Temperaturregler - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open

Liftung Seite -1- 25.02.2025 14:22

i

- Festwert-Regler -

Sollwerteinstellung  -Extern-

o
L]
5]
=
]
o
[
[=]

Eingangzweert M 1 M-

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
ZU-Temperatur Sollvert  (extern) 0.0f = 100.00 " 000
1 Solbwert-Anhebung mit 0000 K 1000 K 0ok 00k
2 Solbwert-Anhebhung mit 000 K 1000 K 0ok 0ok
[] v
0

Jo

[v
°C °C [ o=
" [ 150 0o "c
= [ 10000 =c [ 1o0i=c

(od

entsprechen : -999.0 "C 9990 "C 250 "C 100,0) "C

entsprechen :

fis)
s}
st
=}

5
i)
o
s}
st
=

Eingangzweert -hox-

|
a

L]

[25]

]

]

[=]

]

[=]

ZU-Temperatur Regler

Proporionalband  Hp W IW m k. lm H
Machstellzet  Tn [ o 10000 [ 120 s [ 20 s
Vorhattezet  Tv [ o 10000 [ os [ s
Abtastzet To [ o £55.35 83 s [ sn

Zoll-Ist Differenz

By
o
=]
o

o
s
=
ey
th

Integral -2000

Y -Stellzignal Regler AUS
Y -Stellsignal MIN
Y -Stellzignal Max

g

2 A E &2 =xouw o ou =
5
2
=i

#2 A FE 2 = o0 ow o ow =
o o
=1 =1
& &
= =
= o

w
=
=}
2
=
=}
#oEo# # o= on

=1
[=]
4
=
[=]
[=]

2
g
=
=]
=
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Soll-und Istwerte - Temperatur Regler Warmepumpe - Temperaturregler - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open

Liiftung 4| Beite-2- | 25.02.2025 14:22

- Anfahrregelung -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert

Antahrregelung E 11 AUS [] [V [v ]
freigeben ab AL-Temperstur = -500.0) "C 200 "C 100 °"C 10,0; %

und

Loftungzanlage -AUS- {ir mindestens o= 5535 = 300 = 300 3

Zeitclauer der Anfahrregelunyg o= 65533 = 1500 = 1800 s
ZU-Temperatur Solwert flr diese Tei 0o cc S0.0) 2 250 i 25,0/ "C

anzchlielfend soll der ZI-Temperatur

Sollwert sinken um 01 Kimin 1000 K fmin 05 KHimin 05 Kimn

- ZU-Temperatur Sollwertschiebung -
Bezeichnung -MIN - - MAX - Vorgabewert Einstellwert

<]
9

Sollvwert-Schiebung nach AT freigeben 7

Sommerbetrieb

[
a
[
b
2 | R
=]
o
1

|_
Sollwert-Schisbung beginnt sk &1-Temp. = IT s 30,00 25

Sollvvert-Schiebung endét ab &-Temp, = 0.0/ "C 50.00%C 20 FEOE
Ll-Temperatur Sollvert verschishen um 200K 2000 K ool K ook
Winterbetrieb

Sollvert-Schiebung beginnt ab SU-Temp, = 00|t 00| " 100" 10,00
Sollwert-Schisbung endet ab AU-Temp: = -20.0| "C 20.0( " 0.0 "< o0
ZU-Temperatur Solwert verschieben wm 200 K 200K oo K 00 K
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Soll-und Istwerte - Temperatur Regler Warmepumpe - Temperaturregler - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open

Liiftung | Seite-3- 25.02.2025 14:22

- Einstellungen Heizventil -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Betriehzart : AU AT AT AT

Stopavert 0o % 100.0 % a00 % s0.0 %
bl | W-Begrenzung Heizventil oo % 1000 % 0o % 00 %
Max-Begrenzung Heizventil 0o % 1000 % 1000 % 1000 %
Einsatzpunkt Heizen 0o % 1000 % 510 % 51,0 %
hel Anfahrbetriel -EIN- Heizventil 00 % 100.0 % 0o % 0o %
Heizvertil gesperrt ab AU-Temperatur = 500 G 500 "C 250 °C 200 "C

g

oder ab AB-Temperatur = -50.00°C 0.0 C 280 " 240/ %

b 1 N-Begrenzung Heizwventil
nach AU-Temperstur verschisben

a g

drm efeldn el

Yerschigbuny beginnt ab AU-Temperatur =

0
b
[}
[e=]
o
n

Th

n
)
[=]

n
&
=
=

5 o
&

Werschiebung endel ab AU-Temperatur: = L20

_.
=
2
=
=
=
o

]
'}
b
)
'}
=
&

M | M-Begrenzung Reizventil verschigbery um

Heizvertil Auzgang -STETIS-
Heizvertil &uzgang  -DREIPLNKT-

]

29 =

?‘?ITI
“_I.TI

mctorlautzei -9

(T}

= 20 = -240000 =

- Einstellungen Kiihlventil -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Betriehsart : AL AT AUTO AT
Stopuvert 00 % 1000 % 200 % 50,0 %
t | M-Begrenzung  Kithhvertil 00 % 1000 % 00 % 00 %
Max-Begrenzung Kihkvertil 00 % 100.0 % 1000 % 985 %
Einzatzpunkt Kihlen 00 % 100.0 % 490 % 490/ %
bei Zwangzansteusrung -EIM- Kiklvertil 0.0 % 1000 % 0o % 00 %
Kihlvertil gespertt aby AU-Temperatur = -50.0 "C 200 °"C 50 °C 16,0 "C
oder ab AB-Temperatur = -50.0 S s0.0 °C 180 °C 18,0, °C
W | W-Begrenzung  Kiklvertil
nach AU-Temperatur verschieben p
Yerschiebung beginnt ab AU-Temperatur = 100 °C 30.0| "C 2510 25 01"
Werschiebung endet -ab AU-Temperatur: = 10.0| "2 50.0] e 320 320 S
| M-Begrenzung Kihlventll verschieten um 0.0] % 100.0| 5% oo % 0,00 %
Widhlvertil Susgang  -STETIG- [ [v [w [v
Withlvertil Ausgang  -DREPUNKT- [] [v ]
Maotarlautze -33589| = 939539 = 2400 3 24000 3
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Soll-und Istwerte - Temperatur Regler E-Heizung - Temperaturregler - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open

Liftung Seite -1- 25.02.2025 14:22

i

- Festwert-Regler -

Sollwerteinstellung  -Extern-

o
L]
5]
=
]
o
[
[=]

Eingangzweert M 1 M-

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
ZU-Temperatur Sollvert  (extern) 0.0f = 100.00 " 000
1 Solbwert-Anhebung mit 0000 K 1000 K 0ok 00k
2 Solbwert-Anhebhung mit 000 K 1000 K 0ok 0ok
[] v
0

Jo

[v
°C °C [ o=
" [ 150 0o "c
= [ 10000 =c [ 1o0i=c

(od

entsprechen : -999.0 "C 9990 "C 250 "C 100,0) "C

entsprechen :

fis)
s}
st
=}

5
i)
o
s}
st
=

Eingangzweert -hox-

|
a

L]

[25]

]

]

[=]

]

[=]

ZU-Temperatur Regler

Proporionalband  Hp W IW m k. m H
Machstellzet  Tn [ o 10000 [ 120 s [ 20 s
Vorhattezet  Tv [ o 10000 [ os [ s
Abtastzet To [ o £55.35 83 s 50

Zoll-Ist Differenz

By
o
=]
o

(]
&
=
[}
=

Integral -2000

Y -Stellzignal Regler AUS
Y -Stellsignal MIN
Y -Stellzignal Max

g

2 A E &2 =xouw o ou =
5
2
=i

#2 A FE 2 = o0 ow o ow =
o o
=1 =1
& &
= =
=} m

o
=}
2
o
=}
#oEo# # o= on

=1
[=]
4
=
[=]
[=]
2
g
=
=]
=
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Liiftung 4| Beite-2- | 25.02.2025 14:22

- Anfahrregelung -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert

Antahrregelung E 11 AUS [] [V [v ]
freigeben ab AL-Temperstur = -500.0) "C 200 "C 100 °"C 10,0; %

und

Loftungzanlage -AUS- {ir mindestens o= 5535 = 300 = 300 3

Zeitclauer der Anfahrregelunyg o= 65533 = 1500 = 1800 s
ZU-Temperatur Solwert flr diese Tei 0o cc S0.0) 2 250 i 25,0/ "C

anzchlielfend soll der ZI-Temperatur

Sollwert sinken um 01 Kimin 1000 K fmin 05 KHimin 05 Kimn

- ZU-Temperatur Sollwertschiebung -
Bezeichnung -MIN - - MAX - Vorgabewert Einstellwert

<]
9

Sollvwert-Schiebung nach AT freigeben 7

Sommerbetrieb

[
a
[
b
2 | R
=]
o
1

|_
Sollwert-Schisbung beginnt sk &1-Temp. = IT s 30,00 25

Sollvvert-Schiebung endét ab &-Temp, = 0.0/ "C 50.00%C 20 FEOE
Ll-Temperatur Sollvert verschishen um 200K 2000 K ool K ook
Winterbetrieb

Sollvert-Schiebung beginnt ab SU-Temp, = 00|t 00| " 100" 10,00
Sollwert-Schisbung endet ab AU-Temp: = -20.0| "C 20.0( " 0.0 "< o0
ZU-Temperatur Solwert verschieben wm 200 K 200K oo K 00 K
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Liiftung | Seite-3- 25.02.2025 14:22

- Einstellungen Heizventil -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Betriehzart : AU AT AT AT

Stopavert 0o % 100.0 % a00 % s0.0 %
bl | W-Begrenzung Heizventil oo % 1000 % 0o % 00 %
Max-Begrenzung Heizventil 0o % 1000 % 1000 % 1000 %
Einsatzpunkt Heizen 0o % 1000 % 00 % 00 %
hel Anfahrbetriel -EIN- Heizventil 00 % 100.0 % 0o % 0o %
Heizvertil gesperrt ab AU-Temperatur = 500 G 500 "C 250 °C 200 "C

g

oder ab AB-Temperatur = 500 °C

n
=
=]
0
(o)

280 "C 240 °C

b 1 N-Begrenzung Heizwventil
nach AU-Temperstur verschisben

HEY

Yerschigbuny beginnt ab AU-Temperatur =

=
A=)
n

ul

&) ]
53 [ 1oo]= [ 1op]=
I T

Werzchiebung endel “akb AL-Temperatur = =200 5 0.0 " 000" A0, G
M | M-Begrenzung Reizventil verschigbery um 00| % 100 .0 2000% 20,0} %%

Heizvertil Auzgang -STETIS-
Heizvertil &uzgang  -DREIPLNKT-

™
N

otorlauize 9999, = 9399| = 240 = 2400 =

‘-‘?ITI
“_I_TI

T"_I_I
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Schaltuhr Liiftung - ZU-Ventilator - Zuluft - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open

14:22:47

25.02.2025

EIUHIDOFH.SRM

ON
OFF

Schaltuhr Liftung - ZU-Ventilator - Zuluft - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open

”:.i.'-"r".|r|r.| EI!‘-.H-'—E'|-'T-:rr|".l.-'-'r15'fL|r'_ m L] Rt
= it
G IS

| el prilii
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Ansteuerung ZU-Vent. - ZU-Ventilator - Zuluft - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open

Liftung Beite -1- | 25.02.2025 14:22
- Schaltuhr -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Betriebzart AllS AUTOD AUz ’ AUTO

A A

zugeordnete Wochenuhren

= |—|m| =
Z |—|m @
e [t B ol

Ferientage beachten

Sondertage beachten

1]
t'x-;.';o T‘T‘ o=@ o
1]

]

| m

—|m| I=

zugeordnete Sonderuhren
al

14l |O

Einzchattoptimisrung ab AU-Temperatur = -500 S a0.0 "c 100 °C 100 °C

maximale Yarheizzeit 0 min B5535 min 120 min 0 min
worheizzetkonstante 0 mind 10000 mingds 200 mind G0 minst

P

- Einstellungen ZU-Ventilator -

Bezeichnung -MIN - -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Betriebzart AUS AT ALS AUTO
Einschaltverzégerung o= BS535 = o= g0 =
Auszchatverzigerung o= BS535 = o= o=
Betriebsrickmeldungstherwachung aktivieren r p |7 p
Yerzdgerung Betriebarickmeldung o= 999 = 1200 & 1207 &
Arfahrbetrieh -E M- bei:

EIM-%erzégerung o= 3600 = o = o s
All-Temperatur = -50 "2 100 "C 100 °C 100 °C
Schaltdifferenz 20 K 20 K 20 K 20K
RL-Temperatur = 0.0 e 100.0("C 30.0] % 00
Schattdifferanz 200 K 200K 200K 20K
nach LOftung -AU%- Freigabe erst nach 0= 3600 = EO0 = =

Wartungsintervall | ooool h | 200000 ho | 5000 h 10000/ h

ohine Schatuhr |_

Externe &nforderung J1U-Yertilator
mit Schafttuhr |_

I—
600

Betrieh=zstunden - Resetwert |EIDEI 0oaood| h |EIEIEI 993993 h |I:IEII:I noaood. h 000000000, h
I—
[v
|_

<]
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Liftung | SEeite-2- 25.02.2025 14:22

- Erweiterte Einstellungen ZU-Ventilator -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Tableau vorhanden

Taster
Schatter

Taster + Schalter

& KIKIKT &I

Impllz-verzdgerung

Mutzzeitverlangerung 120/ mif 1201 min

;‘ “T‘_ITI_I ]
?‘ “]_ITI_I |

[
[}

;‘ “]_I_I_I ]

=
[&]
=
b=
=]
[
=
7]

zusidtzliche Schaltuhr Betriebsart

Ein Aus Ein Aus Ein Aus Ein Aus
Mortag | | [2asa ] [2e5e] [ [s==] | [
Dienicta | | 2359 f2zs8 | | == || == ] | ) o
Mittwoich | | ESIEEINESIIE. |
Donnerstag | | [zzs9|[235e | [ - || == | | Y i
Freitag | | ESEEINESIE. | i
Samstag | | [2z99 | [2z59 | [ - || o | | )
Sonntag | | EENFEEINES I | e
Volumenstromberechnung siehe beigefiigtes B|ETF p p
Frequenzumformer vorhanden siehe beigefiigtes BlBIF W |?

Stromungswichter vorhanden

Differenzdruckschalter (Anzeige)

Ol O | [ O

<] X
YN

Stromungswachter [AnzZeige)

Anlaufyerzdgerung g 3600| = 120 = 1200 &
Meldeverzigerung g 3600 = = 300 =
AU-Filter vorhanden r

Meldeverzigerung 1| = 3600 = = 300 =

ZU-Filter vorhanden

mieldeverzigerung

B -

AlU-Klappenantrieb Rickmeldung S

Reparaturschalter vorhanden

O | O “_I “_\ ]]_\_\_I
<]

<l | KIK] g‘ﬂ
. | T ;‘_I E_\g
< | OO ;‘_I
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Volumenstromberechg. - Volumenstromberechnung Zuluft - Zuluft - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open

Liftung Seite -1- 25.02.2025 14:22

- Einstellungen Volumenstromberechnung -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
W-Faktor () |-200000.00 | 20000000 | 30000 128,000
Lufteichte (p) | 1000 keim{ 1000 kgnd 1.2 kom® 1,2 koin?

Volumenstrom berechnen nach folgender Berechnungsformel :

v\ 2-op ] [V [v

v:w-‘\’ Pt ] [v ]

Volumenstrom ist vom Hersteller angegeben in :

m* b ] [v
mi s |_ p

<

1 Kl

™
-

- Einstellungen Stromungsiiberwachung -

Bezeichnung -MIN - -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Strémungsiberwachung - Kontakt -E M- ab

Differenzdruck (AP ) gréfer als | 0 Pa | 200000 Pa | 100, Pa 80| Pa
Schaltdlifferenz | -993 Pa | 999 Pa | -50 Pa -0, Pa
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Volumenstrom-Regler - Volumenstromregler Ventilator Zuluft - Zuluft - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open

Liiftung Beite -1- | 25.02.2025 14:22
Volumenstrom-Regler

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
yolumenstrom-Sollneert  (exterm 0] m3h 200000} m3h 300! méh 2700; m3h
1 Sallwert-Anhebung mit -2000] m*h 2000 mh 0 mih 0 mih
2 Solvwert-2bsenkung mit -2000) mehk 2000 mEh o m*h -1000) m*h
Sollwerteinstellung  -Extern- |_ p |_ p
Eingangawert -M | M- 0 meh 200000 m*h 0 mh 0 mah
antsprechen : 0 mih 200000 meh 0 mih 0 mh
Eingangzwert -MAX- 0 m3h 200000 m3h 10000 m3h 10000 m3h
entsprechen ; 0 mh 200000 m*h 10000 mh 10000, m3h

Volumenstrom-Regler

Zollwert-Schiebung nach ext Stellzignal freigeken 7

Soliwertschisbung -1

Zollwert-Schiebung beginnt ab ext Stelsignal =
Zollwert-Schiebung erdet. ab exd Stellzignal =
Yaolumenstrom-Sollwert verschighen um
Sollwertschiebung -2-

Sollwert-Schiebung beginnt ab ext Stelizignal =

Sl

rt-Schishung endet ab ext Stellsignal =

Yolumenstrom-Sallvert verschisben um

.

00| %

-20000| mEk

g
deldl el <

00.0] %
{00.0| %

220000 m*h

100.0
1000

200000

1000
100.0
200000

W
¥

e

£

e

-

TS0 Y
10000 %
04 mh

25.0] %

0.0 %

0 mEh

Proportionalband  Hp -20000! mEh 200000 m=h o0 meh 000, mih
Machstelzeit n oz 10000 = 30 = a0l =
worhattezeit Tw o= 10000 = o= 0 s
Abtastzeit Ta 1008 E55.35 = 25 5 a0 =
Zoll-Ist Differenz ~100.0) m3h 1000 méh 01 mih 50,0 mih
Integral -20000) % 200000 % o0 % 415 %
Y-Stellzignal Regler ALIS 00 % 1000 % 00 % 0o %
Y -Stellsignal MIN 00 % 1000 % 00 % 00 %
Y -Stellzignal Max 00 % 1000 % 1000 % 1000 %
- Volumenstrom-Sollwertschiebung -
Bezeichnung -MIN - -MAX - Vorgabewert Einsteliwert

-

0,0} %
1000l %

o m*h

q Jd

2507 %
o0l %

0 mih
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Liiftung | Seite -2- 25.02.2025 14:22
- Festsollwerte -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Festzolwerte aktivieren r P r r
) Intern |_ p F |?

Umzchaliung Volumensirom-Regler [ Festsoll i

s [ v O O
B Intern |_ p p p
Festzolvrerte sinatelbar

Extern ] [ ] ]
Festsollwert -1- [ ooHz [ 2omo00iHz [ golHz 0,0 Hz
Festsolwert -2 [ oolHe [ zoc00ojHz [ ooiHE 0,0jHz
Festsollwert -3- | ooHz [ 2omo00iHz [ oolHE 0,0 Hz
Festsollwert -4 | oof/Hz [ 2o0o00iHz | oojHE 0,0] Hz
Festsollwert -5 [ oofHz [ 2000000Hz [ gojHz 0,0 Hz
Festsollwert -6 [ oo/Hz [ 200000Hz | ooiHz 0,0]Hz
Festsollwert -7- [ ooHz [ 200000/Hz [ golHr 0,0 He
Festsollwert -8 [ ooHz [ 2000000Hz | ooHr 0,0jHz
eingestelte b | N - Frequenz am Frequenzumformer | 00 Hz | 200000 Hz | 200 Hz 200 Hz
eingestelte MAX - Frequenz am Frequenzumformer | 00 Hz | 200000Hz | s00 Hz 2050 Hz

- Anforderung zum Freguenzumformer -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Betriehsart : AUS ALTO ALUTO ALTC

Stopewvert 00 % 100.0 % 200 % s0.0 %
W 1 W-Begrenzung 0o % 1000 % 0o % oo %
MAHX-Begrenzung 0.0 % 100.0 % 1000 % 1000 %
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Ansteuerung AB-Vent. - AB-Ventilator - Abluft - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open

Betriebzstunden - Resetwert

[ooooooooo| b 993899989 ko [ooooooood h

n000oonon; h

Liftung Seite -1- 25.02.2025 14:22
- Einstellungen AB-Ventilator -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Betriehsart ALS AT AllS , AUTO
Einzchaltverzdgerung o= 5535 = a = 6 =
Auzschattverzigerung o= 5535 = o= 0 s
Betriebzrickmeldungslberwachung aktivieren |_ p |7 F
Werzogerung Betriebsrlckmeldung o= 989 = 1200 = 1200 =

Volumenstromberechnung

Frequenzumformer vorhanden

siehe beigefiigtes BlatF

siehe beigefugtes Blatﬁ

<l x|

=
—

Wartungsinterval | goool h | 200000 ho | 5000 h 10000/ h
- Erweiterte Einstellungen AB-Ventilator -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert

Stromungswachter vorhanden

Differenzdruckschater (Anzeige)

Stramungswachter [Anzeige)

Anlaufverzégerung

Meldeverzigerung

w“

w“

é‘ﬂﬂﬂ

2]

L
(=]
()
=)
“

;‘_ITI_\

o

(o)
=
=
o

;‘_ITI.T\ <l x|

2

(o)
)
=)
2]

AB-Filter vorhanden

Meldeverzdgerung

4]

<
8

(o)
o
o )
(=)
w0

300 =

-

()
=]
%

AB-/FO-Klappenantrieb Rickmeldung

- ALF -
- fU -

<X

]

]

Reparaturschalter vorhanden

O | O ]_I ]]_I_I_\

<]

<l
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Volumenstromberechg. - Volumenstromberechnung Abluft - Abluft - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open

Liftung Seite -1- 25.02.2025 14:22

- Einstellungen Volumenstromberechnung -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
W-Faktor () |-200000.00 | 20000000 | 30000 128,000
Lufteichte (p) | 1000 keim{ 1000 kgnd 1.2 kom® 1,2 koin?

Volumenstrom berechnen nach folgender Berechnungsformel :

v\ 2-op ] [V [v

v:w-‘\’ Pt ] [v ]

Volumenstrom ist vom Hersteller angegeben in :

m* b ] [v
mi s |_ p

<

1 Kl

™
-

- Einstellungen Stromungsiiberwachung -

Bezeichnung -MIN - -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Strémungsiberwachung - Kontakt -E M- ab

Differenzdruck (AP ) gréfer als | 0 Pa | 200000 Pa | 100, Pa 80| Pa
Schaltdlifferenz | -993 Pa | 999 Pa | -50 Pa -0, Pa
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Volumenstrom-Regler - Volumenstromregler Ventilator Abluft - Abluft - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open

Liiftung Beite -1- | 25.02.2025 14:22
Volumenstrom-Regler

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Yolumenstrom-Sollvvert  (exterm) ) mah 2000000 mEh 300 mEh 2600! mih
1 Sallwert-Anhebung mit -2000] m*h 2000 mh 0 mih 0 mih
2 Solvwert-2bsenkung mit -2000) mehk 2000 mEh o m*h -1000) m*h
Sollwerteinstellung  -Extern- |_ p |_ p
Eingangawert -M | M- 0 meh 200000 m*h 0 mh 0 mah
antsprechen : 0 mih 200000 meh 0 mih 0 mh
Eingangzweert -hax- 0} mih 200000 m3h 10000 m3h 10000 m3h
entsprechen ; 0 mh 200000 m*h 10000 mh 10000, m3h

Volumenstrom-Regler

Zollwert-Schiebung nach ext Stellzignal freigeken 7

Soliwertschisbung -1

Zollwert-Schiebung beginnt ab ext Stelsignal =
Zollwert-Schiebung erdet. ab exd Stellzignal =
Yaolumenstrom-Sollwert verschighen um
Sollwertschiebung -2-

Sollwert-Schiebung beginnt ab ext Stelizignal =

Sl

rt-Schishung endet ab ext Stellsignal =

Yolumenstrom-Sallvert verschisben um

.

00| %

-20000| mEk

g
deldl el <

00.0] %
{00.0| %

220000 m*h

100.0
1000

200000

1000
100.0
200000

W
¥

e

£

e

-

TS0 Y
10000 %
04 mh

25.0] %

0.0 %

0 mEh

Proportionalband  Hp -20000! mEh 200000 m=h o0 meh 000, mih
Machstelzeit n oz 10000 = 30 = a0l =
worhattezeit Tw o= 10000 = o= 0 s
Abtastzeit Ta 1008 E55.35 = 25 5 a0 =
Zoll-Ist Differenz ~100.0) m3h 1000 méh 01 mih 50,0 mih
Integral -20000) % 200000 % o0 % a5 %
Y-Stellzignal Regler ALIS 00 % 1000 % 00 % 0o %
Y -Stellsignal MIN 00 % 1000 % 00 % 00 %
Y -Stellzignal Max 00 % 1000 % 1000 % 1000 %
- Volumenstrom-Sollwertschiebung -
Bezeichnung -MIN - -MAX - Vorgabewert Einsteliwert

-

0,0} %
1000l %

o m*h

q Jd

2507 %
o0l %

0 mih
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- Festsollwerte -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Festzolwerte aktivieren r P r r
) Intern |_ p F |?

Umzchaliung Volumensirom-Regler [ Festsoll i

s [ v O O
B Intern |_ p p p
Festzolvrerte sinatelbar

Extern ] [ ] ]
Festsollwert -1- [ ooHz [ 2omo00iHz [ golHz 0,0 Hz
Festsolwert -2 [ oolHe [ zoc00ojHz [ ooiHE 0,0jHz
Festsollwert -3- | ooHz [ 2omo00iHz [ oolHE 0,0 Hz
Festsollwert -4 | oof/Hz [ 2o0o00iHz | oojHE 0,0] Hz
Festsollwert -5 [ oofHz [ 2000000Hz [ gojHz 0,0 Hz
Festsollwert -6 [ oo/Hz [ 200000Hz | ooiHz 0,0]Hz
Festsollwert -7- [ ooHz [ 200000/Hz [ golHr 0,0 He
Festsollwert -8 [ ooHz [ 2000000Hz | ooHr 0,0jHz
eingestelte b | N - Frequenz am Frequenzumformer | 00 Hz | 200000 Hz | 200 Hz 200 Hz
eingestelte MAX - Frequenz am Frequenzumformer | 00 Hz | 200000Hz | s00 Hz 1920 Hz

- Anforderung zum Freguenzumformer -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Betriehsart : AUS ALTO ALUTO ALTC

Stopewvert 00 % 100.0 % 200 % s0.0 %
W 1 W-Begrenzung 0o % 1000 % 0o % oo %
MAHX-Begrenzung 0.0 % 100.0 % 1000 % 1000 %
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- Klappe ( AUF / ZU ) -

Furdas Glffnen und AbSperren van Luﬂungskanamn Heizungs- oder Kalternhren etc. werden Luﬂungs—
klappen Ahsperrklappen nderAbsperwenHle mit Motarantrieh verwendet. Diese werden hei
emsp‘rechenderAnfnrderung kamplett -AUF- bzw. -ZU- gefakiren. Man spricht dabel auch\fon giner
Zweipunktansteuerung.

Beschreibung

- Betriebsart -
hit dem EletnehsartenﬁchalierWahlt man aus drewerschledenen Funktionen aua Wl:lbei digse
fnlgande Eledeutung haben :

- HAND die Klappe erei he1 dieser Emataﬂung permanent angesteuert. F&nfﬂrde-
rungen aus dem Steuerungsprazess weird ignatiert.

die Klappe wird bei dieser Einstellung = nicht < angsteue.rt Anforderungen
aus dem Steuerungsprozess werden ignatiert.

die klappe wird Entsprechend den nachfnlgend beschriebenen Parametarn
angsteuert.
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Die Statusanzeige der externen Anforderung, wird nachfolgend aufgefiihi. |st dieser Parameter aktiv,
wird das durch einen gesetrten Haken angezeigt.

Beispiel:

Externe Anforderundg Einstellungen I ’7

Uher den Button == Einstellungen == gelangt man zu den Einstellparametern der == Externen
Anfarderung == (Z.B. Schaltuhr, Frasenztaster, Folgeredler etc. ). Wurde bei der Programmierung keine
== Externe Anforderung == zugeordnet, erscheint beim Anwahlen des Buttons folgender Himweis

Diese Funktion wird in dieser

Konfiguration nicht unterstutzt !

- Klappenanforderung -

Durch Arweahl eines Eingabefeldes, kann einWert innerhalboder b TR AKX - Grenzwerte (siehe Einstell-
parameter) eingedeben werden. Lbernommen wird der nede Wert durch betatigen der EMNTER - Taste.

Bei Eingabe eines Weres in == Verzdgerung - AUF - ==, dffnet die Absperrklappe beim Anstehen der
externen Anforderung, entsprechend der eingegebenen Zeit, verzdgert. Die verbleibende Zeit bis zum
Offnen wird bei == Restzeit == angezeiot.

Bei Eingabe eines Wertes in == Verzigerung - £l - ==, schlief#t die Absperrklappe beiWegnahme der
externen Anforderung, entsprechend der eingegebenen Zeit, verzdgert. Die restliche Zeit bis zum
SchlielZen wird hei == Restzeit == angezeigt.

- Endschalter -

Soll die aktuelle Stellung der Klappe dberwacht werden, so wird das mittels Endschaltern, die auf dermn
klappenantrieb mantient sind, erreicht. Hierbeiwird in der jeweiligen Endstellung der Klappe ein
kaontakt geschlossen, der auf der DDC zur AnzZeige aehracht werden kann,

Mit dem Parameter == Klappenantrieb - Rickmeldung == wihlt man die zur Yerflgung stehenden
kontakte aus.

Beispiel:

Klappenartrieh -Rickmeldung

v
n

Wenn nur der Endschalter fiir die -AUF- Stellung des Klappenantriehes vorhanden ist,
wird der Endschalter fiir die -ZU- Stellung simulier.

Einstellparameter
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Funktionsart -hat Steuerfunktion- :

Dwreh die Auswahl der Funktion == Klappenanttieb - Rlckmeldung - hat Stederfunktion - =< wird bei
externer Anforderung der Klappe, zuerst die Klappe aufgefahren und mit der Rickmeldung des End-
schalters fdr die -AUF- Stellung, die == Freigahe an Extern z.B. Regler, IW-Pumpe etc) freigegehen.
Da die mMiglichkeit hesteht, dass die Klappe ihre Endstellung nicht erreicht z.8. durch Werschmutzung
oder Schvwergidngigkeit) und somit die == Freigabe an Extern == in dieser Funktionsar nicht erfolgen
wilrde, ist 25 ratsam den Parameter == Klappenantrieb - Rickmeldung Uberwachung aktivieren ==
einzuschalten. In diezem Fallwirde nach derunter == Verzdgerung Klappenantrieh - Rickmeldung ==
eingetragenen Zeit, eine Warnmeldung generiert werden.

Funktionsart -ist nur Anzeige- :

Durch die Auswahl der Funktion == Klappenantrieb - Rickmeldung - ist nur Anzeige - == wird lediglich
die Rickmeldung der Endschalter vorm Klappenantrieb angezeigt. In diesem Fall schaltet die == Frei-
dahe an Exern == hei exerner Anforderung der Klappe, sofart ein.

- Freigabe an Extern -

Es besteht die Mdalichkeit, in Abhangigkeit der Klappenrickmeldungen bzw. nach einer einstellbaren
Warzbgerungszeit, eine == Freigabe an Extarn == {Z.B. Regler, UWMi-Pumpen etc) auszugehen.

Dwurch Areahl eines Eingabefeldes, kann einWert innerhallboder b 1M EMAK - Grenzwerte (siehe Einstell-
parameter) eingedeben werden. Lbernommen wird der neue Wert durch betatigen der ENTER - Taste

Bei Eingabe eines Weres in == Verzidogerung - E I M- == schalietdie == Freinahe an Exern ==
entsprechend der eingegebenen Zeit, verzdgert ein. Die verbleibende Zeit his Zum Einzchalten wird bei
== Restzeit == angezeigt.

Bei Eingabe eines Weres in == Verzidgerung - AUS - ==, schaltet die == Freigabe an Exern ==
entsprechend der eingegebenen Zeit, verzdgett aus. Die verbleihende Zeit bis zum Ausschalten wird
hei == Restzeit == angezeigt.

Der aktuelle Status der == Freigabe an Extern == wird durch ein farbiges Symbal angezeiot, das fol-
nende Fustinde sianalisiert :

E.] externe Anfarderung der Klappe AUS - keine Freigabe -
EE externe Anfarderung der Klappe E I N - Einschaltverzbgerung aktiv -
E] externe Anforderung der kKlappe E | M - Freigahe aktiv-

Der akiuelle Status der Klappe wird in dem entsprechenden Parameter angezeiot. Bei einer eventuellen
Storung der Klappe, erscheint das Anzeigefeld rot umrabmt und die Schriftwird rot blinkend dargestellt.

Einstellparameter
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- Einstellungen Klappenantrieb -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Betriehsart AUS AT AllS , AUTO
Anfoderung :

Werzigerung - AUF - 0 s E5535 = 0= s
Werzdgerung - ZU - 0 s ES535 = 0 s 0 s

Endschalter :

- AUF -
Klappenantriebh Rickmeldung 7u

hat Steuerfunktion
Klappenantrieb - Rickmeldung

<<l K]

izt nur Anzeige

<l

Klappenantrieh - Ruckmeldung  Oberwachung aktivieren

] O O8O &Of
;‘ 1 Tkl KX
;‘ O O& OO0

Werzogerung Hlappenantrieb - Rickmeldung = 3800 = = =1
Freigabe an Extern :
Werzdgerung -EIN- 0 s 65535 = g g

i

J

w

J

Werzagerung - AUS - 0= 65535 =
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- Klappe ( AUF / ZU ) -

Furdas Glffnen und AbSperren van Luﬂungskanamn Heizungs- oder Kalternhren etc. werden Luﬂungs—
klappen Ahsperrklappen nderAbsperwenHle mit Motarantrieh verwendet. Diese werden hei
emsp‘rechenderAnfnrderung kamplett -AUF- bzw. -ZU- gefakiren. Man spricht dabel auch\fon giner
Zweipunktansteuerung.

Beschreibung

- Betriebsart -
hit dem EletnehsartenﬁchalierWahlt man aus drewerschledenen Funktionen aua Wl:lbei digse
fnlgande Eledeutung haben :

- HAND die Klappe erei he1 dieser Emataﬂung permanent angesteuert. F&nfﬂrde-
rungen aus dem Steuerungsprazess weird ignatiert.

die Klappe wird bei dieser Einstellung = nicht < angsteue.rt Anforderungen
aus dem Steuerungsprozess werden ignatiert.

die klappe wird Entsprechend den nachfnlgend beschriebenen Parametarn
angsteuert.
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Die Statusanzeige der externen Anforderung, wird nachfolgend aufgefiihi. |st dieser Parameter aktiv,
wird das durch einen gesetrten Haken angezeigt.

Beispiel:

Externe Anforderundg Einstellungen I ’7

Uher den Button == Einstellungen == gelangt man zu den Einstellparametern der == Externen
Anfarderung == (Z.B. Schaltuhr, Frasenztaster, Folgeredler etc. ). Wurde bei der Programmierung keine
== Externe Anforderung == zugeordnet, erscheint beim Anwahlen des Buttons folgender Himweis

Diese Funktion wird in dieser

Konfiguration nicht unterstutzt !

- Klappenanforderung -

Durch Arweahl eines Eingabefeldes, kann einWert innerhalboder b TR AKX - Grenzwerte (siehe Einstell-
parameter) eingedeben werden. Lbernommen wird der nede Wert durch betatigen der EMNTER - Taste.

Bei Eingabe eines Weres in == Verzdgerung - AUF - ==, dffnet die Absperrklappe beim Anstehen der
externen Anforderung, entsprechend der eingegebenen Zeit, verzdgert. Die verbleibende Zeit bis zum
Offnen wird bei == Restzeit == angezeiot.

Bei Eingabe eines Wertes in == Verzigerung - £l - ==, schlief#t die Absperrklappe beiWegnahme der
externen Anforderung, entsprechend der eingegebenen Zeit, verzdgert. Die restliche Zeit bis zum
SchlielZen wird hei == Restzeit == angezeigt.

- Endschalter -

Soll die aktuelle Stellung der Klappe dberwacht werden, so wird das mittels Endschaltern, die auf dermn
klappenantrieb mantient sind, erreicht. Hierbeiwird in der jeweiligen Endstellung der Klappe ein
kaontakt geschlossen, der auf der DDC zur AnzZeige aehracht werden kann,

Mit dem Parameter == Klappenantrieb - Rickmeldung == wihlt man die zur Yerflgung stehenden
kontakte aus.

Beispiel:

Klappenartrieh -Rickmeldung

v
n

Wenn nur der Endschalter fiir die -AUF- Stellung des Klappenantriehes vorhanden ist,
wird der Endschalter fiir die -ZU- Stellung simulier.

Einstellparameter
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Funktionsart -hat Steuerfunktion- :

Dwreh die Auswahl der Funktion == Klappenanttieb - Rlckmeldung - hat Stederfunktion - =< wird bei
externer Anforderung der Klappe, zuerst die Klappe aufgefahren und mit der Rickmeldung des End-
schalters fdr die -AUF- Stellung, die == Freigahe an Extern z.B. Regler, IW-Pumpe etc) freigegehen.
Da die mMiglichkeit hesteht, dass die Klappe ihre Endstellung nicht erreicht z.8. durch Werschmutzung
oder Schvwergidngigkeit) und somit die == Freigabe an Extern == in dieser Funktionsar nicht erfolgen
wilrde, ist 25 ratsam den Parameter == Klappenantrieb - Rickmeldung Uberwachung aktivieren ==
einzuschalten. In diezem Fallwirde nach derunter == Verzdgerung Klappenantrieh - Rickmeldung ==
eingetragenen Zeit, eine Warnmeldung generiert werden.

Funktionsart -ist nur Anzeige- :

Durch die Auswahl der Funktion == Klappenantrieb - Rickmeldung - ist nur Anzeige - == wird lediglich
die Rickmeldung der Endschalter vorm Klappenantrieb angezeigt. In diesem Fall schaltet die == Frei-
dahe an Exern == hei exerner Anforderung der Klappe, sofart ein.

- Freigabe an Extern -

Es besteht die Mdalichkeit, in Abhangigkeit der Klappenrickmeldungen bzw. nach einer einstellbaren
Warzbgerungszeit, eine == Freigabe an Extarn == {Z.B. Regler, UWMi-Pumpen etc) auszugehen.

Dwurch Areahl eines Eingabefeldes, kann einWert innerhallboder b 1M EMAK - Grenzwerte (siehe Einstell-
parameter) eingedeben werden. Lbernommen wird der neue Wert durch betatigen der ENTER - Taste

Bei Eingabe eines Weres in == Verzidogerung - E I M- == schalietdie == Freinahe an Exern ==
entsprechend der eingegebenen Zeit, verzdgert ein. Die verbleibende Zeit his Zum Einzchalten wird bei
== Restzeit == angezeigt.

Bei Eingabe eines Weres in == Verzidgerung - AUS - ==, schaltet die == Freigabe an Exern ==
entsprechend der eingegebenen Zeit, verzdgett aus. Die verbleihende Zeit bis zum Ausschalten wird
hei == Restzeit == angezeigt.

Der aktuelle Status der == Freigabe an Extern == wird durch ein farbiges Symbal angezeiot, das fol-
nende Fustinde sianalisiert :

E.] externe Anfarderung der Klappe AUS - keine Freigabe -
EE externe Anfarderung der Klappe E I N - Einschaltverzbgerung aktiv -
E] externe Anforderung der kKlappe E | M - Freigahe aktiv-

Der akiuelle Status der Klappe wird in dem entsprechenden Parameter angezeiot. Bei einer eventuellen
Storung der Klappe, erscheint das Anzeigefeld rot umrabmt und die Schriftwird rot blinkend dargestellt.

Einstellparameter
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- Einstellungen Klappenantrieb -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Betriehsart AUS AT AllS , AUTO
Anfoderung :

Werzigerung - AUF - 0 s E5535 = 0= s
Werzdgerung - ZU - 0 s ES535 = 0 s 0 s

Endschalter :

- AUF -
Klappenantriebh Rickmeldung 7u

hat Steuerfunktion
Klappenantrieb - Rickmeldung

<<l K]

izt nur Anzeige

<l

Klappenantrieh - Ruckmeldung  Oberwachung aktivieren

] O O8O &Of
;‘ 1 Tkl KX
;‘ O O& OO0

Werzogerung Hlappenantrieb - Rickmeldung = 3800 = = =1
Freigabe an Extern :
Werzdgerung -EIN- 0 s 65535 = g g

i

J

w

J

Werzagerung - AUS - 0= 65535 =
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Motorische Brandschutzklappe
Bei Einsatz von Brandschutzklappen mit Malnraﬁmeb kann der Elranﬁahsu:hhttfhm Eletrlehsruhe

mmurlsch geachlnssen und be Elelrrehsal.rfﬂahme matnmsehe genﬁnet wemen AUf- und: zufahnen der
Elrahdschumklappen errnlgt durch den Schaltbefehl der Luﬂung‘sanlage '

CETUTIE

Eiretal (e

lbE

|2t
=

i

E
-
:

Beschreibung

- Betriebsart -
hit dem EletnehsartenﬁchalierWahlt man aus drewerschledenen Funktionen aua Wl:lbei digse
fnlgande Eledeutung haben :

- HAND die Brandschutzklappe wird bei dieser Einstellung aufgefahren und
varbleibtin dieser Stellung. Externe Schaltbefehle werden ignoriert.

_ AUS “die Brandschutzklappe wird bei dieser Einstellung zugefahren und
verbleibt in dieser Stellung. Externe Schalthefehle werden ignotier.

- AUTO “die Brandschutzklappe wird entsprechend den n‘achfnlgend
beschriebenen Parametern gefahren.
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I der Betriebsart -ALTO- richtet sich die Brandschutzklappe inihrer Funkltionsweise nach dem exter-
nen Steuerhefehl { == Externe Anfarderung == ) beispielsweise einer Liftungsanlage ader giner
Schaltuhr,

Wurden bei der Programmierung keine == Externe Anforderung == zugeordnet, erscheint beim
Amwdhlen des Buttons folgender Hinweis

Diese Funktion wird in dieser

Konfiguration nicht unterstitzt !

Istdie == Externe Anforderung <= aktiv, wird das durch einen geseteten Haken angezeiot.

- Einstellungen -
Klappenantrieb Rickmeldung AUF/ZU

Soll die akiuelle Stellung der Brandschutzklappe dberwacht werden, so wird das mittels Endschaltern,
die auf dem Klappenantrieh montiert sind, erreicht. Hierbei wird in der jeweiligen Endstellung der Klap-
pe ein Kontakt geschloszen, der auf der DDC zur Anzeige gebrachtwearden kann.

LIm dies Funktion zu nutzen, missen diese Farameter aktiviert werden.

Beispiel :

— Einstellungen

AUF

Klappenantrieh - Rickmeldung o

hiat Steuerfunktion
Klappenantrieh - Rickmeldung . )
izt nur Anzeige

<l <] f<l<]

Klappenantrish - Rickmeldung Uberwachung aktivieren

“erzdgerung Klappenantrieh - BOckmeldung

—
o0
o
2]

Funktionsart -hat Steuerfunktion- :

Dwreh die Auswahl der Funktion == Klappenanttieb - Rckmeldung - hat Steuerfunktion - =< wird bei
einer externen Anforderung zuerst die Brandschutzklappe aufgefahren und mit der Rickmeldung des
Endschalters fir die -ALF- Stellung, ein Kontakt fr nachfolgende Stederfunktionen Z.B. LOdfungs-
anlage) geschaltet. Da die Maglichkeit hesteht, dass die Brandschutzklappe ihre Endstellung nicht
erreicht (z.B. durch Yerschmutzung oder Schwergangigkeit) und somit beispielsweise die Liftungsan-
lage in dieser Funktionsart nicht einschalten wirde, ist es ratzam den Parameter == Klappenantrieh -
Rickmeldung Uberwachung aktivieren == einzuschalten, In diesem Fall wiirde nach der unter == Var-
zdgerung Klappenantrieb - Rickmeldung == eingetragenen Zeit, eine Warnmeldung generied werden,
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Funktionsart -ist nur Anzeige- :

Durch die Auswahl der Funktion == Klappenantrieb - Rickmeldung - ist nur Anzeige - == wird lediglich
die Rickmeldung der Endschalter der Brandschutzklappe angezeiat.

Wenn nur der Endschalter fiir die -AUF- Stellung des Klappenantriehes varhanden ist,
wird der Endschalter fir die -ZU- Stellung simulier.

- Wartung -
Wartungslauf aktivieren

Lm die Funktionsweise der motorischen Brandschutzklappen einfach und schnell zu Oberprifen,
hesteht die Maglichkelt, einen =='Wanungslauf == zu aktivieren. Das geschieht entweder Zentral
(entsprechende Programmierung varausgesets) ader einzeln durch den angezeigten Parameter.

Beispiel :

— Wartung

Wartungslauf aktivieren

Wartungslaut momentan aktiv

Endschafter - ALF - Stellung - OK - i
Ericdschatter - TU - Stellung - OK - [=l

letzter erfolgreicher Wartungslaut 241 25042008

Bei dieser Funktion wird die Brandschutzklappe in die entgegen gesetzrte Fosition der momentanen
Stellung gefabiren, his der Endlagenschalter die entsprechende Rickmeldung signalisiert (sichthar
durch einen gesetzien Haken). Anschlieliend fahrt die Brandschutzklappe wieder in die
Aulsgangsstellung zurdck Wird Ober den Endschalter die erreichte Ausgangsstellung gemeldet
{sichtbar durch einen gesetzten Haken), so ist derWarungslauf fehlerrei ahgeschloszen und die
aktuelle Zeit wird gespeichert.

Wichtig: I diese Funktion nutzen zu kinnen, missen Endlagenschalter an der motarischen
Brandschutzklappe vorhanden sein. Anderenfalls kann diese Funktion nicht genutzt
werdan. Die Zugehiitigen Parameter werden deaktivient dargestellt.

Der aktuelle Status der Brandschutzklappe wird in dem entsprechenden Parameter angezeigt. Bei einer
eventuellen Storung der Brandschutzklappe, erscheint das Anzeigefeld rot umrahmt und die Schrift wird
rot blinkend dargestellt.
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Einstellparameter
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Luaftung Seite -1-

25.02.2025 14:22

- Einstellungen Brandschutzklappe -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert
Betrichzart ALS ALS

- AUF -
AB-Klappenantrieb Rickmeldung i

Einstellwert

ALTO

hat Steusrfunktion
Hlappenartrieb - Rickmeldung
i=t nur Anzeige

<l Kkl | K] a
<]

0 [l

Klappenantriet - Rickmeldung Uberwwachung aktivieren

)
o
o
[
(2]
ey
b
=
L]

Yerzdgeruny Hlappenantrieh - ROckmeldung o s

T_I OO0 | OO

<l T« TI_IT

=,
o
o
(2]
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Textelemente 01-04 - Meldungen - Regelung Steuerung - 01: DCS.Open
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Wartung AuBenluftfilter

Sonstiges Beite -1- | 25.02.2025 14:22
- Einstellungen Sammelstérmeldungen 01 -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einstellwert

Zelbsthalttu 8] ;
ieldete:: |7 |7 |7 |7
Weldete:: |_ |_ |_ |_
Selbathattu [¥] ;
vieldete:x |_ |_ |_ |_
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Wartung Abluftventilator

Sonstiges | Eeite-2- | 25.02.2025 14:22
- Einstellungen Sammelstérmeldungen 02 -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einstellwert

Selbsthattu s ] |7 |7 |7 |7
heldetext !
Selbsthatu | |_ |_ |_ |_
Meldetext :
Selbathattu [¥] ;
Zelbsthalttu 8] !
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Sonstiges | Eeite-3- | 25.02.2025 14:22

- Einstellungen Sammelstérmeldungen 03 -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einstellwert
Selhsthattun EN |_ F |7 p
’ [ v N ]
eldetext EIN |_ F p p
AUS [] v [] i
Selbsthatung EIN |_ p |7 p
AuUs [ v [ ]
Melcletext RN |_ |F W p
Aus [ v [ ]
Selbsthatung EAN |_ p |7 p
AUS [ v [] []
Meldetext EIN |_ p p p
Aus [ v [] []
Zelbsthattung EIN r |7 |7 p
AUS [ v [ [
elcetext =N r |7 |7 p
AUS [ v [ []
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Sonstiges 4| Seite 4- 25.02.2025 14:22

- Einstellungen Sammelstérmeldungen 04 -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einstellwert
Selhsthattun EN |_ F |7 p
’ [ v N ]
eldetext EIN |_ F p p
AUS [] v [] i
Selbsthatung EIN |_ p |7 p
AuUs [ v [ ]
Melcletext RN |_ |F W p
Aus [ v [ ]
Selbsthatung EAN |_ p |7 p
AUS [ v [] []
Meldetext EIN |_ p p p
Aus [ v [] []
Zelbsthattung EIN r |7 |7 p
AUS [ v [ [
elcetext =N r |7 |7 p
AUS [ v [ []
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Sonstiges Beite -1- | 25.02.2025 14:22

- Einstellungen Sammelstérmeldungen 01 -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einstellwert

Allgemein\BMZ

Zelbsthalttu ;
ieldete:: |7 |7 |7 |7
Selbsthatu [¥] !
Weldete:: |_ |_ |_ |_
Selbathattu [¥] ;
vieldete:x |_ |_ |_ |_
Selbsthatu 1 |7 |7 |7 |7
Wieldete:: |7 |7 |7 |7
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Sonstiges | Eeite-2- | 25.02.2025 14:22

- Einstellungen Sammelstérmeldungen 02 -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einstellwert

Allgemeim\Rauchmelder Zuluft

Zelbsthalttu ;
heldetext !
Selbathattu [¥] ;
Selbsthatu 1 |7 |7 |7 |7
heldetext :
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Sonstiges | Eeite-3- | 25.02.2025 14:22

- Einstellungen Sammelstérmeldungen 03 -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einstellwert

RLT Anlage\Rep.Schalter Abluft

Zelbsthalttu 8] ;
Selbsthatu [¥] !
Meldetext :
Selbathattu [¥] ;
Selbsthatu 1 |7 |7 |7 |7
heldetext :
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Sonstiges 4| Seite 4- 25.02.2025 14:22

- Einstellungen Sammelstérmeldungen 04 -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einstellwert

RLT Anlage\WP 1

Zelbsthalttu ;
ieldete:: |7 |7 |7 |7
Selbsthatu [¥] !
heldete:xdt !

RLT Anlage\Wolumenstromwachter Zuluft

Zelbsthalttu 8] !
heldetext :
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Sonstiges Beite -1- | 25.02.2025 14:22

- Einstellungen Sammelstérmeldungen 01 -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einstellwert

RLT Anlage\Wolumenstromwachter Abluft

Selbsthattu s ] |7 |7 |7 |7
heldetext !
Selbsthatu | |_ |_ |_ |_
Meldetext :
Selbathattu [¥] ;
Zelbsthalttu 8] !
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Sonstiges | Eeite-2- | 25.02.2025 14:22

- Einstellungen Sammelstérmeldungen 02 -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einstellwert
Selhsthattun EN |_ F |7 p
’ [ v N ]
eldetext EIN |_ F p p
AUS [] v [] i
Selbsthatung EIN |_ p |7 p
AuUs [ v [ ]
Melcletext RN |_ |F W p
Aus [ v [ ]
Selbsthatung EAN |_ p |7 p
AUS [ v [] []
Meldetext EIN |_ p p p
Aus [ v [] []
Zelbsthattung EIN r |7 |7 p
AUS [ v [ [
elcetext =N r |7 |7 p
AUS [ v [ []
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Sonstiges | Eeite-3- | 25.02.2025 14:22

- Einstellungen Sammelstérmeldungen 03 -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einstellwert
Selhsthattun EN |_ F |7 p
’ [ v N ]
eldetext EIN |_ F p p
AUS [] v [] i
Selbsthatung EIN |_ p |7 p
AuUs [ v [ ]
Melcletext RN |_ |F W p
Aus [ v [ ]
Selbsthatung EAN |_ p |7 p
AUS [ v [] []
Meldetext EIN |_ p p p
Aus [ v [] []
Zelbsthattung EIN r |7 |7 p
AUS [ v [ [
elcetext =N r |7 |7 p
AUS [ v [ []
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Sonstiges 4| Seite 4- 25.02.2025 14:22

- Einstellungen Sammelstérmeldungen 04 -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einstellwert
Selhsthattun EN |_ F |7 p
’ [ v N ]
eldetext EIN |_ F p p
AUS [] v [] i
Selbsthatung EIN |_ p |7 p
AuUs [ v [ ]
Melcletext RN |_ |F W p
Aus [ v [ ]
Selbsthatung EAN |_ p |7 p
AUS [ v [] []
Meldetext EIN |_ p p p
Aus [ v [] []
Zelbsthattung EIN r |7 |7 p
AUS [ v [ [
elcetext =N r |7 |7 p
AUS [ v [ []
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