Ansteuerung Klappe - Klappenantriebe - Regelung Steuernung - 01: U2

- Klappe ( AUF [ ZU ) -

Furdas Gﬁ’nen und AbSperren van Luﬂungskanamn Heizungs- oder Kalternhren ete. werden Luﬂungs—
klappen Ahsperrklappen nderAbsperwenHle mit Motarantrieh verwendet. Diese werden hei
emsp‘rechenderAnfnrdarung kamplett -AUF- bzw. -ZU- gefakiren. Man spricht dahmauchvun einer
Zweipunktansteuerung.

Beschreibung

- Betriebsart -
hit dem Eletnehsartenﬁl:halierWahlt man aus drewerschledenen Funktionen aua Wl:lbei digse
fnlgande Eledeutung haben :

- HAND die Klappe erei he1 dieser Ematejlung permanent angesteuert. F&nfﬂrde-
rungen aus dem Steuerungspramss weird ignatiert.

die Klappe wird bei dieser Emstellung = nicht = angsteue.rt Anforderungen
aus dem Steuerungsprozess werden ignatiert.

die Klappe wird Entsprechend den nachfnlgend beschriehenen Parametern
angsteuert.
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Die Statusanzeige der externen Anforderung, wird nachfolgend aufgefiihi. |st dieser Parameter aktiv,
wird das durch einen gesetrten Haken angezeigt.

Beispiel:

Externe Anforderundg Einstellungen I ’7

Uher den Button == Einstellungen == gelangt man zu den Einstellparametern der == Externen
Anfarderung == (Z.B. Schaltuhr, Frasenztaster, Folgeredler etc. ). Wurde bei der Programmierung keine
== Externe Anforderung == zugeordnet, erscheint beim Anwahlen des Buttons folgender Himweis

Diese Funktion wird in dieser

Konfiguration nicht unterstutzt !

- Klappenanforderung -

Durch Arweahl eines Eingabefeldes, kann einWert innerhalboder b TR AKX - Grenzwerte (siehe Einstell-
parameter) eingedeben werden. Lbernommen wird der nede Wert durch betatigen der EMNTER - Taste.

Bei Eingabe eines Weres in == Verzdgerung - AUF - ==, dffnet die Absperrklappe beim Anstehen der
externen Anforderung, entsprechend der eingegebenen Zeit, verzdgert. Die verbleibende Zeit bis zum
Offnen wird bei == Restzeit == angezeiot.

Bei Eingabe eines Wertes in == Verzigerung - £l - ==, schlief#t die Absperrklappe beiWegnahme der
externen Anforderung, entsprechend der eingegebenen Zeit, verzdgert. Die restliche Zeit bis zum
SchlielZen wird hei == Restzeit == angezeigt.

- Endschalter -

Soll die aktuelle Stellung der Klappe dberwacht werden, so wird das mittels Endschaltern, die auf dermn
klappenantrieb mantient sind, erreicht. Hierbeiwird in der jeweiligen Endstellung der Klappe ein
kaontakt geschlossen, der auf der DDC zur AnzZeige aehracht werden kann,

Mit dem Parameter == Klappenantrieb - Rickmeldung == wihlt man die zur Yerflgung stehenden
kontakte aus.

Beispiel:

Klappenartrieh -Rickmeldung

v
n

Wenn nur der Endschalter fiir die -AUF- Stellung des Klappenantriehes vorhanden ist,
wird der Endschalter fiir die -ZU- Stellung simulier.

Einstellparameter
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Funktionsart -hat Steuerfunktion- :

Dwreh die Auswahl der Funktion == Klappenanttieb - Rlckmeldung - hat Stederfunktion - =< wird bei
externer Anforderung der Klappe, zuerst die Klappe aufgefahren und mit der Rickmeldung des End-
schalters fdr die -AUF- Stellung, die == Freigahe an Extern z.B. Regler, IW-Pumpe etc) freigegehen.
Da die mMiglichkeit hesteht, dass die Klappe ihre Endstellung nicht erreicht z.8. durch Werschmutzung
oder Schvwergidngigkeit) und somit die == Freigabe an Extern == in dieser Funktionsar nicht erfolgen
wilrde, ist 25 ratsam den Parameter == Klappenantrieb - Rickmeldung Uberwachung aktivieren ==
einzuschalten. In diezem Fallwirde nach derunter == Verzdgerung Klappenantrieh - Rickmeldung ==
eingetragenen Zeit, eine Warnmeldung generiert werden.

Funktionsart -ist nur Anzeige- :

Durch die Auswahl der Funktion == Klappenantrieb - Rickmeldung - ist nur Anzeige - == wird lediglich
die Rickmeldung der Endschalter vorm Klappenantrieb angezeigt. In diesem Fall schaltet die == Frei-
dahe an Exern == hei exerner Anforderung der Klappe, sofart ein.

- Freigabe an Extern -

Es besteht die Mdalichkeit, in Abhangigkeit der Klappenrickmeldungen bzw. nach einer einstellbaren
Warzbgerungszeit, eine == Freigabe an Extarn == {Z.B. Regler, UWMi-Pumpen etc) auszugehen.

Dwurch Areahl eines Eingabefeldes, kann einWert innerhallboder b 1M EMAK - Grenzwerte (siehe Einstell-
parameter) eingedeben werden. Lbernommen wird der neue Wert durch betatigen der ENTER - Taste

Bei Eingabe eines Weres in == Verzidogerung - E I M- == schalietdie == Freinahe an Exern ==
entsprechend der eingegebenen Zeit, verzdgert ein. Die verbleibende Zeit his Zum Einzchalten wird bei
== Restzeit == angezeigt.

Bei Eingabe eines Weres in == Verzidgerung - AUS - ==, schaltet die == Freigabe an Exern ==
entsprechend der eingegebenen Zeit, verzdgett aus. Die verbleihende Zeit bis zum Ausschalten wird
hei == Restzeit == angezeigt.

Der aktuelle Status der == Freigabe an Extern == wird durch ein farbiges Symbal angezeiot, das fol-
nende Fustinde sianalisiert :

E.] externe Anfarderung der Klappe AUS - keine Freigabe -
EE externe Anfarderung der Klappe E I N - Einschaltverzbgerung aktiv -
E] externe Anforderung der kKlappe E | M - Freigahe aktiv-

Der akiuelle Status der Klappe wird in dem entsprechenden Parameter angezeiot. Bei einer eventuellen
Storung der Klappe, erscheint das Anzeigefeld rot umrabmt und die Schriftwird rot blinkend dargestellt.

Einstellparameter
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- Einstellungen Klappenantrieb -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Betriehsart AUS AT AllS , AUTO
Anfoderung :

Werzigerung - AUF - 0 s E5535 = 0= s
Werzdgerung - ZU - 0 s ES535 = 0 s 0 s

Endschalter :

- AUF -
Klappenantriebh Rickmeldung 7u

hat Steuerfunktion
Klappenantrieb - Rickmeldung

<<l K]

izt nur Anzeige

<l

Klappenantrieh - Ruckmeldung  Oberwachung aktivieren

;‘_\ Ol 0

“

;‘_\ I ICUREAEY

[

]_\ 0 Of

“
(o)
o
(]
=
“

Werzogerung Hlappenantrieb - Rickmeldung

Freigabe an Extern :

Werzdgerung -EIN- 0 s 5535 = 0= 0 s
Werzogerung - AUS - 0 s ES535 = 0= 0s
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COSMOS 10 Module Beite -1- | 25.02.2025 15:04

- Analoge Eingange isp01 -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert

AlDD RLT Anlage\Differenzdruck Zuluft

=
o}
=
=

Fiihlertyp | - | 1004 | oooo
Offset | -z00000 | 200000 |  ooo

u v H
B v [

Fihleriberwachung freigeben

i s

Grenzyvert - M| N - | -200000 | 200000 | -so00 )
Grenzwert - M&X - [ -200000 | 200000 | 15000 150,00
Totzone | -200000 | 200000 [ 100 1,00
Erzatzwwert freigeben |_ |7 |_ |_
Ersatzwert bei Defekt [ -200000 | 200000 | 2000 20,00
Ei = KL
Fiihlerskalisrung M I 1 -t Tganggwm |20 | 2ocone Lo o
Fihlerwert = | 200000 | 200000 | oo 0,00
Ei = [ |
Fiihlerskalisrung MAX - Wert Tganggwm ST BT it iR
Foblerwert = | 200000 | 200000 [ 1ooo 2000,00
MM - Begrenzung | -200000 | 200000 [-9989.00 -9999 00
MAX - Begrenzung | -200000 | 200000 | 9983.00 99993,00
Bert steigen / Sek
O verzdgert steigen / Se | 0.000 | 200000 | 99999 59,938
verzigert fallensSek | 0000 | 200000 | 99993 59,399
maxcimiale Bandbreite |  ooo | 200000 | oo 0,00
Handeingritf r p r r
Harchwert | -200000 | 200000 [ om0 78505

Senzor - Uberwachung

Automatik ALUSFEIN ] [v ]

Handmodus s r |7 r
n v []

Sensorbereich M| N - Wert | -200000 | 200000 | -s0.00
Sensorbereich  MAYX - Wert | -z00000 | 200000 | 150,00

é@ O K
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- Analoge Eingange isp01 -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert

Al RLT Anlage\Differenzdruck Abluft

=
o}
=
=

Fiihlertyp | - | 1004 | oooo
Offset | -z00000 | 200000 |  ooo

u v H
B v [

Fihleriberwachung freigeben

i s

Grenzyvert - M| N - | -200000 | 200000 | -so00 )
Grenzwert - M&X - [ -200000 | 200000 | 15000 150,00
Totzone | -200000 | 200000 [ 100 1,00
Erzatzwwert freigeben |_ |7 |_ |_
Ersatzwert bei Defekt [ -200000 | 200000 | 2000 20,00
Ei = KL
Fiihlerskalisrung M I 1 -t Tganggwm |20 | 2ocone Lo o
Fihlerwert = | 200000 | 200000 | oo 0,00
Ei = [ |
Fiihlerskalisrung MAX - Wert Tganggwm ST BT it iR
Foblerwert = | 200000 | 200000 [ 1ooo 2000,00
MM - Begrenzung | -200000 | 200000 [-9989.00 -9999 00
MAX - Begrenzung | -200000 | 200000 | 9983.00 99993,00
Bert steigen / Sek
O verzdgert steigen / Se | 0.000 | 200000 | 99999 59,938
verzigert fallensSek | 0000 | 200000 | 99993 59,399
maxcimiale Bandbreite |  ooo | 200000 | oo 0,00
Handeingritf r p r r
Harchwert | -200000 | 200000 [ om0 787 50

Senzor - Uberwachung

Automatik ALUSFEIN ] [v ]

Handmodus s r |7 r
n v []

Sensorbereich M| N - Wert | -200000 | 200000 | -s0.00
Sensorbereich  MAYX - Wert | -z00000 | 200000 | 150,00
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- Analoge Eingange isp01 -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert

AlDZ2 RLT Anlage\Durchfluss KVS

[}
fmu}
e
-4

Fiihlertyp | - | 1004 | oooo
Offset | -z00000 | 200000 |  ooo

u v H
B v [

Fihleriberwachung freigeben

b

Grenzyvert - M| N - | -200000 | 200000 | -so00 0
Grenzwert - MAX - | -200000 | 200000 | 15000 4500,00
Totzone | -200000 | 200000 [ 100 1,00
Erzatzwwert freigeben |_ |7 |_ |_
Ersatzwert bei Defekt [ -200000 | 200000 | 2000 20,00
Ei = z
Fiihlerskalisrung M I 1 -t Tganggwm |20 | 2ocone Lo o
Fihlerwert = | 200000 | 200000 | oo 0,00
Ei = [ |
Fiihlerskalisrung MAX - Wert Tganggwm ST BT it L
Foblerwert = | 200000 | 200000 [ 1ooo 5,00
MM - Begrenzung | -200000 | 200000 [-9989.00 -9999 00
MAX - Begrenzung | -200000 | 200000 | 9983.00 99993,00
Bert steigen / Sek
O verzdgert steigen / Se | 0.000 | 200000 | 99999 59,938
verzigert fallensSek | 0000 | 200000 | 99993 59,399
maxcimiale Bandbreite |  ooo | 200000 | oo 0,00
Handeingritf r p r r
Harchwert | -200000 | 200000 [ om0 503

Senzor - Uberwachung

Automatik ALUSFEIN ] [v ]

Handmodus s r |7 r
n v []

Sensorbereich M| N - Wert | -200000 | 200000 | -s0.00
Sensorbereich  MAYX - Wert | -z00000 | 200000 | 150,00
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COSMOS 10 Module

4| Seite-d- b

25.02.2025 15:04

Bezeichnung

Al03 RLT Anlage\Zulufttemperatur hinter WRG

Fihlertyp
Oiffzet

1R
A

Fihleriberwachung freigeben

Grenzwert -MIN-
Grenzwert - MAX -

Totzone

Erzatzwwert freigeben
Erzatzwert bei Defekt

Fihlerskalierung b 1R - Yiert

Fihlerskalierung bMAX -YWiert

bl 1M - Begrenzung
hAR - Begrenzung

wverzdgert steigen f Sek
Fahlerdamptung -,
verzdgert  fallen FSek

maximale Bandbreite

Handeingritf

Handwert

Eingangzwert =
Fihlerwert =
Eingangzwert =

Fahlervwert =

- Analoge Eingange isp01 -

-MIN- -MAX - Vorgabewert
| - | 1004 | oooo
| -z00000 | 200000 | ooo

=
-

[v
[v

| -200000 | 200000 | -s0.00
| -200000 | 200000 | 15000
| -200000 | 200000 [ 100
[ v [
| -zo0000 | 200000 | 2000
| -zooo00 | 200000 | omo
| -zo0000 | 200000 | ooo
| -zo0000 | 200000 | 1000
| -z00000 | 200000 [ 1000
| 200000 | 200000 [-9998.00
| -z00000 | 200000 | 9998.00
| o0.000 | 200000 | 99.938
| 0000 | 200000 | 99939
| oo | 200000 | ooo
[ v []
| -200000 | 200000 | ooo

Einstellwert

[}
o}
L)
I

i s

oy
o
=
fre]
jov]

-
=
=

[}

]

[r= A
|
wr [ra ) B 7l
[} [T=} R Ta) [l ] Sl | b
- o o [ral V] (B [ B ok
[=] w o o= [=3 Q= oo T
] = (Tul B Tn] (=1 = (=4 =] oS =

Senzor - Uberwachung

Atomatik AUSTEIM
AR
Handmodus
AL

Sensorbereich MK - Wert
Sensorbereich MAX - Wert

-

-
-

[v

[v
[v

| -z00000

| 200000

| -s0.00

| -zooo00

| 200000

| 15000

é@ O K
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COSMOS 10 Module

4| Seite-5-

Ld

25.02.2025 15:04

Bezeichnung

Ald4 RLT Anlage\Zulufttemperatur hinter Kiihler

Fihlertyp
Oiffzet

1R
A

Fihleriberwachung freigeben

Grenzwert -MIN-
Grenzwert - MAX -

Totzone

Erzatzwwert freigeben
Erzatzwert bei Defekt

Eingangzwert =
Fihlerskalierung b 1R - Yiert i
Fihlerwert =

Eingangzwert =
Fihlerskalierung bMAX -YWiert .
Fihlervwert =

bl 1M - Begrenzung
hAR - Begrenzung

wverzdgert steigen f Sek
Fahlerdamptung -,
verzdgert  fallen FSek

maximale Bandbreite

Handeingritf

Handwert

- Analoge Eingange isp01 -

-MIN- -MAX - Vorgabewert
| - | 1004 | oooo
| -z00000 | 200000 | ooo

=
-

[v
[v

| -200000 | 200000 | -s0.00
| -200000 | 200000 | 15000
| -200000 | 200000 [ 100
[ v [
| -zo0000 | 200000 | 2000
| -zooo00 | 200000 | omo
| -zo0000 | 200000 | ooo
| -zo0000 | 200000 | 1000
| -z00000 | 200000 [ 1000
| 200000 | 200000 [-9998.00
| -z00000 | 200000 | 9998.00
| o0.000 | 200000 | 99.938
| 0000 | 200000 | 99939
| oo | 200000 | ooo
[ v []
| -200000 | 200000 | ooo

Einstellwert

[}
fo}
L)
I

i e

oy
o
=
fre]
jov]

-
=
=

[}

]

[r= A
|
wr [ra ) B 7l
[} [T=} R Ta) [l ] Sl | b
iy o o [ral V] (B [ B ok
&t w o o= [=3 Q= oo T
=4 = (Tul B Tn] (=1 = (=4 =] oS =

Senzor - Uberwachung

Atomatik AUSTEIM
AR
Handmodus
AL

Sensorbereich MK - Wert
Sensorbereich MAX - Wert

-

-
-

[v

[v
[v

| -z00000

| 200000

| -s0.00

| -zooo00

| 200000

| 15000

é@ O K
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COSMOS 10 Module

4| Seite-6- b

25.02.2025 15:04

Bezeichnung

A5 RLT Anlage\Zulufttemperatur Gesamt

Fihlertyp
Oiffzet

1R
A

Fihleriberwachung freigeben

Grenzwert -MIN-
Grenzwert - MAX -

Totzone

Erzatzwwert freigeben
Erzatzwert bei Defekt

Eingangzwert
Fihlerskalierung b 1R - Yiert i
Fihlerwert

Eingangzwert
Fihlerskalierung bMAX -YWiert .
Fihlervwert

bl 1M - Begrenzung
hAR - Begrenzung

wverzdgert steigen f Sek
Fahlerdamptung -,
verzdgert  fallen FSek

maximale Bandbreite

Handeingritf

Handwert

- Analoge Eingange isp01 -

-MIN- -MAX - Vorgabewert
| - | 1004 | oooo
| -z00000 | 200000 | ooo

=
-

[v
[v

| -200000 | 200000 | -s0.00
| -200000 | 200000 | 15000
| -200000 | 200000 [ 100
[ v [
| -zo0000 | 200000 | 2000
| -zooo00 | 200000 | omo
| -zo0000 | 200000 | ooo
| -zo0000 | 200000 | 1000
| -z00000 | 200000 [ 1000
| 200000 | 200000 [-9998.00
| -z00000 | 200000 | 9998.00
| o0.000 | 200000 | 99.938
| 0000 | 200000 | 99939
| oo | 200000 | ooo
[ v []
| -200000 | 200000 | ooo

Einstellwert

=
o}
=
=

b

oy
o
=
fre]
jov]

-
=
=

[}

]

[r= A
|
wr [ra ) B 7l
[} [T=} R Ta) [l ] Sl | b
-5 o o [ral V] (B [ B ok
o w o o= [=3 Q= oo T
= = (Tul B Tn] (=1 = (=4 =] oS =

Senzor - Uberwachung

Atomatik AUSTEIM
AR
Handmodus
AL

Sensorbereich MK - Wert
Sensorbereich MAX - Wert

-

-
-

[v

[v
[v

| -z00000

| 200000

| -s0.00

| -zooo00

| 200000

| 15000

é@ O K
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- Analoge Eingange isp01 -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert

AlDE RLT Anlage\Ablufttemperatur

=
o}
=
=

Fiihlertyp | - | 1004 | oooo
Offset | -z00000 | 200000 |  ooo

u v H
B v [

Fihleriberwachung freigeben

i s

Grenzyvert - M| N - | -200000 | 200000 | -so00 )
Grenzwert - M&X - [ -200000 | 200000 | 15000 150,00
Totzone | -200000 | 200000 [ 100 1,00
Erzatzwwert freigeben |_ |7 |_ |_
Ersatzwert bei Defekt [ -200000 | 200000 | 2000 20,00
Ei = z
Fiihlerskalisrung M I 1 -t Tganggwm |20 | 2ocone Lo o
Fihlerwert = | 200000 | 200000 | oo 0,00
Ei = [ |
Fiihlerskalisrung MAX - Wert Tganggwm ST BT it L
Foblerwert = | 200000 | 200000 [ 1ooo 10,00
MM - Begrenzung | -200000 | 200000 [-9989.00 -9999 00
MAX - Begrenzung | -200000 | 200000 | 9983.00 99993,00
Bert steigen / Sek
O verzdgert steigen / Se | 0.000 | 200000 | 99999 59,938
verzigert fallensSek | 0000 | 200000 | 99993 59,399
maxcimiale Bandbreite |  ooo | 200000 | oo 0,00
Handeingritf r p r r
Harchwert | -200000 | 200000 [ om0 2367

Senzor - Uberwachung

Automatik ALUSFEIN ] [v ]

Handmodus s r |7 r
n v []

Sensorbereich M| N - Wert | -200000 | 200000 | -s0.00
Sensorbereich  MAYX - Wert | -z00000 | 200000 | 150,00

é@ O K
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- Analoge Eingange isp01 -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert

AlOT7 RLT Anlage\Fortluftternperatur

=
o}
=
=

Fiihlertyp | - | 1004 | oooo
Offset | -z00000 | 200000 |  ooo

u v H
B v [

Fihleriberwachung freigeben

i W

Grenzyvert - M| N - | -200000 | 200000 | -so00 )
Grenzwert - M&X - [ -200000 | 200000 | 15000 150,00
Totzone | -200000 | 200000 [ 100 1,00
Erzatzwwert freigeben |_ |7 |_ |_
Ersatzwert bei Defekt [ -200000 | 200000 | 2000 20,00
Ei = z
Fiihlerskalisrung M I 1 -t Tganggwm |20 | 2ocone Lo o
Fihlerwert = | 200000 | 200000 | oo 0,00
Ei = [ |
Fiihlerskalisrung MAX - Wert Tganggwm ST BT it L
Foblerwert = | 200000 | 200000 [ 1ooo 10,00
MM - Begrenzung | -200000 | 200000 [-9989.00 -9999 00
MAX - Begrenzung | -200000 | 200000 | 9983.00 99993,00
Bert steigen / Sek
O verzdgert steigen / Se | 0.000 | 200000 | 99999 59,938
verzigert fallensSek | 0000 | 200000 | 99993 59,399
maxcimiale Bandbreite |  ooo | 200000 | oo 0,00
Handeingritf r p r r
Harchwert | -200000 | 200000 [ om0 24 69

Senzor - Uberwachung

Automatik ALUSFEIN ] [v ]

Handmodus s r |7 r
n v []

Sensorbereich M| N - Wert | -200000 | 200000 | -s0.00
Sensorbereich  MAYX - Wert | -z00000 | 200000 | 150,00

é@ O K
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Analoge Ausgange (ISP01) - AIBAO4 ISP01 - Hardware - COSMOS 1/0O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module Beite -1- | 25.02.2025 15:04

- Analoge Ausgange isp01 -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert

AODOD RLT Anlage\Zuluftventilator

Ei =
Skaliorung 1N iert ingangswert | ] | 100 | IZ_I.IZIIZI 0,00
Ausgangswert = | 1] | 100 | 0.00 0,00

Ei =
Sl S ingangswert | 0 [ 100 | 100.00 100,00
susgangswert = | 0 [ 100 | 100.00 100,00
MM - Begrenzung | 0 [ 100 | 000 0,00
Ma.¥ - Begrenzung | 0 [ 100 | 100.00 100,00
n— 0.0 Vol [] [v [v [v
2.10 Vol [ [v ] ]
Irvertierung r p r r
Handeingritf |_ p |_
Handuwert 0.0 100.0 0.0 200

ADO01 RLT Anlage\Abluftventilator

i =
T e ingangswert | u] | 100 | .00 0,00
Auzgangswert = | ] | 100 | .00 0,00

Ei =
R ingangswert | 0 [ 100 | 100,00 100,00
Ausgangswert = | 0 [ 100 | 100,00 100,00
MM - Begrenzung | 0 [ 100 | om 0,00
MaX - Begrenzung | 0 | 100 | 100.00 100,00
- 0.10 Vol [] [v [v [v
2.10 Vol [] [v =] B
IPvertierung |_ p |_ |_
Handeingriff |_ p |_
Hardwert 0.0 100.0 00 200
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Analoge Ausgange (ISP01) - AIBAO4 ISP01 - Hardware - COSMOS 1/0O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module | Seite -2- 25.02.2025 15:04

- Analoge Ausgange isp01 -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert

ADDO2 RLT Anlage\KVS Pumpe

Ei =
Skaliorung 1N iert ingangswert | ] | 100 | IZ_I.IZIIZI 0,00
Ausgangswert = | 1] | 100 | 0.00 0,00

Ei =
Sl S ingangswert | 0 [ 100 | 100.00 100,00
susgangswert = | 0 [ 100 | 100.00 100,00
MM - Begrenzung | 0 [ 100 | 000 0,00
Ma.¥ - Begrenzung | 0 [ 100 | 100.00 100,00
n— 0.0 Vol [] [v [v [v
2.10 Vol [ [v ] ]
Irvertierung r p r r
Handeingritf |_ p |_
Handuwert 0.0 100.0 0.0 80,0

AOO03 RLT Anlage\KV5 Ventil

i =
T e ingangswert | u] | 100 | .00 0,00
Auzgangswert = | ] | 100 | .00 0,00

Ei =
R ingangswert | 0 [ 100 | 100,00 100,00
Ausgangswert = | 0 [ 100 | 100,00 100,00
MM - Begrenzung | 0 [ 100 | om 0,00
MaX - Begrenzung | 0 | 100 | 100.00 100,00
- 0.10 Vol [] [v [v [v
2.10 Vol [] [v =] B
IPvertierung |_ p |_ |_
Handeingriff |_ p |_
Hardwert 0.0 100.0 00 500
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Digitale Eingdnge (ISP01) - DIBDO12 ISP01 - Hardware - COSMOS I/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module Beite -1- | 25.02.2025 15:04

- Digitale Eingange isp01 -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einstellwert

D00 Allgemein\Anforderung Anlagenschalter

Invertierung Hlemme |_ |7 |_ |_
LED [] v [] []
LED - Farbe i |_ W p p
ROT [] v [ ]
Handeingritt r p r r
Handwert |_ |7 |_ |7

DI01 Allgemein\Storung BMZ

Invertierung Hlemme |_ |7 |_ p
- v O v
LED - Farbe o |_ W p |_
ROT | v ] v
Handeingrift |_ |7 |_ |_
Handwert |_ |7 |_ |_

DI02 Allgemein\Storung Phaseniiberwachung

Invertierung Hlemme |_ |7 |_ p
[ 2 O 2
LED - Farbe o |_ W p |_
ROT [] v [ v
Handeingritt |_ |7 |_ |_
Handwert |_ |7 |_ |_

D03 AllgemeiniMeldung Reset Ein

Invertierung Hlemme |_ |7 |_ |_
LED [] v [] []
LED - Farbe o |_ W p p
ROT [] v [ ]
Handeingritt |_ |7 |_ |_
Handwert |_ |7 |_ |_
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Digitale Eingénge (ISP01) - DISDO12 1SP01

- Hardware - COSMOS 1/0 Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module

4| Seite-2-

25.02.2025 15:04

Bezeichnung

D104 -

IPvertierung

LED - Farbe

Handeingriff

Handwert

Klemme
LED

GRON
ROT

- Digitale Eingange isp01 -

0 O 40

-MAX -

<k XI<] XIx]

Vorgabewert

00 Ok 04

Einstellwert

100 O] 00

Invertierung

LED - Farbe

Handeingritt

Handwert

Klemme
LED

GRUM
ROT

D05 Allgemein\Storung NE Pumpe 1 -Option-

OO OO 00

<I<] XIx] XI«]

0 Ol 00

00 K10 KKl

Invertierung

LED - Farbe

Handeingritt

Handwert

Klemme
LED

GRUM
ROT

DI0G Allgemein\Storung NE Pumpe 2 -Option-

OO OO 00

<I<] XIx] XI«]

0 Ol 00

00 K10 KKl

Invertierung

LED - Farbe

Handeingritt

Handwert

Klemme
LED

GRUM
ROT

DIO7 Allgemein\Storung NE Pumpe 3 -Option-

OO OO 00

<I<] XIx] XI«]

0 Ol 00

00 K10 KKl
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Digitale Ausgange (ISP01) - DIBDO12 ISP01 - Hardware - COSMOS I/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module Beite -1- | 25.02.2025 15:04

- Digitale Ausgange isp01 -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einstellwert

DO00 AllgemeiniMeldung Anlage Betrieb

Irvertisrung |_

Handeingriff

A7

<<l «
a0 O
O O

Handwett

DO01 Allgemein'Meldung Anlage Stérung

Imvertierung |_ |7 |_ |_
Handeingriff |_ |7 |_ |_
Handwert |_ |7 |_ |_

DO02 Allgemein\Meldung Anblage Wartung

Invertierung r |7 r r
Handeingrift |_ |7 |_ |_
Handwert |_ W |_ |_

DO03 Allgemein\Reset

Irvertisrung |_ p |_ |_
Handeingritf r |7 r r
Handwert r |7 r r
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Digitale Ausgange (ISP01) - DIBDO12 ISP01 - Hardware - COSMOS I/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module 4| SBeite-2- |

25.02.2025 15:04

- Digitale Ausgange isp01 -
Bezeichnung -MIN- -MAX -

DO04 Allgemein\Nacherhitzerpumpe 1 -Option-

Irvertisrung |_

Handeingriff

A7
<<l «

Handwett

Vorgabewert

a0 O

Einstellwert

O O

DO05 Allgemein\Nacherhitzerpumpe 2 -Option-

Imvertierung |_ |7
Handeingriff |_ |7
Hancwert |_ |7

OO0 0O

O 0O

DOOE Allgemein\Nacherhitzerpumpe 3 -Option-

Invertierung r |7 r r
Handeingrift |_ |7 |_ |_
Handwert |_ W |_ |_
Irvertisrung |_ p |_ |_
Handeingritf r |7 r r
Handwert r |7 r r
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Digitale Ausgange (ISP01) - DIBDO12 ISP01 - Hardware - COSMOS I/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module

4| Seite-3-

25.02.2025 15:04

Bezeichnung

DO0B RLT Anlage\Klappen Auf

Irvertisrung

Handeingriff

Handwett

- Digitale Ausgange isp01 -
-MIN - -MAX -

-

A7
<<l «

Vorgabewert

a0 O

Einstellwert

O O

DO0S RLT Anlage\Zuluftventilator Ein

Imvertierung

Handeingriff

Handwert

.
<]

AT
<<

OO0 0O

O 0O

DO10 RLT Anlage\Abluftventilator Ein

Invertierung r |7 r r
Handeingrift |_ |7 |_ |_
Handwert |_ W |_ |_
Irvertisrung |_ p |_ |_
Handeingritf r |7 r r
Handwert r |7 r r
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Digitale Eingédnge Adr.01 - DI16 Adr.01 (52N1) - Hardware - COSMOS I/0 Module - Regelung Steuernung - 01: U2
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Digitale Eingdnge Adr.01 - DI16 Adr.01 (52N1) - Hardware - COSMOS I/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module

Seite -1-

L4

25.02.2025 15:04

Bezeichnung

Invertierung

LED - Farbe

Handeingritt

Handwert

- Digitale Eingdange Adr.01 isp01 -

D00 RLT Anlage\Stéorung Zuluftventilator

Klemme
LED

GRON
ROT

O g

-MAX - Vorgabewert

<I<] XIx] XI«]

0 O 00

Einstellwert

(00 K10 KKl

Invertierung

LED - Farbe

Handeingritt

Handwert

D01 RLT Anlage\Storung Rep.Schalter Zuluft

Klemme
LED

GRUM
ROT

OO OO 00

<I<] XIx] XI«]

0 Ol 00

00 K10 KKl

Invertierung

LED - Farbe

Handeingritt

Handwert

DI02 RLT Anlage\Stéorung Abluftventilator

Klemme
LED

GRUM
ROT

OO OO 00

<I<] XIx] XI«]

0 Ol 00

00 K10 KKl

Invertierung

LED - Farbe

Handeingritt

Handwert

D03 RLT Anlage\Storung Rep.Schalter Abluft

Klemme
LED

GRUM
ROT

OO OO 00

<I<] XIx] XI«]

0 Ol 00

00 K10 KKl
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Digitale Eingdnge Adr.01 - DI16 Adr.01 (52N1) - Hardware - COSMOS I/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module

4| Seite-2-

L4

25.02.2025 15:04

Bezeichnung

IPvertierung

LED - Farbe

Handeingriff

Handwert

DI04 RLT Anlage\Storung KVS Pumpe

Klemme
LED

GRON
ROT

- Digitale Eingdange Adr.01 isp01 -

0 O 40

-MAX -

<k XI<] XIx]

Vorgabewert

00 Ok 04

Einstellwert

00 K10 K]

Invertierung

LED - Farbe

Handeingritt

Handwert

Klemme
LED

GRUM
ROT

D05 RLT Anlage\Storung Druckwachter KVS

OO OO 00

<I<] XIx] XI«]

0 Ol 00

000 <100 00X

Invertierung

LED - Farbe

Handeingritt

Handwert

Klemme
LED

GRUM
ROT

DIOG Allgemein\Storung BSK 1 Zuluft ZU

OO OO 00

<I<] XIx] XI«]

0 Ol 00

00 K10 KKl

Invertierung

LED - Farbe

Handeingritt

Handwert

Klemme
LED

GRUM
ROT

DIO7 Allgemein\Storung BSK 2 Zuluft ZU

OO OO 00

<I<] XIx] XI«]

0 Ol 00

00 K10 KKl
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Digitale Eingdnge Adr.01 - DI16 Adr.01 (52N1) - Hardware - COSMOS I/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module

4| Beite-3-

25.02.2025 15:04

Bezeichnung

IPvertierung

LED - Farbe

Handeingriff

Handwert

- Digitale Eingdange Adr.01 isp01 -

D08 Allgemein\Stérung BSK 3 Zuluft ZU

Klemme
LED

GRON
ROT

-MIN - -MAX -

0 O 40

<k XI<] XIx]

Vorgabewert

00 Ok 04

Einstellwert

00 K10 K]

Invertierung

LED - Farbe

Handeingritt

Handwert

DIO9 Allgemein\Storung BSK 4 Zuluft ZU

Klemme
LED

GRUM
ROT

OO OO 00

<I<] XIx] XI«]

0 Ol 00

00 K10 KKl

Invertierung

LED - Farbe

Handeingritt

Handwert

D10 Allgemein\Storung BSK b Zuluft ZU

Klemme
LED

GRUM
ROT

OO OO 00

<I<] XIx] XI«]

0 Ol 00

00 K10 KKl

Invertierung

LED - Farbe

Handeingritt

Handwert

DI11 Allgemein\Storung BSK 1 Abluft ZU

Klemme
LED

GRUM
ROT

OO OO 00

<I<] XIx] XI«]

0 Ol 00

00 K10 KKl
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Digitale Eingdnge Adr.01 - DI16 Adr.01 (52N1) - Hardware - COSMOS I/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module

4| Seite -4-

25.02.2025 15:04

Bezeichnung

IPvertierung

LED - Farbe

Handeingriff

Handwert

- Digitale Eingdange Adr.01 isp01 -

DI12 Allgemein\Stérung BSK 2 Abluft ZU

Klemme
LED

GRON
ROT

0 O 40

<k XI<] XIx]

-MAX - Vorgabewert

00 Ok 04

Einstellwert

00 K10 K]

Invertierung

LED - Farbe

Handeingritt

Handwert

DI13 Allgemein\Storung BSK 3 Abluft ZU

Klemme
LED

GRUM
ROT

OO OO 00

<I<] XIx] XI«]

0 Ol 00

00 K10 KKl

Invertierung

LED - Farbe

Handeingritt

Handwert

DI14 Allgemein\Storung BSK 4 Abluft ZU

Klemme
LED

GRUM
ROT

OO OO 00

<I<] XIx] XI«]

0 Ol 00

00 K10 KKl

Invertierung

LED - Farbe

Handeingritt

Handwert

DI15 Allgemein\Storung BSK 5 Abluft ZU

Klemme
LED

GRUM
ROT

OO OO 00

<I<] XIx] XI«]

0 Ol 00

00 K10 KKl
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Digitale Eingdnge Adr.02 - DIBDO8T Adr.02 (54N1) - Hardware - COSMOS I/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2
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Digitale Eingdnge Adr.02 - DISBDO8T Adr.02 (54N1) - Hardware - COSMOS 1/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module

Seite -1-

L4

25.02.2025 15:04

Bezeichnung

Invertierung

LED - Farbe

Handeingritt

Handwert

DIO0 RLT Anlage\Stérung Frostschutz

Klemme
LED

GRON
ROT

- Digitale Eingdange Adr.02 isp01 -

O g

-MAX -

<I<] XIx] XI«]

Vorgabewert

0 O 00

Einstellwert

(00 K10 KKl

Invertierung

LED - Farbe

Handeingritt

Handwert

Klemme
LED

GRUM
ROT

D01 RLT Anlage\Storung Erwarmerpumpe

OO OO 00

<I<] XIx] XI«]

0 Ol 00

00 K10 KKl

Invertierung

LED - Farbe

Handeingritt

Handwert

Klemme
LED

GRUM
ROT

DI02 RLT Anlage\Stérung Kithlerpumpe

OO OO 00

<I<] XIx] XI«]

0 Ol 00

00 K10 KKl

Invertierung

LED - Farbe

Handeingritt

Handwert

Klemme
LED

GRUM
ROT

D03 RLT Anlage\Stérung Rauchmelder Zuluft

OO OO 00

<I<] XIx] XI«]

0 Ol 00

00 K10 KKl
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Digitale Eingdnge Adr.02 - DISBDO8T Adr.02 (54N1) - Hardware - COSMOS 1/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module | Seite-2- 25.02.2025 15:04
- Digitale Eingdange Adr.02 isp01 -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einstellwert
DI04 RLT Anlage\Stérung Rauchmelder Abluft
IPvertierung Klemime |_ p |_ |7
LED ] v [ v
LED - Farbe o |_ W p |_
ROT W v ] v
Handeingriff |_ p |_ |_
Handwert |_ p |_ |_
D05 RLT Anlage\Meldung Betrieb Zuliifter
Invertierung Hlemme |_ |7 |_ |_
LED ] v il il
LED - Farbe o |_ W p p
ROT | v ] i
Handeingritt |_ |7 |_ |_
Handwert |_ |7 |_ |7
DIO6 RLT Anlage\Meldung Betrieb Ablifter
Invertierung Hlemme |_ |7 |_ |_
LED ] v il il
LED - Farbe o |_ W p p
ROT | v ] i
Handeingritt |_ |7 |_ |_
Handwert |_ |7 |_ |7
DIO7T RLT Anlage\Stéorung KVS Pumpe 2
Invertierung Hlemme |_ |7 |_ p
LED ] v il 2
LED - Farbe o |_ W p |_
ROT | v ] v
Handeingritt |_ |7 |_ |_
Handwert |_ |7 |_ |_
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Digitale Ausgadnge Adr.02 - DISBDO8T Adr.02 (54N1) - Hardware - COSMOS I/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module Beite -1- | 25.02.2025 15:04

- Digitale Ausgange Adr.02 isp01 -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einstellwert

DO RLT Anlage\KVS Pumpe Ein

Irvertisrung |_

Handeingriff

A7

<<l «
a0 O
O O

Handwett

D001 RLT Anlage\Erwarmerpumpe Ein

Imvertierung |_ |7 |_ |_
Handeingriff |_ |7 |_ |_
Handwert |_ |7 |_ |_

D002 RLT Anlage\Kihlerpumpe Ein

Invertierung r |7 r r
Handeingrift |_ |7 |_ |_
Handwert |_ W |_ |_

D003 RLT Anlage'\KVS Pumpe 2 Ein

Irvertisrung |_ p |_ |_
Handeingritf r |7 r r
Handwert r |7 r r
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Digitale Ausgadnge Adr.02 - DISBDO8T Adr.02 (54N1) - Hardware - COSMOS I/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module | Seite-2- 25.02.2025 15:04

- Digitale Ausgange Adr.02 isp01 -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einstellwert
DO04 -

Irvertisrung |_ |7 |_ ’_
Handeingriff |_ |7 |_ ’_
Handwett r |7 r ’_
DOos -

Imvertierung |_ |7 |_ |_
Handeingriff |_ |7 |_ |_
Handwert |_ |7 |_ |_
DO06 -

Invertierung r |7 r r
Handeingritt |_ |7 |_ |_
Handwert |_ W |_ |_
Door -

Irvertisrung |_ p |_ |_
Handeingritf r |7 r r
Handwert r |7 r r
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Analoge Eingédnge Adr.03 - AIBAO4 Adr.03 (56N1) - Hardware - COSMOS I/0O Module - Regelung Steuernung - 01: U2
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Analoge Eingdnge Adr.03 - AIBAO4 Adr.03 (56N 1) - Hardware - COSMOS 1/0O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module

Seite -1- |

25.02.2025 15:04

Bezeichnung

Fihlertyp
Oiffzet

Fihleriberwachung freigeben

- Analoge Eingange Adr.03 isp01 -

AlDD Allgemein\RL Temp. Nacherwarmer 1 (Nebenr.)

-MIN- -MAX - Vorgabewert
| - | 1004 | oooo
| -z00000 | 200000 | ooo

MIN ] [v
MAX ] [v

Einstellwert

=
o}
=
=

i s

Handmodus

Sensorbereich MK - Wert
Sensorbereich MAX - Wert

MIN [ ] [v
MAK 1 [v

Grenzyvert - M| N - | -200000 | 200000 | -so00 )

Grenzwert - M&X - [ -200000 | 200000 | 150000 150,00

Totzone | -200000 | 200000 [ 100 1,00

Erzatzwwert freigeben |_ |7 |_ |_

Ersatzwert bei Defekt [ -200000 | 200000 | 2000 20,00
Ei = z

Fiihlerskalisrung M I 1 -t Tganggwm |20 | 2ocone Lo o
Fihlerwert = | 200000 | 200000 | oo 0,00
Ei = [ |

Fiihlerskalisrung MAX - Wert Tganggwm ST BT it L
Fihlerswert = | -200000 | 200000 [ 1000 10,00

MM - Begrenzung | -200000 | 200000 [-9989.00 -9999 00

MAX - Begrenzung | -200000 | 200000 | 9983.00 99993,00

Bert steigen / Sek
O verzdgert steigen / Se | 0.000 | 200000 | 99999 59,938
verzigert fallensSek | 0000 | 200000 | 99993 59,399

maxcimiale Bandbreite |  ooo | 200000 | oo 0,00

Handeingritf r p r r

Harchwert | -200000 | 200000 [ om0 26,14

Senzor - Uberwachung

Automatik AUS E TN ] [v ]

| -z00000 | 200000

| -s0.00

| -zooo00 | 200000

| 15000

é@ O K
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Analoge Eingdnge Adr.03 - AIBAO4 Adr.03 (56N 1) - Hardware - COSMOS 1/0O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module 4| Beite-2- 25.02.2025 15:04

- Analoge Eingange Adr.03 isp01 -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert

AlD1 Allgemein\RL Temp. Nacherwarmer 2 (CT)

=
o}
=
=

Fiihlertyp | - | 1004 | oooo
Offset | -z00000 | 200000 |  ooo

u v H
B v [

Fihleriberwachung freigeben

i s

Grenzyvert - M| N - | -200000 | 200000 | -so00 )
Grenzwert - M&X - [ -200000 | 200000 | 15000 150,00
Totzone | -200000 | 200000 [ 100 1,00
Erzatzwwert freigeben |_ |7 |_ |_
Ersatzwert bei Defekt [ -200000 | 200000 | 2000 20,00
Ei = z
Fiihlerskalisrung M I 1 -t Tganggwm |20 | 2ocone Lo o
Fihlerwert = | 200000 | 200000 | oo 0,00
Ei = [ |
Fiihlerskalisrung MAX - Wert Tganggwm ST BT it L
Fihlerswert = | -200000 | 200000 [ 1000 10,00
MM - Begrenzung | -200000 | 200000 [-9989.00 -9999 00
MAX - Begrenzung | -200000 | 200000 | 9983.00 99993,00
Bert steigen / Sek
O verzdgert steigen / Se | 0.000 | 200000 | 99999 59,938
verzigert fallensSek | 0000 | 200000 | 99993 59,399
maxcimiale Bandbreite |  ooo | 200000 | oo 0,00
Handeingritf r p r r
Harchwert | -200000 | 200000 [ om0 24,92

Senzor - Uberwachung

Autamatik AUS [ETN [ [V ] [v
Handmoduz ) r |7 r r

M [ v [] []
Sensorbereich M| N - Wert | -200000 | 200000 | -s0.00 -50,00
Sensorbereich  MAYX - Wert | -z00000 | 200000 | 150,00 150,00
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Analoge Eingdnge Adr.03 - AIBAO4 Adr.03 (56N 1) - Hardware - COSMOS 1/0O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module 4| Beite-3- |

25.02.2025 15:04

- Analoge Eingange Adr.03 isp01 -

MIN ]
MAX ]

Fihleriberwachung freigeben

[v
[v

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert
AlDZ2 Allgemein\RL Temp. Nacherwarmer 3 (Angio)

Fiihlertyp | - | 1004 | oooo
Offset | -z00000 | 200000 |  ooo

Einstellwert

=
o}
=
=

i s

Grenzyvert - M| N - | -200000 | 200000 | -so00 )
Grenzwert - M&X - [ -200000 | 200000 | 150000 150,00
Totzone | -200000 | 200000 [ 100 1,00
Erzatzwwert freigeben |_ |7 |_ |_
Ersatzwert bei Defekt [ -200000 | 200000 | 2000 20,00
Ei = z
Fiihlerskalisrung M I 1 -t Tganggwm |20 | 2ocone Lo o
Fihlerwert = | 200000 | 200000 | oo 0,00
Ei = [ |
Fiihlerskalisrung MAX - Wert Tganggwm ST BT it L
Fihlerswert = | -200000 | 200000 [ 1000 10,00
MM - Begrenzung | -200000 | 200000 [-9989.00 -9999 00
MAX - Begrenzung | -200000 | 200000 | 9983.00 99993,00
O verzégert steigen/Sek | 0.000 | 200000 | 99999 59,938
verzigert fallensSek | 0000 | 200000 | 99993 59,399
maxcimiale Bandbreite |  ooo | 200000 | oo 0,00
Handeingritf r p r r
Harchwert | -200000 | 200000 [ om0 23,05
Senzor - Uberwachung
Autamatik AUS [ETN [ [V ] [v
Handmoduz ) r |7 r r
M [ v [] []
Sensorbereich M| N - Wert | -200000 | 200000 | -s0.00 -50,00
Sensorbereich  MAYX - Wert | -z00000 | 200000 | 150,00 150,00
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Analoge Eingdnge Adr.03 - AIBAO4 Adr.03 (56N 1) - Hardware - COSMOS 1/0O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module

4| Seite-d- b

25.02.2025 15:04

Bezeichnung

AlD3 RLT Anlage\Temperatur KVS AB VL

Fihlertyp
Oiffzet

1R
A

Fihleriberwachung freigeben

Grenzwert -MIN-
Grenzwert - MAX -

Totzone

Erzatzwwert freigeben
Erzatzwert bei Defekt

Eingangzwert
Fihlerskalierung b 1R - Yiert i
Fihlerwert

Eingangzwert
Fihlerskalierung bMAX -YWiert .
Fihlervwert

bl 1M - Begrenzung
hAR - Begrenzung

wverzdgert steigen f Sek
Fahlerdamptung -,
verzdgert  fallen FSek

maximale Bandbreite

Handeingritf

Handwert

- Analoge Eingange Adr.03 isp01 -

-MIN- -MAX - Vorgabewert
| - | 1004 | oooo
| -z00000 | 200000 | ooo

=
-

[v
[v

| -200000 | 200000 | -s0.00
| -200000 | 200000 | 15000
| -200000 | 200000 [ 100

[ v [
| -zo0000 | 200000 | 2000
| -zooo00 | 200000 | omo
| -zo0000 | 200000 | ooo
| -zo0000 | 200000 | 1000
| -z00000 | 200000 [ 1000
| 200000 | 200000 [-9998.00
| -z00000 | 200000 | 9998.00
| o0.000 | 200000 | 99.938
| 0000 | 200000 | 99939
| oo | 200000 | ooo

[ v []
| -200000 | 200000 | ooo

Einstellwert

=
o}
=
=

e

oy
o
=
fre]
jov]

-
=
=

[}

]

[r= A
|
wr [ra ) B 7l
a3 [T=} R Ta) [l ] Sl | b
La T | o [rul B u] (s} ] [ B ok
[ w o o= [=3 Q= oo T
n = (Tul B Tn] (=1 = (=4 =] oS =

Senzor - Uberwachung

Atomatik AUSTEIM
AR
Handmodus
AL

Sensorbereich MK - Wert
Sensorbereich MAX - Wert

-

-
-

[v

[v
[v

| -z00000

| 200000

| -s0.00

| -zooo00

| 200000

| 15000

é@ O K
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Analoge Eingdnge Adr.03 - AIBAO4 Adr.03 (56N 1) - Hardware - COSMOS 1/0O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module

4| Seite-5-

Ld

25.02.2025 15:04

Bezeichnung

AlD4 RLT Anlage\Temperatur KVS AB RL

Fihlertyp
Oiffzet

1R
A

Fihleriberwachung freigeben

Grenzwert -MIN-
Grenzwert - MAX -

Totzone

Erzatzwwert freigeben
Erzatzwert bei Defekt

Eingangzwert
Fihlerskalierung b 1R - Yiert i
Fihlerwert

Eingangzwert
Fihlerskalierung bMAX -YWiert .
Fihlervwert

bl 1M - Begrenzung
hAR - Begrenzung

wverzdgert steigen f Sek
Fahlerdamptung -,
verzdgert  fallen FSek

maximale Bandbreite

Handeingritf

Handwert

- Analoge Eingange Adr.03 isp01 -

-MIN- -MAX - Vorgabewert
| - | 1004 | oooo
| -z00000 | 200000 | ooo

=
-

[v
[v

| -200000 | 200000 | -s0.00
| -200000 | 200000 | 15000
| -200000 | 200000 [ 100

[ v [
| -zo0000 | 200000 | 2000
| -zooo00 | 200000 | omo
| -zo0000 | 200000 | ooo
| -zo0000 | 200000 | 1000
| -z00000 | 200000 [ 1000
| 200000 | 200000 [-9998.00
| -z00000 | 200000 | 9998.00
| o0.000 | 200000 | 99.938
| 0000 | 200000 | 99939
| oo | 200000 | ooo

[ v []
| -200000 | 200000 | ooo

Einstellwert

=
o}
=
=

i s

oy
o
=
fre]
jov]

-
=
=

[}

]

[r= A
|
wr [ra ) B 7l
ma [T=} R Ta) [l ] Sl | b
L T | o [rul B u] (s} ] [ B ok
[ w o o= [=3 Q= oo T
La = (Tul B Tn] (=1 = (=4 =] oS =

Senzor - Uberwachung

Atomatik AUSTEIM
AR
Handmodus
AL

Sensorbereich MK - Wert
Sensorbereich MAX - Wert

-

-
-

[v

[v
[v

| -z00000

| 200000

| -s0.00

| -zooo00

| 200000

| 15000

é@ O K
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Analoge Eingdnge Adr.03 - AIBAO4 Adr.03 (56N 1) - Hardware - COSMOS 1/0O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module

4| Seite-6- b

25.02.2025 15:04

Bezeichnung

A5 RLT Anlage\RL Temperatur Erwarmer

Fihlertyp
Oiffzet

1R
A

Fihleriberwachung freigeben

Grenzwert -MIN-
Grenzwert - MAX -

Totzone

Erzatzwwert freigeben
Erzatzwert bei Defekt

Eingangzwert
Fihlerskalierung b 1R - Yiert i
Fihlerwert

Eingangzwert
Fihlerskalierung bMAX -YWiert .
Fihlervwert

bl 1M - Begrenzung
hAR - Begrenzung

wverzdgert steigen f Sek
Fahlerdamptung -,
verzdgert  fallen FSek

maximale Bandbreite

Handeingritf

Handwert

- Analoge Eingange Adr.03 isp01 -

-MIN- -MAX - Vorgabewert
| - | 1004 | oooo
| -z00000 | 200000 | ooo

=
-

[v
[v

| -200000 | 200000 | -s0.00
| -200000 | 200000 | 15000
| -200000 | 200000 [ 100

[ v [
| -zo0000 | 200000 | 2000
| -zooo00 | 200000 | omo
| -zo0000 | 200000 | ooo
| -zo0000 | 200000 | 1000
| -z00000 | 200000 [ 1000
| 200000 | 200000 [-9998.00
| -z00000 | 200000 | 9998.00
| o0.000 | 200000 | 99.938
| 0000 | 200000 | 99939
| oo | 200000 | ooo

[ v []
| -200000 | 200000 | ooo

Einstellwert

=
o}
=
=

i s

oy
o
=
fre]
jov]

-
=
=

[}

]

[r= A
|
wr [ra ) B 7l
[N} [T=} R Ta) [l ] Sl | b
o T | o [rul B u] (s} ] [ B ok
-1 w o o= [=3 Q= oo T
= = (Tul B Tn] (=1 = (=4 =] oS =

Senzor - Uberwachung

Atomatik AUSTEIM
AR
Handmodus
AL

Sensorbereich MK - Wert
Sensorbereich MAX - Wert

-

-
-

[v

[v
[v

| -z00000

| 200000

| -s0.00

| -zooo00

| 200000

| 15000

é@ O K
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Analoge Eingdnge Adr.03 - AIBAO4 Adr.03 (56N 1) - Hardware - COSMOS 1/0O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module 4| Beite7- 25.02.2025 15:04

- Analoge Eingange Adr.03 isp01 -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert

AlDE RLT Anlage\WL Temperatur Kithler

=
o}
=
=

Fiihlertyp | - | 1004 | oooo
Offset | -z00000 | 200000 |  ooo

u v H
B v [

Fihleriberwachung freigeben

i s

Grenzyvert - M| N - | -200000 | 200000 | -so00 )
Grenzwert - M&X - [ -200000 | 200000 | 15000 150,00
Totzone | -200000 | 200000 [ 100 1,00
Erzatzwwert freigeben |_ |7 |_ |_
Ersatzwert bei Defekt [ -200000 | 200000 | 2000 20,00
Ei = z
Fiihlerskalisrung M I 1 -t Tganggwm |20 | 2ocone Lo o
Fihlerwert = | 200000 | 200000 | oo 0,00
Ei = [ |
Fiihlerskalisrung MAX - Wert Tganggwm ST BT it L
Foblerwert = | 200000 | 200000 [ 1ooo 10,00
MM - Begrenzung | -200000 | 200000 [-9989.00 -9999 00
MAX - Begrenzung | -200000 | 200000 | 9983.00 99993,00
Bert steigen / Sek
O verzdgert steigen / Se | 0.000 | 200000 | 99999 59,938
verzigert fallensSek | 0000 | 200000 | 99993 59,399
maxcimiale Bandbreite |  ooo | 200000 | oo 0,00
Handeingritf r p r r
Harchwert | -200000 | 200000 [ om0 17 86

Senzor - Uberwachung

Autamatik AUS [ETN [ [V ] [v
Handmoduz ) r |7 r r

M [ v [] []
Sensorbereich M| N - Wert | -200000 | 200000 | -s0.00 -50,00
Sensorbereich  MAYX - Wert | -z00000 | 200000 | 150,00 150,00
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Analoge Eingdnge Adr.03 - AIBAO4 Adr.03 (56N 1) - Hardware - COSMOS 1/0O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module | Seite -8-

25.02.2025 15:04

- Analoge Eingange Adr.03 isp01 -

AlOT RLT Anlage\AuBenlufifilter

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert

Flhlertyp | -1 | 1004

| oooo

Offset [ -200000 | 200000

MIN ] [v
MAX ] [v

Fihleriberwachung freigeben

| ooo

Grenzyvert - M| N - | -200000 | 200000 | -so00
Grenzwert - MAX - | -200000 | 200000 | 150000
Totzone | -200000 | 200000 [ 100
Erzatzwwert freigeben |_ |7 |_
Ersatzvert bei Defekt | -200000 | 200000 | 2000
Bingangswert = [ -200000 | 200000 [ ooo
Fihlerskalierung b 1R - Yiert i
Fihlerwert = | 200000 | 200000 | oo
Eingangswert = [ -200000 | 200000 | 1000
Fihlerskalierung bMAX -YWiert .
Foblerwert = | 200000 | 200000 [ 1000
MM - Begrenzung | -200000 | 200000 | -9595.00
MAX - Begrenzung | -200000 | 200000 | 9899.00
verzbgert steigen /Sek | 0.000 | 200000 | 99.99s
Flblerdamptung .,
verzogert falensSek [ 0000 | 200000 | 59.333
maxcimiale Bandbreite |  ooo | 200000 | oo
Handeingritf r p r
Harchwert | -200000 | 200000 [ om0

Einstellwert

=
o}
=
=

i s

oy
o
=
fre]
jov]

-
=
=

[}

]

w
|
wr [ra ) B 7l o
- [T=} R Ta) [l ] = [ = b
w T | o [rul B u] oo [ B ok
[=] w o o= [==3 Q= oo T
=4 = (Tul B Tn] (=1 = (=4 =] oS =

Senzor - Uberwachung

Automatik AUS TEIN [ [v ]
Handmoduz ) r |7 r

u v [
Sensorbereich M| N - Wert | -200000 | 200000 | -s0.00
Sensorbereich  MAYX - Wert | -z00000 | 200000 | 150,00

é@ O K
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Analoge Eingdnge Adr.03 - AIBAO4 Adr.03 (56N 1) - Hardware - COSMOS 1/0O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

10-Modul - AIBACY - (Adr.03)

Seite -1-

25.02.2025 15:04

Fiihlertypen :

Typ Kennzahi Flihter Bereich
AS_ BetrArt 00 0 | Eingang deaktiviert
A L1 2 17  Spannungseingang 0,10
AS_T_Mfuehl_2 34 M-Fihler (LM2355) =507 130°C
AS_ T _Mi1000_2 S0 | Mi-1000 (DR -50°C BS0°C (2)
AS_T_Mi1000L_2 82 | Mi-1000 (Tka000o) -50°C Ba0°C (2)
AS_T PHIO00_2 98 | Pt1000 -A0°C BA0°C (2)
AS_R_8000_2 162  ‘Widerstand in Ohm 0,810 kOhm
AS 1) Prozent 177 Spannungseingany 0.100% =010
AS_T P00 1001 | Pt-100 Oher MWL angeschlossen -50°C. 180°C (1)
AS_ T PHO00 1002 Pt-1000 Ober MWL angeschlossen -A0%C. 180" (1)
AS_T Mit 000 1003 Mi-1000 (D) Gher MWL angeschlossen -0, 1 80%C (1)
AS_T Mi1000Tk 1004 | Ri-1000 (Tks000) dber MWL angeschlossen  -a0%C.180%C (1)

(1) Diese Flhlertypen werden nicht direkt an einen Analog-Eingandg angeschlossen. Dem Ein-
gang wird ein COSMOE Messwertumformer (MWL vorgeschaltet, Diese Funktion ist ab der
Firrmweare-Yersion 1,032 verfigbar,

(2) Diese Fohletypen sind ab der Firmware-version 1.046 implementiert. Damit diese Sensor-
ypen venvendet werden kiinnen, ist ein COSMQS [O-Modul der zweiten Generation erforder-

lich.
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Analoge Ausgénge Adr.03 - AIBAO4 Adr.03 (56N1) - Hardware - COSMOS 1/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

A REER
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Analoge Ausgange Adr.03 - AIBAO4 Adr.03 (56N1) - Hardware - COSMOS 1/0O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module Beite -1- |

25.02.2025 15:04

- Analoge Ausgange Adr.03 isp01 -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert

AODDD AllgemeiniWentil Nacherwarmer 1 (Nebenr.)

_ Engangswert = | 0 [ 100 | oo
Skalierung 1M -Wert -
Ausgangswwert = | 0 | 100 | 0.0o
, Bngangswert = | 0 [ 100 | 10000
Skalierung AKX -WWert
susgangswert = | 0 [ 100 | 10000
MM - Begrenzung | 0 [ 100 | oo
MAX - Begrenzung | 0 [ 100 | 10000
n— 0.0 Vol [] [v [v
2.10 Vol [ [v ]
Irvertierung r p r
Handeingritf |_ p
Handwwert 0o 1000 0.o

Einstellwert

100,00
100,00

100,00

o BB

Y
[ )
=
[}

ADD1 Allgemein'\Ventil Nacherwdrmer 2 (CT)

_ Engangswert = | 0 [ 100 | om0
Skalierung k1M - Wert
Auzgangswert = | ] | 100 | .00
_ Eingangswert = | o | 100 | 100,00
Skalierung MaX - Wert -
Auzgangswert = | ] | 100 | 100000
MM - Begrenzung | 0 [ 100 | oo
MaX - Begrenzung | 0 | 100 | 10000
susgang 0.10 Vot ] [v [v
2.10 Vot [ ] [v =]
IPvertierung |_ p |_
Handeingriff |_ p
Handwert oo 100.0 0.0

0,00

100,00
100,00

100,00

e TR

(4} ]
=
=
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Analoge Ausgange Adr.03 - AIBAO4 Adr.03 (56N1) - Hardware - COSMOS 1/0O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module

4| Seite-2-

25.02.2025 15:04

Bezeichnung

Skalierung 1M -Wert

Skalierung AKX -WWert

bl 1M - Begrenzung

hAR - Begrenzung

Azgang

Irvertierung

Handeingritf

Handwert

-MIN - - MAX - Vorgabewert

Engangswert = | 0 [ 100 | om0
Ausgangswert = | u] | 100 | 0.0
Bngangswert = | 0 [ 100 | 10000
susgangswert = | 0 [ 100 | 10000
| 0 [ 100 | 000
| 0 [ 100 | 10000
0.0 Vol [] [v [v
2.10 Vol [ [v ]
[ v [

L] v
0.0 100.0 0.0

- Analoge Ausgange Adr.03 isp01 -

ADD2 AllgemeiniWentil Nacherwarmer 3 (Angio)

Einstellwert

100,00
100,00

100,00

o BB

o
=
[}

Skalierung k1M - Wert

Skalierung MaX - Wert

WM - Begrenzung

MAX - Begrenzung

Auzgang

IPvertierung

Handeingriff

Hancwert

AD03 RLT AnlageWentil Warmetauscher KVS

1 CIK]

Engangswert = | 0 [ 100 | om0
Auzgangswert = | ] | 100 | .00
Eingangswert = | 0 [ 100 | 100.00
Auzgangswert = | ] | 100 | 100000
| 0 [ 100 | ooo
| 0 [ 100 | 10000
0,10 Vol ] [v
2.10 Vot [ ] [v
[ [V
M
0.0

100.0

]

0,00

100,00
100,00

100,00

3 o TR
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Analoge Ausgénge Adr.03 - AIBAO4 Adr.03 (56N1) - Hardware - COSMOS 1/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2
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Analoge Eingénge Adr.04 - AISAO4 Adr.04 (58N1) - Hardware - COSMOS I/0O Module - Regelung Steuernung - 01: U2
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Analoge Eingénge Adr.04 - AISAO4 Adr.04 (58N1) - Hardware - COSMOS I/0O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

o
I
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Analoge Eingdnge Adr.04 - AIBAO4 Adr.04 (58N1) - Hardware - COSMOS 1/0O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module Beite -1- | 25.02.2025 15:04

- Analoge Eingange Adr.04 isp01 -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert

AlDD RLT Anlage\Zuluftfilter

=
o}
=
=

Fiihlertyp | - | 1004 | oooo
Offset | -z00000 | 200000 |  ooo

u v H
B v [

Fihleriberwachung freigeben

i s

Grenzyvert - M| N - | -200000 | 200000 | -so00 )
Grenzwert - M&X - [ -200000 | 200000 | 15000 150,00
Totzone | -200000 | 200000 [ 100 1,00
Erzatzwwert freigeben |_ |7 |_ |_
Ersatzwert bei Defekt [ -200000 | 200000 | 2000 20,00
Ei = z
Fiihlerskalisrung M I 1 -t Tganggwm |20 | 2ocone Lo o
Fihlerwert = | 200000 | 200000 | oo 0,00
Ei = [ |
Fiihlerskalisrung MAX - Wert Tganggwm ST BT it s
Foblerwert = | 200000 | 200000 [ 1ooo 500,00
MM - Begrenzung | -200000 | 200000 [-9989.00 -9999 00
MAX - Begrenzung | -200000 | 200000 | 9983.00 99993,00
Bert steigen / Sek
O verzdgert steigen / Se | 0.000 | 200000 | 99999 59,938
verzigert fallensSek | 0000 | 200000 | 99993 59,399
maxcimiale Bandbreite |  ooo | 200000 | oo 0,00
Handeingritf r p r r
Harchwert | -200000 | 200000 [ om0 56,75

Senzor - Uberwachung

Autamatik AUS [ETN [ [V ] [v
Handmoduz ) r |7 r r

M [ v [] []
Sensorbereich M| N - Wert | -200000 | 200000 | -s0.00 -50,00
Sensorbereich  MAYX - Wert | -z00000 | 200000 | 150,00 150,00
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Analoge Eingdnge Adr.04 - AIBAO4 Adr.04 (58N1) - Hardware - COSMOS 1/0O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module 4| Beite-2- 25.02.2025 15:04

- Analoge Eingange Adr.04 isp01 -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert

Al RLT Anlage\Abluftfilter

=
o}
=
=

Fiihlertyp | - | 1004 | oooo
Offset | -z00000 | 200000 |  ooo

u v H
B v [

Fihleriberwachung freigeben

i s

Grenzyvert - M| N - | -200000 | 200000 | -so00 )
Grenzwert - M&X - [ -200000 | 200000 | 15000 150,00
Totzone | -200000 | 200000 [ 100 1,00
Erzatzwwert freigeben |_ |7 |_ |_
Ersatzwert bei Defekt [ -200000 | 200000 | 2000 20,00
Ei = z
Fiihlerskalisrung M I 1 -t Tganggwm |20 | 2ocone Lo o
Fihlerwert = | 200000 | 200000 | oo 0,00
Ei = 2
Fiihlerskalisrung MAX - Wert Tganggwm ST BT it s
Foblerwert = | 200000 | 200000 [ 1ooo 500,00
MM - Begrenzung | -200000 | 200000 [-9989.00 -9999 00
MAX - Begrenzung | -200000 | 200000 | 9983.00 99993,00
Bert steigen / Sek
O verzdgert steigen / Se | 0.000 | 200000 | 99999 59,938
verzigert fallensSek | 0000 | 200000 | 99993 59,399
maxcimiale Bandbreite |  ooo | 200000 | oo 0,00
Handeingritf r p r r
Harchwert | -200000 | 200000 [ om0 4,81

Senzor - Uberwachung

Automatik ALUSFEIN ] [v ]

Handmodus s r |7 r
n v []

Sensorbereich M| N - Wert | -200000 | 200000 | -s0.00
Sensorbereich  MAYX - Wert | -z00000 | 200000 | 150,00

é@ O K
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Analoge Eingdnge Adr.04 - AIBAO4 Adr.04 (58N1) - Hardware - COSMOS 1/0O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module 4| Beite-3- |

25.02.2025 15:04

- Analoge Eingange Adr.04 isp01 -

MIN ]
MAX ]

Fihleriberwachung freigeben

[v
[v

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert
AlDZ2 Extern\Zulufttemperatur hinter NE 1 (Nebenr.)

Fiihlertyp | - | 1004 | oooo
Offset | -z00000 | 200000 |  ooo

Einstellwert

=
o}
=
=

i s

Grenzyvert - M| N - | -200000 | 200000 | -so00 )
Grenzwert - M&X - [ -200000 | 200000 | 150000 150,00
Totzone | -200000 | 200000 [ 100 1,00
Erzatzwwert freigeben |_ |7 |_ |_
Ersatzwert bei Defekt [ -200000 | 200000 | 2000 20,00
Ei = z
Fiihlerskalisrung M I 1 -t Tganggwm |20 | 2ocone Lo o
Fihlerwert = | 200000 | 200000 | oo 0,00
Ei = [ |
Fiihlerskalisrung MAX - Wert Tganggwm ST BT it L
Fihlerswert = | -200000 | 200000 [ 1000 10,00
MM - Begrenzung | -200000 | 200000 [-9989.00 -9999 00
MAX - Begrenzung | -200000 | 200000 | 9983.00 99993,00
O verzégert steigen/Sek | 0.000 | 200000 | 99999 59,938
verzigert fallensSek | 0000 | 200000 | 99993 59,399
maxcimiale Bandbreite |  ooo | 200000 | oo 0,00
Handeingritf r p r r
Harchwert | -200000 | 200000 [ om0 2278
Senzor - Uberwachung
Autamatik AUS [ETN [ [V ] [v
Handmoduz ) r |7 r r
M [ v [] []
Sensorbereich M| N - Wert | -200000 | 200000 | -s0.00 -50,00
Sensorbereich  MAYX - Wert | -z00000 | 200000 | 150,00 150,00
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Analoge Eingdnge Adr.04 - AIBAO4 Adr.04 (58N1) - Hardware - COSMOS 1/0O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module 4| Beite-4- | 25.02.2025 15:04

- Analoge Eingange Adr.04 isp01 -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert

Al03 Extern\Zulufttemperatur hinter NE 2 (CT)

=
o}
=
=

Fiihlertyp | - | 1004 | oooo
Offset | -z00000 | 200000 |  ooo

u v H
B v [

Fihleriberwachung freigeben

i s

Grenzyvert - M| N - | -200000 | 200000 | -so00 )
Grenzwert - M&X - [ -200000 | 200000 | 15000 150,00
Totzone | -200000 | 200000 [ 100 1,00
Erzatzwwert freigeben |_ |7 |_ |_
Ersatzwert bei Defekt [ -200000 | 200000 | 2000 20,00
Ei = z
Fiihlerskalisrung M I 1 -t Tganggwm |20 | 2ocone Lo o
Fihlerwert = | 200000 | 200000 | oo 0,00
Ei = [ |
Fiihlerskalisrung MAX - Wert Tganggwm ST BT it L
Fihlerswert = | -200000 | 200000 [ 1000 10,00
MM - Begrenzung | -200000 | 200000 [-9989.00 -9999 00
MAX - Begrenzung | -200000 | 200000 | 9983.00 99993,00
Bert steigen / Sek
O verzdgert steigen / Se | 0.000 | 200000 | 99999 59,938
verzigert fallensSek | 0000 | 200000 | 99993 59,399
maxcimiale Bandbreite |  ooo | 200000 | oo 0,00
Handeingritf r p r r
Harchwert | -200000 | 200000 [ om0 21,99

Senzor - Uberwachung

Autamatik AUS [ETN [ [V ] [v
Handmoduz ) r |7 r r

M [ v [] []
Sensorbereich M| N - Wert | -200000 | 200000 | -s0.00 -50,00
Sensorbereich  MAYX - Wert | -z00000 | 200000 | 150,00 150,00
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Analoge Eingdnge Adr.04 - AIBAO4 Adr.04 (58N1) - Hardware - COSMOS 1/0O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module 4| SBeite-5- | 25.02.2025 15:04

- Analoge Eingange Adr.04 isp01 -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert

AlD4 Extern\Zulufttemperatur hinter NE 3 (Angio)

=
o}
=
=

Fiihlertyp | - | 1004 | oooo
Offset | -z00000 | 200000 |  ooo

u v H
B v [

Fihleriberwachung freigeben

i s

Grenzyvert - M| N - | -200000 | 200000 | -so00 )
Grenzwert - M&X - [ -200000 | 200000 | 15000 150,00
Totzone | -200000 | 200000 [ 100 1,00
Erzatzwwert freigeben |_ |7 |_ |_
Ersatzwert bei Defekt [ -200000 | 200000 | 2000 20,00
Ei = z
Fiihlerskalisrung M I 1 -t Tganggwm |20 | 2ocone Lo o
Fihlerwert = | 200000 | 200000 | oo 0,00
Ei = [ |
Fiihlerskalisrung MAX - Wert Tganggwm ST BT it L
Fihlerswert = | -200000 | 200000 [ 1000 10,00
MM - Begrenzung | -200000 | 200000 [-9989.00 -9999 00
MAX - Begrenzung | -200000 | 200000 | 9983.00 99993,00
Bert steigen / Sek
O verzdgert steigen / Se | 0.000 | 200000 | 99999 59,938
verzigert fallensSek | 0000 | 200000 | 99993 59,399
maxcimiale Bandbreite |  ooo | 200000 | oo 0,00
Handeingritf r p r r
Harchwert | -200000 | 200000 [ om0 22,24

Senzor - Uberwachung

Autamatik AUS [ETN [ [V ] [v
Handmoduz ) r |7 r r

M [ v [] []
Sensorbereich M| N - Wert | -200000 | 200000 | -s0.00 -50,00
Sensorbereich  MAYX - Wert | -z00000 | 200000 | 150,00 150,00
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Analoge Eingdnge Adr.04 - AIBAO4 Adr.04 (58N1) - Hardware - COSMOS 1/0O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module

4| Seite-6- b

25.02.2025 15:04

Bezeichnung

A0S ExterntAblufttemperatur 1 (Nebenr.)

Fihlertyp
Oiffzet

1R
A

Fihleriberwachung freigeben

Grenzwert -MIN-
Grenzwert - MAX -

Totzone

Erzatzwwert freigeben
Erzatzwert bei Defekt

Eingangzwert
Fihlerskalierung b 1R - Yiert i
Fihlerwert

Eingangzwert
Fihlerskalierung bMAX -YWiert .
Fihlervwert

bl 1M - Begrenzung
hAR - Begrenzung

wverzdgert steigen f Sek
Fahlerdamptung -,
verzdgert  fallen FSek

maximale Bandbreite

Handeingritf

Handwert

- Analoge Eingange Adr.04 isp01 -

-MIN- -MAX - Vorgabewert
| - | 1004 | oooo
| -z00000 | 200000 | ooo

=
-

[v
[v

| -200000 | 200000 | -s0.00
| -200000 | 200000 | 15000
| -200000 | 200000 [ 100

[ v [
| -zo0000 | 200000 | 2000
| -zooo00 | 200000 | omo
| -zo0000 | 200000 | ooo
| -zo0000 | 200000 | 1000
| -z00000 | 200000 [ 1000
| 200000 | 200000 [-9998.00
| -z00000 | 200000 | 9998.00
| o0.000 | 200000 | 99.938
| 0000 | 200000 | 99939
| oo | 200000 | ooo

[ v []
| -200000 | 200000 | ooo

Einstellwert

=
o}
=
=

i s

oy
o
=
fre]
jov]

-
=
=

[}

]

[r= A
|
wr [ra ) B 7l
3 [T=} R Ta) [l ] Sl | b
R T | o [rul B u] (s} ] [ B ok
o w o o= [=3 Q= oo T
] = (Tul B Tn] (=1 = (=4 =] oS =

Senzor - Uberwachung

Atomatik AUSTEIM
AR
Handmodus
AL

Sensorbereich MK - Wert
Sensorbereich MAX - Wert

-

-
-

[v

[v
[v

| -z00000

| 200000

| -s0.00

| -zooo00

| 200000

| 15000

é@ O K
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Analoge Eingdnge Adr.04 - AIBAO4 Adr.04 (58N1) - Hardware - COSMOS 1/0O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module 4| Beite7- 25.02.2025 15:04

- Analoge Eingange Adr.04 isp01 -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert

AlDE ExterntAblufttemperatur 2 (CT)

=
o}
=
=

Fiihlertyp | - | 1004 | oooo
Offset | -z00000 | 200000 |  ooo

u v H
B v [

Fihleriberwachung freigeben

i s

Grenzyvert - M| N - | -200000 | 200000 | -so00 )
Grenzwert - M&X - [ -200000 | 200000 | 15000 150,00
Totzone | -200000 | 200000 [ 100 1,00
Erzatzwwert freigeben |_ |7 |_ |_
Ersatzwert bei Defekt [ -200000 | 200000 | 2000 20,00
Ei = z
Fiihlerskalisrung M I 1 -t Tganggwm |20 | 2ocone Lo o
Fihlerwert = | 200000 | 200000 | oo 0,00
Ei = [ |
Fiihlerskalisrung MAX - Wert Tganggwm ST BT it L
Foblerwert = | 200000 | 200000 [ 1ooo 10,00
MM - Begrenzung | -200000 | 200000 [-9989.00 -9999 00
MAX - Begrenzung | -200000 | 200000 | 9983.00 99993,00
Bert steigen / Sek
O verzdgert steigen / Se | 0.000 | 200000 | 99999 59,938
verzigert fallensSek | 0000 | 200000 | 99993 59,399
maxcimiale Bandbreite |  ooo | 200000 | oo 0,00
Handeingritf r p r r
Harchwert | -200000 | 200000 [ om0 23 66

Senzor - Uberwachung

Autamatik AUS [ETN [ [V ] [v
Handmoduz ) r |7 r r

M [ v [] []
Sensorbereich M| N - Wert | -200000 | 200000 | -s0.00 -50,00
Sensorbereich  MAYX - Wert | -z00000 | 200000 | 150,00 150,00

Seite 361 von 476



Analoge Eingdnge Adr.04 - AIBAO4 Adr.04 (58N1) - Hardware - COSMOS 1/0O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module | Seite -8-

25.02.2025 15:04

- Analoge Eingange Adr.04 isp01 -

AlDT Extern‘Ablufttemperatur 3 (Angio)

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert

Flhlertyp | -1 | 1004

| oooo

Offset [ -200000 | 200000

MIN ] [v
MAX ] [v

Fihleriberwachung freigeben

| ooo

Grenzyvert - M| N - | -200000 | 200000 | -so00
Grenzwert - MAX - | -200000 | 200000 | 150000
Totzone | -200000 | 200000 [ 100
Erzatzwwert freigeben |_ |7 |_
Ersatzvert bei Defekt | -200000 | 200000 | 2000
Bingangswert = [ -200000 | 200000 [ ooo
Fihlerskalierung b 1R - Yiert i
Fihlerwert = | 200000 | 200000 | oo
Eingangswert = [ -200000 | 200000 | 1000
Fihlerskalierung bMAX -YWiert .
Foblerwert = | 200000 | 200000 [ 1000
MM - Begrenzung | -200000 | 200000 | -9595.00
MAX - Begrenzung | -200000 | 200000 | 9899.00
verzbgert steigen /Sek | 0.000 | 200000 | 99.99s
Flblerdamptung .,
verzogert falensSek [ 0000 | 200000 | 59.333
maxcimiale Bandbreite |  ooo | 200000 | oo
Handeingritf r p r
Harchwert | -200000 | 200000 [ om0

Einstellwert

=
o}
=
=

i s

oy
o
=
fre]
jov]

-
=
=

[}

]

[r= A
|
wr [ra ) B 7l
a3 [T=} R Ta) [l ] Sl | b
L T | o [rul B u] (s} ] [ B ok
— w o o= [=3 Q= oo T
(=i} = (Tul B Tn] (=1 = (=4 =] oS =

Senzor - Uberwachung

Automatik AUS TEIN [ [v ]
Handmoduz ) r |7 r

u v [
Sensorbereich M| N - Wert | -200000 | 200000 | -s0.00
Sensorbereich  MAYX - Wert | -z00000 | 200000 | 150,00

é@ O K
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Analoge Eingdnge Adr.04 - AIBAO4 Adr.04 (58N1) - Hardware - COSMOS 1/0O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

10-Modul - AIBACC - (Adr.04)

Seite -1-

25.02.2025 15:04

Fiihlertypen :

Typ Kennzahi Flihter Bereich
AS_ BetrArt 00 0 | Eingang deaktiviert
A L1 2 17  Spannungseingang 0,10
AS_T_Mfuehl_2 34 M-Fihler (LM2355) =507 130°C
AS_ T _Mi1000_2 S0 | Mi-1000 (DR -50°C BS0°C (2)
AS_T_Mi1000L_2 82 | Mi-1000 (Tka000o) -50°C Ba0°C (2)
AS_T PHIO00_2 98 | Pt1000 -A0°C BA0°C (2)
AS_R_8000_2 162  ‘Widerstand in Ohm 0,810 kOhm
AS 1) Prozent 177 Spannungseingany 0.100% =010
AS_T P00 1001 | Pt-100 Oher MWL angeschlossen -50°C. 180°C (1)
AS_ T PHO00 1002 Pt-1000 Ober MWL angeschlossen -A0%C. 180" (1)
AS_T Mit 000 1003 Mi-1000 (D) Gher MWL angeschlossen -0, 1 80%C (1)
AS_T Mi1000Tk 1004 | Ri-1000 (Tks000) dber MWL angeschlossen  -a0%C.180%C (1)

(1) Diese Flhlertypen werden nicht direkt an einen Analog-Eingandg angeschlossen. Dem Ein-
gang wird ein COSMOE Messwertumformer (MWL vorgeschaltet, Diese Funktion ist ab der
Firrmweare-Yersion 1,032 verfigbar,

(2) Diese Fohletypen sind ab der Firmware-version 1.046 implementiert. Damit diese Sensor-
ypen venvendet werden kiinnen, ist ein COSMQS [O-Modul der zweiten Generation erforder-

lich.
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Analoge Ausgénge Adr.04 - AIBAO4 Adr.04 (58N1) - Hardware - COSMOS 1/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

BELEIChUNG: F £ I 3 Hand HAandwert:

]

SO

At

16

ElpizeE| e
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Analoge Ausgange Adr.04 - AIBAO4 Adr.04 (58N1) - Hardware - COSMOS 1/0O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module Beite -1- | 25.02.2025 15:04

- Analoge Ausgange Adr.04 isp01 -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert

AQDD -

Ei =
Skaliorung 1N iert ingangswert | ] | 100 | IZ_I.IZIIZI 0,00
Ausgangswert = | 1] | 100 | 0.00 0,00

Ei =
Sl S ingangswert | 0 [ 100 | 100.00 100,00
susgangswert = | 0 [ 100 | 100.00 100,00
MM - Begrenzung | 0 [ 100 | 000 0,00
Ma.¥ - Begrenzung | 0 [ 100 | 100.00 100,00
0.0 Vol [] [v [v [v
ed 2.10 Vol [ [v ] ]
Irvertierung r |7 r r
Handeingritf |_ F |_
Handwert oo 1000 0.0 o0

ADD1 RLT Anlage\Erwarmerventil

i =
T e ingangswert | u] | 100 | .00 0,00
Auzgangswert = | ] | 100 | .00 0,00

Ei =
R ingangswert | 0 [ 100 | 100,00 100,00
Ausgangswert = | 0 [ 100 | 100,00 100,00
MM - Begrenzung | 0 [ 100 | om 0,00
MaX - Begrenzung | 0 | 100 | 100.00 100,00
- 0.10 Vol [] [v [v [v
2.10 Vol [] [v =] B
IPvertierung |_ p |_ |_
Handeingriff |_ p |_
Hardwert 0.0 100.0 00 500
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Analoge Ausgange Adr.04 - AIBAO4 Adr.04 (58N1) - Hardware - COSMOS 1/0O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module

4| Seite-2-

25.02.2025 15:04

- Analoge Ausgange Adr.04 isp01 -

Skalierung k1M - Wert

Skalierung MaX - Wert

WM - Begrenzung

MAX - Begrenzung

Auzgang

IPvertierung

Handeingriff

Hancwert

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
ADD2 RLT Anlage\Kiihlerventil
Ei =
Skaliorung 1N iert ingangswert | ] | 100 | IZ_I.IZIIZI 0,00
Ausgangswert = | 1] | 100 | 0.00 0,00
Ei =
Sl S ingangswert | 0 [ 100 | 100.00 100,00
susgangswert = | 0 [ 100 | 100.00 100,00
MM - Begrenzung | 0 [ 100 | 000 0,00
Ma.¥ - Begrenzung | 0 [ 100 | 100.00 100,00
n— 0.0 Vol [] [v [v [v
2.10 Vol [ [v ] ]
Irvertierung r p r r
Handeingritf |_ p |_
Hanchwert 0.0 100.0 0.0 1000
ADD3 -

1 CIK]

Engangswert = | 0 [ 100 | om0
Auzgangswert = | ] | 100 | .00
Eingangswert = | 0 [ 100 | 100.00
Auzgangswert = | ] | 100 | 100000
| 0 [ 100 | ooo
| 0 [ 100 | 10000
0,10 Vol ] [v
2.10 Vot [ ] [v
[ [V
M
0.0

100.0

]

0,00

100,00
100,00

100,00

3 o TR
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Analoge Ausgénge Adr.04 - AIBAO4 Adr.04 (58N1) - Hardware - COSMOS 1/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2
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Digitale Eingédnge Adr.05 - DI16 Adr.05 (60N1) - Hardware - COSMOS I/0 Module - Regelung Steuernung - 01: U2
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Digitale Eingdnge Adr.05 - DI16 Adr.05 (60N1) - Hardware - COSMOS I/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module

Seite -1-

L4

25.02.2025 15:04

Bezeichnung

Invertierung

LED - Farbe

Handeingritt

Handwert

- Digitale Eingdnge Adr.05 isp01 -

D00 AllgemeiniMeldung BSK 1 Zuluft Auf

Klemme
LED

GRON
ROT

O g

-MAX - Vorgabewert

<I<] XIx] XI«]

0 O 00

Einstellwert

<107 Okl 04

Invertierung

LED - Farbe

Handeingritt

Handwert

DI01 AllgemeiniMeldung B5K 2 Zuluft Auf

Klemme
LED

GRUM
ROT

OO OO 00

<I<] XIx] XI«]

0 Ol 00

<107 Okl O

Invertierung

LED - Farbe

Handeingritt

Handwert

DI02 AllgemeiniMeldung BSK 3 Zuluft Auf

Klemme
LED

GRUM
ROT

OO OO 00

<I<] XIx] XI«]

0 Ol 00

<107 Okl O

Invertierung

LED - Farbe

Handeingritt

Handwert

D03 AllgemeiniMeldung BSK 4 Zuluft Auf

Klemme
LED

GRUM
ROT

OO OO 00

<I<] XIx] XI«]

0 Ol 00

<107 &l O
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Digitale Eingdnge Adr.05 - DI16 Adr.05 (60N1) - Hardware - COSMOS I/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module 4| SBeite-2- | 25.02.2025 15:04
- Digitale Eingdnge Adr.05 isp01 -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einstellwert
DI04 AllgemeiniMeldung BSK & Zuluft Auf
IPvertierung Klemime |_ p |_ |_
LED ] v [ [
LED - Farbe o |_ W p p
ROT W v ] [
Handeingriff |_ p |_ |_
Handwert |_ p |_ W
D05 AllgemeiniMeldung BSK 1 Abluft Auf
Invertierung Hlemme |_ |7 |_ |_
LED ] v il il
LED - Farbe o |_ W p p
ROT | v ] i
Handeingritt |_ |7 |_ |_
Handwert |_ |7 |_ |7
DIo6 AllgemeiniMeldung B5SK 2 Abluft Auf
Invertierung Hlemme |_ |7 |_ |_
LED ] v il il
LED - Farbe o |_ W p p
ROT | v ] i
Handeingritt |_ |7 |_ |_
Handwert |_ |7 |_ |7
DIO7 AllgemeiniMeldung BSK 3 Abluft Auf
Invertierung Hlemme |_ |7 |_ |_
LED ] v il il
LED - Farbe o |_ W p p
ROT | v ] i
Handeingritt |_ |7 |_ |_
Handwert |_ |7 |_ |7
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Digitale Eingdnge Adr.05 - DI16 Adr.05 (60N1) - Hardware - COSMOS I/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module 4| Beite-3- 2502.2025 15:04

- Digitale Eingdnge Adr.05 isp01 -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einstellwert

D08 AllgemeiniMeldung BSK 4 Abluft Auf

IPvertierung Klemime |_ p |_ |_
B v B B
LED - Farbe i |_ W p p
ROT [ v [] []
Handeingriff |_ p |_ |_
Handwert |_ p |_ W

D09 AllgemeiniMeldung BSK 5 Abluft Auf

Invertierung Hlemme |_ |7 |_ |_
LED [] v [] []
LED - Farbe o |_ W p p
ROT [] v [ ]
Handeingrift |_ |7 |_ |_
Handwert |_ |7 |_ |7
Invertierung Hlemme |_ |7 |_ |_
LED [] v [] []
LED - Farbe o |_ W p p
ROT [] v [ ]
Handeingritt |_ |7 |_ |_
Handwert |_ |7 |_ |_
Invertierung Hlemme |_ |7 |_ |_
LED [] v [] []
LED - Farbe o |_ W p p
ROT [] v [ ]
Handeingritt |_ |7 |_ |_
Handwert |_ |7 |_ |_
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Digitale Eingdnge Adr.05 - DI16 Adr.05 (60N1) - Hardware - COSMOS I/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

COSMOS 10 Module | Seite -4- 25.02.2025 15:04
- Digitale Eingdnge Adr.05 isp01 -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einstellwert
DIz -
IPvertierung Klemime |_ p |_ |_
LED ] v [ [
LED - Farbe o |_ W p p
ROT W v ] [
Handeingriff |_ p |_ |_
Handwert |_ p |_ |_
DI13 -
Invertierung Hlemme |_ |7 |_ |_
LED ] v il il
LED - Farbe o |_ W p p
ROT | v ] i
Handeingritt |_ |7 |_ |_
Handwert |_ |7 |_ |_
DI14 -
Invertierung Hlemme |_ |7 |_ |_
LED ] v il il
LED - Farbe o |_ W p p
ROT | v ] i
Handeingritt |_ |7 |_ |_
Handwert |_ |7 |_ |_
DI15 -
Invertierung Hlemme |_ |7 |_ |_
LED ] v il il
LED - Farbe o |_ W p p
ROT | v ] i
Handeingritt |_ |7 |_ |_
Handwert |_ |7 |_ |_
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Analoge Eingédnge Nr.06 - AE4 Nr.06 - Systemintegration - COSMOS 1/0O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

Analoge Einginge (SI-Blatt Nr.06 isp01)

Saitleriyp), fset Hand! H f..rl_'.l WETL

(AT EfiEje]
UUUQ | ERTIE]
ﬂ £ ]
B EFLE]

AETIRNTTATIE e
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Analoge Eingdnge Nr.06 - AE4 Nr.06 - Systemintegration - COSMOS 1/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

Sonstiges\Systemintegration

Seite -1- |

25.02.2025 15:04

Bezeichnung

AF0D Sollwert CT

Fihlertyp
Oiffzet

Fihleriberwachung freigeben

- Analoge Eingange Nr.0& (isp01 - Si-Blatt) -

-MIN- -MAX - Vorgabewert
| - | 1004 | oooo
| -z00000 | 200000 | ooo

u v H
B v [

Grenzyvert - M| N - | -200000 | 200000 | -so00
Grenzwert - MAX - | -200000 | 200000 | 15000
Totzone | -200000 | 200000 [ 100
Erzatzwwert freigeben |_ |7 |_
Ersatzvert bei Defekt | -200000 | 200000 | 2000
Bingangswert = [ -200000 | 200000 [ ooo
Fihlerskalierung b 1R - Yiert i
Fihlerwert = | 200000 | 200000 | oo
Eingangswert = [ -200000 | 200000 | 1000
Fihlerskalierung bMAX -YWiert .
Foblerwert = | 200000 | 200000 [ 1000
MM - Begrenzung | -200000 | 200000 | -9595.00
MAX - Begrenzung | -200000 | 200000 | 9899.00
verzbgert steigen /Sek | 0.000 | 200000 | 99.99s
Flblerdamptung .,
verzogert falensSek [ 0000 | 200000 | 59.333
maxcimiale Bandbreite |  ooo | 200000 | oo
Handeingritf r p r
Harchwert | -200000 | 200000 [ om0

Einstellwert

=
o}
=
=

i s

oy
o
=
fre]
jov]

-
=
=

[}

]

[r= A
|
wr [ra ) B 7l
a3 [T=} R Ta) [l ] Sl | b
La T | o [rul B u] (s} ] [ B ok
= w o o= [=3 Q= oo T
= = (Tul B Tn] (=1 = (=4 =] oS =
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Analoge Eingdnge Nr.06 - AE4 Nr.06 - Systemintegration - COSMOS 1/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

Sonstiges\Systemintegration

4| Seite-2-

Ld

25.02.2025 15:04

Bezeichnung

AED1 Sollwert Angio

Fihlertyp
Oiffzet

Fihleriberwachung freigeben

Grenzwert -MIN-
Grenzwert - MAX -

Totzone

Erzatzwwert freigeben
Erzatzwert bei Defekt

Fihlerskalierung b 1R - Yiert

Fihlerskalierung bMAX -YWiert

maximale Bandbreite

Handeingritf

Handwert

- Analoge Eingange Nr.0& (isp01 - Si-Blatt) -

1R
A

Eingangzwert

Fihlerwyert

Eingangzwert

Fahlervwert
bl 1M - Begrenzung
hAR - Begrenzung
wverzdgert steigen f Sek
Fuklerdampfung .,
verzdgert  fallen FSek

-MIN- -MAX - Vorgabewert
| - | 1004 | oooo
| -z00000 | 200000 | ooo

=
-

[v
[v

| -200000 | 200000 | -s0.00
| -200000 | 200000 | 15000
| -200000 | 200000 [ 100

[ v [
| -zo0000 | 200000 | 2000
| -zooo00 | 200000 | omo
| -zo0000 | 200000 | ooo
| -zo0000 | 200000 | 1000
| -z00000 | 200000 [ 1000
| 200000 | 200000 [-9998.00
| -z00000 | 200000 | 9998.00
| o0.000 | 200000 | 99.938
| 0000 | 200000 | 99939
| oo | 200000 | ooo

[ v []
| -200000 | 200000 | ooo

Einstellwert

=
o}
=
=

i s

oy
o
=
fre]
jov]

-
=
=

[}

]

[r= A
|
wr [ra ) B 7l
a3 [T=} R Ta) [l ] Sl | b
La T | o [rul B u] (s} ] [ B ok
= w o o= [=3 Q= oo T
= = (Tul B Tn] (=1 = (=4 =] oS =
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Analoge Eingdnge Nr.06 - AE4 Nr.06 - Systemintegration - COSMOS 1/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

Sonstiges\Systemintegration

4| Beite-3-

25.02.2025 15:04

Bezeichnung

AEDZ Sollwert Nebenraume

Fihlertyp
Oiffzet

Fihleriberwachung freigeben

- Analoge Eingange Nr.0& (isp01 - Si-Blatt) -

-MIN- -MAX - Vorgabewert
| - | 1004 | oooo
| -z00000 | 200000 | ooo

MIN ]
MAX ]

[v
[v

Grenzyvert - M| N - | -200000 | 200000 | -so00
Grenzwert - MAX - | -200000 | 200000 | 150000
Totzone | -200000 | 200000 [ 100
Erzatzwwert freigeben |_ |7 |_
Ersatzvert bei Defekt | -200000 | 200000 | 2000
Bingangswert = [ -200000 | 200000 [ ooo
Fihlerskalierung b 1R - Yiert i
Fihlerwert = | 200000 | 200000 | oo
Eingangswert = [ -200000 | 200000 | 1000
Fihlerskalierung bMAX -YWiert .
Foblerwert = | 200000 | 200000 [ 1000
MM - Begrenzung | -200000 | 200000 | -9595.00
MAX - Begrenzung | -200000 | 200000 | 9899.00
verzbgert steigen /Sek | 0.000 | 200000 | 99.99s
Flblerdamptung .,
verzogert falensSek [ 0000 | 200000 | 59.333
maxcimiale Bandbreite |  ooo | 200000 | oo
Handeingritf r p r
Harchwert | -200000 | 200000 [ om0

Einstellwert

=
o}
=
=

i s

oy
o
=
fre]
jov]

-
=
=

[}

]

[r= A
|
wr [ra ) B 7l
a3 [T=} R Ta) [l ] Sl | b
La T | o [rul B u] (s} ] [ B ok
= w o o= [=3 Q= oo T
= = (Tul B Tn] (=1 = (=4 =] oS =
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Analoge Eingdnge Nr.06 - AE4 Nr.06 - Systemintegration - COSMOS 1/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

Sonstiges\Systemintegration

4| Seite -4-

25.02.2025 15:04

Bezeichnung

AED3 Sollwert Zuluftfeuchte

Fihlertyp
Oiffzet

Fihleriberwachung freigeben

- Analoge Eingange Nr.0& (isp01 - Si-Blatt) -

-MIN- -MAX - Vorgabewert
| - | 1004 | oooo
| -z00000 | 200000 | ooo

MIN ]
MAX ]

[v
[v

Grenzyvert - M| N - | -200000 | 200000 | -so00
Grenzwert - MAX - | -200000 | 200000 | 150000
Totzone | -200000 | 200000 [ 100
Erzatzwwert freigeben |_ |7 |_
Ersatzvert bei Defekt | -200000 | 200000 | 2000
Bingangswert = [ -200000 | 200000 [ ooo
Fihlerskalierung b 1R - Yiert i
Fihlerwert = | 200000 | 200000 | oo
Eingangswert = [ -200000 | 200000 | 1000
Fihlerskalierung bMAX -YWiert .
Foblerwert = | 200000 | 200000 [ 1000
MM - Begrenzung | -200000 | 200000 | -9595.00
MAX - Begrenzung | -200000 | 200000 | 9899.00
verzbgert steigen /Sek | 0.000 | 200000 | 99.99s
Flblerdamptung .,
verzogert falensSek [ 0000 | 200000 | 59.333
maxcimiale Bandbreite |  ooo | 200000 | oo
Handeingritf r p r
Harchwert | -200000 | 200000 [ om0

Einstellwert

=
o}
=
=

i s

oy
o
=
fre]
jov]

-
=
=

[}

]

[r= A
|
wr [ra ) B 7l
iy | [T=} R Ta) [l ] Sl | b
h T | o [rul B u] (s} ] [ B ok
= w o o= [=3 Q= oo T
= = (Tul B Tn] (=1 = (=4 =] oS =
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Analoge Eingdnge Nr.06 - AE4 Nr.06 - Systemintegration - COSMOS 1/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

SLBlatt - AE4 - (Nr.08)

Seite -1-

25.02.2025 15:04

Fiihlertypen :

Typ Kennzahi Flihter Bereich
AS_ BetrArt 00 0 | Eingang deaktiviert
A L1 2 17  Spannungseingang 0,10
AS_T_Mfuehl_2 34 M-Fihler (LM2355) =507 130°C
AS_ T _Mi1000_2 S0 | Mi-1000 (DR -50°C BS0°C (2)
AS_T_Mi1000L_2 82 | Mi-1000 (Tka000o) -50°C Ba0°C (2)
AS_T PHIO00_2 98 | Pt1000 -A0°C BA0°C (2)
AS_R_8000_2 162  ‘Widerstand in Ohm 0,810 kOhm
AS 1) Prozent 177 Spannungseingany 0.100% =010
AS_T P00 1001 | Pt-100 Oher MWL angeschlossen -50°C. 180°C (1)
AS_ T PHO00 1002 Pt-1000 Ober MWL angeschlossen -A0%C. 180" (1)
AS_T Mit 000 1003 Mi-1000 (D) Gher MWL angeschlossen -0, 1 80%C (1)
AS_T Mi1000Tk 1004 | Ri-1000 (Tks000) dber MWL angeschlossen  -a0%C.180%C (1)

(1) Diese Flhlertypen werden nicht direkt an einen Analog-Eingandg angeschlossen. Dem Ein-
gang wird ein COSMOE Messwertumformer (MWL vorgeschaltet, Diese Funktion ist ab der
Firrmweare-Yersion 1,032 verfigbar,

(2) Diese Fohletypen sind ab der Firmware-version 1.046 implementiert. Damit diese Sensor-
ypen venvendet werden kiinnen, ist ein COSMQS [O-Modul der zweiten Generation erforder-

lich.
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Analoge Eingédnge Nr.08 - AE4 Nr.08 - Systemintegration - COSMOS 1/0O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

Analoge Einginge (SI-Blatt Nr.08 isp01)

RNy > WWETE  Folmieriyp), {dfrest: Hard| '.'rr'..rl_-.l'...'":r: i

34 A E{HE[H] Bjime]
Lt !:i | ERTIE] J
(AT EfiEle] J
i) | 7l |

HETH BT e HER
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Analoge Eingdnge Nr.08 - AE4 Nr.08 - Systemintegration - COSMOS I/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

Fihleriberwachung freigeben

u v H
B v [

Grenzyvert - M| N - | -200000 | 200000 | -so00
Grenzwert - MAX - | -200000 | 200000 | 15000
Totzone | -200000 | 200000 [ 100
Erzatzwwert freigeben |_ |7 |_
Ersatzvert bei Defekt | -200000 | 200000 | 2000
Bingangswert = [ -200000 | 200000 [ ooo
Fihlerskalierung b 1R - Yiert i
Fihlerwert = | 200000 | 200000 | oo
Eingangswert = [ -200000 | 200000 | 1000
Fihlerskalierung bMAX -YWiert .
Foblerwert = | 200000 | 200000 [ 1000
MM - Begrenzung | -200000 | 200000 | -9595.00
MAX - Begrenzung | -200000 | 200000 | 9899.00
verzbgert steigen /Sek | 0.000 | 200000 | 99.99s
Flblerdamptung .,
verzogert falensSek [ 0000 | 200000 | 59.333
maxcimiale Bandbreite |  ooo | 200000 | oo
Handeingritf r p r
Harchwert | -200000 | 200000 [ om0

Sonstiges Beite -1- | 2502.2025 15:04
- Analoge Eingange Nr.08 (isp01 - Si-Blatt) -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
AE0D AuRenlufifeuchte
Fiihlertyp | - | 1004 | oooo e
Offset | -z00000 | 200000 |  ooo

i s

oy
o
=
fre]
jov]

-
=
=

[}

]

[r= A
|
wr [ra ) B 7l
o} [T=} R Ta) [l ] o b
= T | o [rul B u] et B =] [ B ok
oy w o o= o= oo T
= = (Tul B Tn] (=1 = (=3 B oS =
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Analoge Eingdnge Nr.08 - AE4 Nr.08 - Systemintegration - COSMOS I/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

Sonstiges 4| Beite-2- | 2502.2025 15:04

- Analoge Eingange Nr.08 (isp01 - Si-Blatt) -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert

AEM Zuluftfeuchte

=
o}
=
=

Fiihlertyp | - | 1004 | oooo
Offset | -z00000 | 200000 |  ooo

u v H
B v [

Fihleriberwachung freigeben

i s

Grenzyvert - M| N - | -200000 | 200000 | -so00 )
Grenzwert - M&X - [ -200000 | 200000 | 15000 150,00
Totzone | -200000 | 200000 [ 100 1,00
Erzatzwwert freigeben |_ |7 |_ |_
Ersatzwert bei Defekt [ -200000 | 200000 | 2000 20,00
Ei = z
Fiihlerskalisrung M I 1 -t Tganggwm |20 | 2ocone Lo o
Fihlerwert = | 200000 | 200000 | oo 0,00
Ei = [ |
Fiihlerskalisrung MAX - Wert Tganggwm ST BT it i
Fihlerswert = | -200000 | 200000 [ 1ooo 1,00
MM - Begrenzung | -200000 | 200000 [-9989.00 -9999 00
MAX - Begrenzung | -200000 | 200000 | 9983.00 99993,00
Bert steigen / Sek
O verzdgert steigen / Se | 0.000 | 200000 | 99999 59,938
verzigert fallensSek | 0000 | 200000 | 99993 59,399
maxcimiale Bandbreite |  ooo | 200000 | oo 0,00
Handeingritf r p r r
Harchwert | -200000 | 200000 [ om0 35,70
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Analoge Eingdnge Nr.08 - AE4 Nr.08 - Systemintegration - COSMOS I/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

Fihlerskalierung bMAX -YWiert

maximale Bandbreite

Handeingritf

Handwert

AR
Fihleriberwachung freigeben
AL
Grenzwert -MIN-
Grenzwert - MAX -
Totzone
Erzatzwwert freigeben
Erzatzwert bei Defekt
Eingangzwert
Fihlerskalierung b 1R - Yiert i
Fihlerwyert

Eingangzwert

Fahlervwert
bl 1M - Begrenzung
hAR - Begrenzung
wverzdgert steigen f Sek
Fuklerdampfung .,
verzdgert  fallen FSek

=
-

[v
[v

| -200000 | 200000 | -s0.00
| -200000 | 200000 | 15000
| -200000 | 200000 [ 100

[ v [
| -zo0000 | 200000 | 2000
| -zooo00 | 200000 | omo
| -zo0000 | 200000 | ooo
| -zo0000 | 200000 | 1000
| -z00000 | 200000 [ 1000
| 200000 | 200000 [-9998.00
| -z00000 | 200000 | 9998.00
| o0.000 | 200000 | 99.938
| 0000 | 200000 | 99939
| oo | 200000 | ooo

[ v []
| -200000 | 200000 | ooo

Sonstiges 4| Beite-3- | 2502.2025 15:04
- Analoge Eingange Nr.08 (isp01 - Si-Blatt) -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
AEDZ Abluftfeuchte
Fiihlertyp | - | 1004 | oooo e
Offset | -z00000 | 200000 |  ooo

i s

oy
o
=
fre]
jov]

-
=
=

[}

]

[r= A
|
wr [ra ) B 7l
o [T=} R Ta) [l ] o b
-1 T | o [rul B u] et B =] [ B ok
| w o o= o= oo T
= = (Tul B Tn] (=1 = (=3 B oS =
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Analoge Eingdnge Nr.08 - AE4 Nr.08 - Systemintegration - COSMOS I/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

Fihleriberwachung freigeben

MIN ]
MAX ]

[v
[v

Grenzyvert - M| N - | -200000 | 200000 | -so00
Grenzwert - MAX - | -200000 | 200000 | 150000
Totzone | -200000 | 200000 [ 100
Erzatzwwert freigeben |_ |7 |_
Ersatzvert bei Defekt | -200000 | 200000 | 2000
Bingangswert = [ -200000 | 200000 [ ooo
Fihlerskalierung b 1R - Yiert i
Fihlerwert = | 200000 | 200000 | oo
Eingangswert = [ -200000 | 200000 | 1000
Fihlerskalierung bMAX -YWiert .
Foblerwert = | 200000 | 200000 [ 1000
MM - Begrenzung | -200000 | 200000 | -9595.00
MAX - Begrenzung | -200000 | 200000 | 9899.00
verzbgert steigen /Sek | 0.000 | 200000 | 99.99s
Flblerdamptung .,
verzogert falensSek [ 0000 | 200000 | 59.333
maxcimiale Bandbreite |  ooo | 200000 | oo
Handeingritf r p r
Harchwert | -200000 | 200000 [ om0

Sonstiges | Seite -4- 2502.2025 15:04
- Analoge Eingange Nr.08 (isp01 - Si-Blatt) -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
AED3 AuBentemperatur
Fiihlertyp | - | 1004 | oooo 0000
Offset | -z00000 | 200000 |  ooo

i W

oy
o
=
fre]
jov]

-
=
=

[}

]

[r= A
| in
wr [ra ) B 7l = [ =
— [T=} R Ta) [l ] o= %]
o T | o [rul B u] oo [ B ok
-4 w o o= [==3 Q= oo T
= = (Tul B Tn] (=1 = (=4 =] oS =
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Analoge Eingdnge Nr.08 - AE4 Nr.08 - Systemintegration - COSMOS I/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

SLBlatt - AE4 - (Nr.08)

Seite -1-

25.02.2025 15:04

Fiihlertypen :

Typ Kennzahi Flihter Bereich
AS_ BetrArt 00 0 | Eingang deaktiviert
A L1 2 17  Spannungseingang 0,10
AS_T_Mfuehl_2 34 M-Fihler (LM2355) =507 130°C
AS_ T _Mi1000_2 S0 | Mi-1000 (DR -50°C BS0°C (2)
AS_T_Mi1000L_2 82 | Mi-1000 (Tka000o) -50°C Ba0°C (2)
AS_T PHIO00_2 98 | Pt1000 -A0°C BA0°C (2)
AS_R_8000_2 162  ‘Widerstand in Ohm 0,810 kOhm
AS 1) Prozent 177 Spannungseingany 0.100% =010
AS_T P00 1001 | Pt-100 Oher MWL angeschlossen -50°C. 180°C (1)
AS_ T PHO00 1002 Pt-1000 Ober MWL angeschlossen -A0%C. 180" (1)
AS_T Mit 000 1003 Mi-1000 (D) Gher MWL angeschlossen -0, 1 80%C (1)
AS_T Mi1000Tk 1004 | Ri-1000 (Tks000) dber MWL angeschlossen  -a0%C.180%C (1)

(1) Diese Flhlertypen werden nicht direkt an einen Analog-Eingandg angeschlossen. Dem Ein-
gang wird ein COSMOE Messwertumformer (MWL vorgeschaltet, Diese Funktion ist ab der
Firrmweare-Yersion 1,032 verfigbar,

(2) Diese Fohletypen sind ab der Firmware-version 1.046 implementiert. Damit diese Sensor-
ypen venvendet werden kiinnen, ist ein COSMQS [O-Modul der zweiten Generation erforder-

lich.
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Digitale Eingdnge Nr.07 - DE4 Nr.07 - Systemintegration - COSMOS 1/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

Digitale Eingénge (SI-Blatt Nr.07 isp01)

HETH BT e HER

LT
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Digitale Eingdnge Nr.07 - DE4 Nr.07 - Systemintegration - COSMOS I/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

Sonstiges\Systemintegration Seite -1- 25.02.2025 15:04

- Digitale Eingdange Nr.07 isp01 -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einstellwert

DEOD Freigabe Liiftung

Irvertisrung |_ |7 |_

<]

Handeingriff

T
<]
[
<]

Handwett

DED1 Storung Quittieren

Inveettierung |_ |7 |_ |7
Handeingriff |_ |7 |_ |_
Handwert |_ |7 |_ |_
Invertierung r |7 r |7
Handeingrift |_ |7 |_ |_
Handwert |_ W |_ |_
Imvertierung |_ |7 |_ p
Handeingriff r |7 r r
Handwert r |7 r r
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Analoge Eingédnge Nr.09 - AE4 Nr.09 - Systemintegration - COSMOS 1/0O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

Analoge Einginge (SI-Blatt Nr.09 isp01)

SHITlETiyp)

] Ej ]
| LT | ERTLEHA |
) At i |
_ EfME] LT | ERTEHRN EREIRIL ELMIES

HETH BT e HER

Meldeverz. AB-Filter - Filter - Regelung Steuernung - 01: U2
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Analoge Eingdnge Nr.09 - AE4 Nr.09 - Systemintegration - COSMOS 1/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

Fihleriberwachung freigeben

Grenzwert -MIN-
Grenzwert - MAX -

Totzone

Erzatzwwert freigeben
Erzatzwert bei Defekt

Fihlerskalierung b 1R - Yiert

Fihlerskalierung bMAX -YWiert

bl 1M - Begrenzung

hAR - Begrenzung

Flhlerdémpiung

maximale Bandbreite

Handeingritf

Handwert

1R
A

Eingangzwert
Fihlerwert
Eingangzwert

Fahlervwert

wverzdgert steigen f Sek

verzdgert  fallen FSek

=
-

[v
[v

| -200000 | 200000 | -s0.00
| -200000 | 200000 | 15000
| -200000 | 200000 [ 100

[ v [
| -zo0000 | 200000 | 2000
| -zooo00 | 200000 | omo
| -zo0000 | 200000 | ooo
| -zo0000 | 200000 | 1000
| -z00000 | 200000 [ 1000
| 200000 | 200000 [-9998.00
| -z00000 | 200000 | 9998.00
| o0.000 | 200000 | 99.938
| 0000 | 200000 | 99939
| oo | 200000 | ooo

[ v []
| -200000 | 200000 | ooo

Sonstiges Beite -1- | 2502.2025 15:04
- Analoge Eingange Nr.09 (isp01 - Si-Blatt) -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
AEDD Sollwert Volumenstrom Zuluft
Fiihlertyp | - | 1004 | oooo e
Offset | -z00000 | 200000 |  ooo

i s

oy
o
=
fre]
jov]

-
=
=

[}

]

[r= A
|
wr [ra ) B 7l
[T=} R Ta) [l ] Sl | %]
= T | o [rul B u] (s} ] [ B ok
w o o= [=3 Q= oo T
= = (Tul B Tn] (=1 = (=4 =] oS =
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Analoge Eingdnge Nr.09 - AE4 Nr.09 - Systemintegration - COSMOS 1/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

MR
Fihleriberwachung freigeben

&
Grenzwert - w1 -
Grenzwert - WA -

Totzone

Erzatzwwert freigeben
Erzatzwert bei Defekt

Eingangzwert
Fihlerskalierung b 1R - Yiert i
Fihlerwert

Eingangzwert
Fihlerskalierung bMAX -YWiert .
Fihlervwert

bl 1M - Begrenzung
hAR - Begrenzung

wverzdgert steigen f Sek
Fahlerdamptung -,
verzdgert  fallen FSek

maximale Bandbreite

Handeingritf

Handwert

=
-

[v
[v

| -200000 | 200000 | -s0.00
| -200000 | 200000 | 15000
| -200000 | 200000 [ 100

[ v [
| -zo0000 | 200000 | 2000
| -zooo00 | 200000 | omo
| -zo0000 | 200000 | ooo
| -zo0000 | 200000 | 1000
| -z00000 | 200000 [ 1000
| 200000 | 200000 [-9998.00
| -z00000 | 200000 | 9998.00
| o0.000 | 200000 | 99.938
| 0000 | 200000 | 99939
| oo | 200000 | ooo

[ v []
| -200000 | 200000 | ooo

Sonstiges 4| Beite-2- | 2502.2025 15:04
- Analoge Eingange Nr.09 (isp01 - Si-Blatt) -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
AE01 Sollwert Volumenstrom Abluft
Fiihlertyp | - | 1004 | oooo e
Offset | -z00000 | 200000 |  ooo
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Analoge Eingdnge Nr.09 - AE4 Nr.09 - Systemintegration - COSMOS 1/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

Fihlerskalierung bMAX -YWiert

maximale Bandbreite

Handeingritf

Handwert

AR
Fihleriberwachung freigeben
AL
Grenzwert -MIN-
Grenzwert - MAX -
Totzone
Erzatzwwert freigeben
Erzatzwert bei Defekt
Eingangzwert
Fihlerskalierung b 1R - Yiert i
Fihlerwyert

Eingangzwert

Fahlervwert
bl 1M - Begrenzung
hAR - Begrenzung
wverzdgert steigen f Sek
Fuklerdampfung .,
verzdgert  fallen FSek

=
-

[v
[v

| -200000 | 200000 | -s0.00
| -200000 | 200000 | 15000
| -200000 | 200000 [ 100

[ v [
| -zo0000 | 200000 | 2000
| -zooo00 | 200000 | omo
| -zo0000 | 200000 | ooo
| -zo0000 | 200000 | 1000
| -z00000 | 200000 [ 1000
| 200000 | 200000 [-9998.00
| -z00000 | 200000 | 9998.00
| o0.000 | 200000 | 99.938
| 0000 | 200000 | 99939
| oo | 200000 | ooo

[ v []
| -200000 | 200000 | ooo

Sonstiges 4| Beite-3- | 2502.2025 15:04
- Analoge Eingange Nr.09 (isp01 - Si-Blatt) -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
AEDZ Reserve
Fiihlertyp | - | 1004 | oooo e
Offset | -z00000 | 200000 |  ooo
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Analoge Eingdnge Nr.09 - AE4 Nr.09 - Systemintegration - COSMOS 1/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

Sonstiges | Seite -4- 2502.2025 15:04

- Analoge Eingange Nr.09 (isp01 - Si-Blatt) -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
AE03 Reserve
Fiihlertyp | - | 1004 | oooo e

Offset | -z00000 | 200000 |  ooo

u v H
B v [

Fihleriberwachung freigeben

i s

Handeingritf r p r

Harchwert | -200000 | 200000 [ om0

Grenzyvert - M| N - | -200000 | 200000 | -so00 )
Grenzwert - M&X - [ -200000 | 200000 | 15000 150,00
Totzone | -200000 | 200000 [ 100 1,00
Erzatzwwert freigeben |_ |7 |_ |_
Ersatzwert bei Defekt [ -200000 | 200000 | 2000 20,00
Eingangswert = | -200000 | 200000 |  ooo 0,00
Fihlerskalierung b 1R - Yiert i
Fihlerwert = | 200000 | 200000 | oo 0,00
Eingangswert = [ 200000 | 200000 | 1000 10,00
Fihlerskalierung bMAX -YWiert .
Fihlerswert = | -200000 | 200000 [ 1000 10,00
MM - Begrenzung | -200000 | 200000 [-9989.00 -9999 00
MAX - Begrenzung | -200000 | 200000 | 9983.00 99993,00
verzigert steigen/Sek [ 0.000 | 200000 | 99999 59,999
Flblerdamptung .,
verzigert fallensSek | 0000 | 200000 | 99993 59,399
maxcimiale Bandbreite |  ooo | 200000 | oo 0,00
0,00
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Analoge Eingdnge Nr.09 - AE4 Nr.09 - Systemintegration - COSMOS 1/O Module - Regelung Steuernung - 01: U2

SLBlatt - AE4 - (Nr.0B)

Seite -1-

25.02.2025 15:04

Fiihlertypen :

Typ Kennzahi Flihter Bereich
AS_ BetrArt 00 0 | Eingang deaktiviert
A L1 2 17  Spannungseingang 0,10
AS_T_Mfuehl_2 34 M-Fihler (LM2355) =507 130°C
AS_ T _Mi1000_2 S0 | Mi-1000 (DR -50°C BS0°C (2)
AS_T_Mi1000L_2 82 | Mi-1000 (Tka000o) -50°C Ba0°C (2)
AS_T PHIO00_2 98 | Pt1000 -A0°C BA0°C (2)
AS_R_8000_2 162  ‘Widerstand in Ohm 0,810 kOhm
AS 1) Prozent 177 Spannungseingany 0.100% =010
AS_T P00 1001 | Pt-100 Oher MWL angeschlossen -50°C. 180°C (1)
AS_ T PHO00 1002 Pt-1000 Ober MWL angeschlossen -A0%C. 180" (1)
AS_T Mit 000 1003 Mi-1000 (D) Gher MWL angeschlossen -0, 1 80%C (1)
AS_T Mi1000Tk 1004 | Ri-1000 (Tks000) dber MWL angeschlossen  -a0%C.180%C (1)

(1) Diese Flhlertypen werden nicht direkt an einen Analog-Eingandg angeschlossen. Dem Ein-
gang wird ein COSMOE Messwertumformer (MWL vorgeschaltet, Diese Funktion ist ab der
Firrmweare-Yersion 1,032 verfigbar,

(2) Diese Fohletypen sind ab der Firmware-version 1.046 implementiert. Damit diese Sensor-
ypen venvendet werden kiinnen, ist ein COSMQS [O-Modul der zweiten Generation erforder-

lich.
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Meldeverz. AU-Filter - Filter - Regelung Steuernung - 01: U2

Meldeverz. ZU-Filter - Filter - Regelung Steuernung - 01: U2
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Oderierung - Oderierung Abschaltung - Meldungen - Regelung Steuernung - 01: U2
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Textelemente 01-04 - Meldungen - Regelung Steuernung - 01: U2
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Wartungsmeldungen - Wartungen - Meldungen - Regelung Steuernung - 01: U2
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Wartungsmeldungen 01 - Wartungen - Meldungen - Regelung Steuernung - 01: U2
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Wartungsmeldungen 01 - Wartungen - Meldungen - Regelung Steuernung - 01: U2

Wartung AuBenluftfiter

Sonstiges Beite -1- | 25.02.2025 15:04
- Einstellungen Sammelstérmeldungen 01 -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einstellwert

Zelbsthalttu 8] ;
ieldete:: |7 |7 |7 |7
Weldete:: |_ |_ |_ |_
Selbathattu [¥] ;
vieldete:x |_ |_ |_ |_
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Wartungsmeldungen 01 - Wartungen - Meldungen - Regelung Steuernung - 01: U2

Sonstiges | Eeite-2- | 25.02.2025 15:04
- Einstellungen Sammelstérmeldungen 02 -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einstellwert

Wartung Abluftventilator

Zelbsthalttu ;
Selbsthatu | |_ |_ |_ |_
Selbathattu [¥] ;
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Wartungsmeldungen 01 - Wartungen - Meldungen - Regelung Steuernung - 01: U2

Sonstiges | Eeite-3- | 25.02.2025 15:04

- Einstellungen Sammelstérmeldungen 03 -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einstellwert

Wartung Erwarmepumpe

Selbsthattu s ] |7 |7 |7 |7
heldetext !
Selbsthatu | |_ |_ |_ |_
Meldetext :
Selbathattu [¥] ;
Zelbsthalttu 8] !
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