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- Beispiel zur Berechnung des Proportionalbandes Xp - Stellwert:
ZlU-Temperatur Regler mity- Min= 0 und - Max=100

Einflugs pro Differenz ¢ 100 - 0%/ Xp=1007¥p

pro Differenzwird der Stellwert um
pro Differenz wird der Stellwert urm
pro Differenz wird der Stellwert urm
pro Differenz wird der Stellwert urm
pro Differenz wird der Stellwert um
pro Differenz wird der Stellwert um
pro Differenz wird der Stelbwart um
pro Differenz wird der Stellwert um
pro Differenz wird der Stelbweart um
pra Differenz wird det Stellwert um
pro Differenzwird der Stellwert um
pro Differenz wird der Stellwert urm
pro Differenz wird der Stellwert urm

RA-IAB-Temperatur Regler mit Min= 15 und Max = 35

Einfluss pro Differenz { 35- 1931 Xp= 201 ¥p

pro Differenz wird der Stellwert urm
pro Differenz wird der Stellwert um
prao Differenz wird der Stellwert um
pro Differenz wird der Stellwert um
pro Differenz wird der Stellweart um
pro Differenz wird der Stellwert um
prao Differenz wird der Stellwert um
pro Differenz wird der Stellwert um
pro Differenz wird der Stellwert urm
pro Differenz wird der Stellwert urm
pro Differenz wird der Stellwert urm
pro Differenz wird der Stellwert um
prao Differenz wird der Stellwert um
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- berechneter Stellwert der Nachstellzeit Tn.

Dier berechnete Stellwert der Machstellzeit setet sich zusammen aus dern berechneten Stellwert des
Propottionalbandes ¥p und der eingegehenen Machstelizeit Tn.

Innethalb der Machstellzeitwird der berechnete Stellwert des Proportionalbandes dazu addiert

Je grofer die Nachstelizeit Tn gewahlt wird, desto langsamer andert sich der Steltwert,

Der Einfluss Tn auf den Stellwert pro Differenz und pro Abtastzeit To ergibt sich aus
Berachneten Stellwerd P- Band * (Ta ! Tn)
bz,

(Y- Mat- Y- Min ) £3p) * (To £ Tn )

Die Machstellzeit Tr eraibt sich beivorgegeben Stellwert pro Abtastzeit To aus :
‘Berechneten Stellwert P- Band ™ { To fyorgegehen Stellwert pro Abtastzeit )

Seite 202 von 476



Kaskadenregler - Temperatur Regler CT - Temperaturregler - Regelung Steuernung - 01: U2

Luftung | Beite-7- |
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- Beispiele zur Berechnung des Stellwerts der Nachstelizeit:
ZU-Temperatur Regler mity- Min= 0 und - Max=100,To=12 s und ¥p= 20

Einflugs pro Differenz und pro Ahtastzeit To (C100- 037200 * 12/ Tm= 601 Tm

Tn = 15 dh. proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 60.0
Tn = 2s dh proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 30.0
Tn = 5s dh proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 12.0
Tn = 10s dh.  proDifferenz Ahtastzeit To wird der Stellwert um 6.0
Tn = 20s dh.  proDifferenz Ahtastzeit To wird der Stellwert urm 3.0
Tn = 50s dh.  proDifferenz Ahtastzeit To wird der Stellwert um 1.2
Th = 100s d.h. proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 0.6
Th = 200s d.h.  proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 0.3
Th = B00s dh. proDifferenzg Abtastzeit Towird der Stellwert um b2
Tn = 1000s dh.  pro Differenz Abtastzeit To wird der Stellwert urm 0.06
Tn = 20008 dh. proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 0.03
Tn = 5000s dh. proDifferenz Ahtastzeit To wird der Stellwert um 0.012
Tn = 10000s dh. proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 0.006

RA-IAB-Temperatur Regler mit Min= 15 und Max =35 To=10s und ¥p=45

Einfluss pro Differenz und pro Ahtastzeit To ((35-15837 0310/ Tn) =40/ Tn}

Tn = 1s dhproDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 40.0
™Tn = 2s d.h. proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 20.0
Tn = 5s d.h. proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 8.0
Th = 10s dh. proDifferenz Abtastzeit To wird der Stelbwert um 4.0
Th = 20s dh.  proDifferenz Abtastzeit To wird der Stelbwert um 2.0
Th = 50s dh. proDifferenz Abtastzeit To wird der Stelbiert um 0.8
Tn = 1008 dh proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 04
Th = 2008 dh. proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 0.2
Tn = 500s dh. pro Differenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 0.08
Tn = 1000s dh. proDifferenz Ahtastzeit To wird der Stellwert um 0.04
Tn = 2000s dh. proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 0.02
™Tn = 5000s d.h. proDifferenz Ahtastzeit To wird der Stellwert urm 0.008
Tn = 10000s dh. proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 0.004
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- berechneter Steliwert der Vorhaltezeit Tv

Der berechnete Stellwert der Yorhaltezeit wird aus der Anderung des berechneten Stellwert des
Proportionalbandes xp herechnet

Innerhalb der Vorhaltezsit wird die berechnete Stellwertanderung des Proportionalbandes dazu addiert

Je griGer die Vorhaltezeit Tv gewshltwird, desto langsamer andert sich der Stellwer.

Der Einfluss Tv auf den Stellwert pro Differenz und pra Abtastzeit Ta ergibt sich aus
‘Anderung herechneten Stellwert P- Band * ( To/ Tv)
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Einstellparameter
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Anfahrregelung

Die Anfahrregelung dient der Vorbeugung der Frostschutzschaltung beim Einschalten der
Liftungsanlage.
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Beschreibung

Dig Anfahrregeluﬁg wirel iiher den F'arameter ==EIM IAJJS == Trelgegeben AHMEH wird diese dann
heim Untiarschraman Efmes voramgestﬁljten Wer‘[es derﬂuﬂ.entecmperatur scmue 'hat.h At:[[aufemer
Mindest- AL.J'S .Zert I:rer Luﬂungsan!age Die | F.flmdeST AUB Zeit dient d“erUEJErbrch-gung won
Elefﬂehspausen ‘oder kurzemggum EINJAUS ‘Schalten der Luﬂung&anlage da sonst dergesamte
Frozess der Anfahrregelung von neuem starten wiirde.

Istdie Anfahrregelhng aktiv, wird das auf der Seite == Soll- und [Stwerte << unter‘ﬁem Steuerparameter
== z&.nfahrregelung akdiv == angezetgi '

Sall- und Istwerte.
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Beispiel:

Sind die Bedingungen fir die Anfahrregelung | erfill, wird beim Eingchalten der Ldftungsanlage dre1
Temperatur-Regler eingestellte ZulufttemperaturMiN Elegnsnzung, vonz.B. 15°C auf 25°C, fiir eine
einstellbare Zeit, angehohen. Mach Ablauf dieser Zeitwird die Zulufttemperatur wik- 'E!egranzung

Iangsar‘h [ra=I1E A Kimin) abgesenkt, his d|E vnrelngastellte Zu[uﬂtamperatur MR- Elegrerrzung des
Temaeretut-ﬂeglers wigder erretchtwmd
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Einstellparameter
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Sollwertschiebung

Mit der Sollwertschisbung tauch Sormmer- IWmTerknm;jensat‘ioﬁ} hesteht die Mngﬂchkeﬁ ginen
emgestellten Emlwer’t in Abhangighkeit der Auﬁentemperatur Zu verschleben

Far gine bessere Uhersmhtsmd auch ‘alle Temperatﬂrsnllwerte und TEmperaturruhlen-vertE ﬁargestellt:.
(suahe == Soll- und |stwerte: <:j

IREr=tUrA |

Beschreibung

RA- oder AB-Temperatur Sollwertschiebung

Die RA- oder AB-Temperatur Sollwertschiebung kann dber den Parameter == Sollwert-Schigbung nach
AT freigeben ? == generell sin- oder ausgeschalten werden. Ob die Sollwertschisbung aktiv ist und mit
wigviel Kelvin der elngestellte Sollwert mamentan \ﬂerachuhen wird, Zeigen die Parameter == Sollwert

Bchletatlng amwa: Lrnd wE SnHmﬂ Schlebung aktuell =,

Bei der Sollwertschisbung unterscheidet man zwischen dan Betrishgarten Sammear und Winter. Somit
ist die Maglichkeit gegehen, den Sollwert beispielsweise im Winter anders zu beeinflussen als im
Sommer. Yird hei der Steilheit (Emsiellparamete.r == RA- DderAE Ttlmpe.rafur Snllwenverschl‘ehan )
urn =<) = 0,0 K = eingetragen, findet bei der entsprechenden Betriebsar keine Sollwertschiebung statt

Soll- und lstwverte
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Wit Hilfe der Einstellparameter

ED1[W&H-Sch|etiung hegmnt ab AU T&mp =
Sullwr‘rﬁchrehung Bndet ab AL-Temp. =
RA- nder AB-Terperatur Sollwert verschieben um

wird der Anfangs-, der Entipunkt und die Etedhelt der SD"V‘.I'EI‘T-SEHIEBLIHQ elngestellt
It die Eo‘llwer’fschlehung aktiv, wird das auf der Seite == Sall- und Istwerte <= unter dem
Steuerparamemr EES Enlhveﬂschlebung aktnrﬁ'q aﬁgeze‘i’gl‘

Beispiel -1-:

Der RA- ader AB-Termperatur Sollwert ist auf 21°C eingestellt, Im Winterbetrish ab einer AU-Temperatur
=10°C soll der RA- oder AB- Termperatur SDHWEI‘T urn SK angehohen werden. Endpunkt der
Sollwertschietung soll ab Al-Temperatur < -10°C seir.

Sall- und Istwerte
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Eeispi'ui'il:
Der RA- ader AB-Temperatur Sollwert ist auf 21 " eingestellt Im Bummerhatr{eb ah einer AU-Tem-

peratur = 20°C soll der RA- ader AB- TEmperatur Sollwert um 5K angehohen werden. Endpunlﬂ der
Enrlwenachlehung soll ab AU-Temperatur = 35°C sein.

Dier RA- oder AE Ter‘rrpﬂratur Snrlwenistv&ufﬂ e einge: stellt Im Wi mﬂrb etrieh at‘.l Biner Al Te mpetatur
=10°C soll der RA- pdemEtTEn’rperatur Ecillw‘ert um 3K angehohan WE[dElr'l Enﬂpunki‘der
Sl:ullwertschmhung soll ab AU-Temperatur = 1I}“C Sein. Im BDmmerhatr{eb ah Biner Fo.hJ-TEm}:uBratur
= 20°C soll der RA- nderAEI Ternperatur Sanart urn 5K angehohan werden. ‘Endpunkt der
Enrlwenachlehung soll ab AU-Temperatur = 35°C sein.

Seite 213 von 476



AB-Sollwertschiebung - Temperatur Regler CT - Temperaturregler - Regelung Steuernung - 01: U2

Liftung 4| Beite-4- | 25.02.2025 15:04
Sommerbetrieb
Sollwert-Schiebung beginnt ab ALU-Temg, = 200 °C
Sollwert-Schishung endet ab &U-Temp. = 35005
AB-Temperatur Sollveert verschighen um K
Winterbetrieb
Sollwer-Schisbung begintt ab AU-Temp. = 10052
Zollwert-Schiebung endet ab AU-Temp. = S Enfu i =
AB-Temperatur Sallwert verschieken um K

FA- oder AB-Temperstur Sollwert

Endpunkt
e e L
Endpuinkt

24°C — o

{ ok Steilkhet

Steilheit
21“(:_.._.L.___.____.__.._ [ e e e
Anfangspunkt Antangspunkt
AlLl-Temperatur
| | i i | | =
-0 0°c 10°C 20°C 30°C  35°C

ZU-Temperatur MIN Sollwertschiebung

Die ZU-Temperatar MM Sallwertschiebung dient in erster Linie dazu, zu kalt empfundene Einblas-
temperatur im Winter {(Zugeffekt) zu vermeiden. Im Sommer dagegen hesteht die Moglichkeit, durch
Absenken der ZU-Temperatur MIM-Begrenzung, die gewlnschie RA- oder AB-Temperatur zu halten. Die
ZU-Temperatur MM Sallwerdschiehung kann Gber den Parameter == Sollwern-Schiebung nach AT
freigeben ? <= generell ein- oder ausgeschaltenwerden. Ob die Sollwertschiebung aktiv istund mit
wievigl Kelvin der eingestellte Salbwert maomentan verschaobhen wird, Zeigen die Farameter == Sallweart-
Schiebung akliv == und == Sollwer-Schiebung aktuell ==

Bei der Sollwertschiebhung unterscheidet man Zwischen den Betriebsarten Sommer und Winter. Somit
ist die Miglichkeit negeben, den Sallwert heispielsweise im Winter anders zu beeinflussen als im
Sommer, Wird beider Steilheit (Einstellparameter == Z-Temperatur Mk Sollwert verschieben um =<)
= 0.0 K= eingetragen, findet bei der entzprechenden Bettiehsart keine Solhwertschiehung statt.
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Mit Hilfe der Einstellparametet

ED1[W&H-Sch|etfung hegmnf ab AU T&mp =
So‘ilwr‘rﬁchrehung endet ab AL-Temp. =
ZU-Termperatur MIN Sollwert verschieben um

wird der Anfangs-, der Endpunkt und die Steilheit der Sollwertschiebung eingestallt,

Beispiel -1-:

Dl&ZU TempEFatur bl - Elegrenzung |$t aufi‘ﬂ I eingestallt Im 'i?‘ﬂnme:rtaetﬁeb ah emer AU"TBmperatur
=10°C soll die ZL- T&mparatur MIM-Begrenzung urm SKangEhobgn werden. Endpunktder
Snuweﬂscmehung soll ab AU- Temperatur = -10°C 5E|n
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Beispiel -2-
Die ZU-Termperatur MiM- 'El'egrenz‘ung igtauf 20°C eingestellt. Im Sormmerbetriab ab einer Al-

Temperatur = 20°C soll die ZU- 'I"Emperatm MIM-Begrenzung urm -5k abgesenk‘twerden Endpunkt der
Enrlwenachlehung soll ab AU-Temperatur = 35°C sein.

Dig ZL- Tempetatur FJUNHHBQI’EDZLIHQ ist auflﬂ o eihgesteﬂt Im Winterbetrieh ab einer AL Tamperatur
=10°C s0ll die ZU-Ternperatur MIN- Elegrenzung urn 5K angehobien werden. Endpunkt der
Snuwertscmehung sall ah Al-Temperatur < 1I}“C Sein. Im BDmmethtr{eb ab einer AU- TemperatUr =
20°C sall die ZL- Tmperat«.rr htI- Begnanzung urr -5k abgesanktwerden Endpunktder
Sollwertschiebung soll ab AU-Temperatur = 35°C sein.
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Liftung 4| Beite-7- |

25.02.2025 15:04

Sommerbetrieb

Sollwert-Schiebung beginnt ab ALU-Temg, =
Saollwert-Schiebung endet ab AU-Temp. =

ZU-Temperatur MM Solbwert verschieben um
Winterbetrieb

Sallwert-Schiebung beginnt ab AL-Temp. =
Sollwert-Schieburng endet ab AU-Temp. =

ZU-Temperatur MM Sollwert verschieben um

200 %2
35005
[l

10052
S Enfu i =
[olx

ZU-Temperatur
MIk-Begrenzung

AlLl-Temperatur

Endpunkt
25°C — -
Steilheit Sk
| Anfang=spunkt
20— — L — : SrAsTaEES
-5k Steilhet
e e ot L ~
Encpunkt
I [ I I I I
-0 0°c 10°C 20°C 30°C  35°C

i

ZU-Temperatur MAX Sollwertschiebung

und == Sollwer-Schiebung akiuell ==,

Wit der ZU-Temperatur MAX Sollwertschiehung besteht die Maglichkeit, durch Absenkung in den
Sommermonaten, Heizenergie zu sparen. Im Winter dagegen, kann man durch Anhebung eine
schnellere Autheizung der R&umlichkeiten erreichen ZB. Spohalleny. Die ZU-Temperatur b
Sallwertschiehung kann dber den Parameter == Solhwei-Schiebung nach AT freigehen ? == generell
ein- oder ausgeschalten werden. Ob die Solwerschiebung aktiv ist und mit wieviel Kelvin der
eingestellte Solwert momentan verschoben wird, zeigen die Parameter == Sollwet-Schiebung aktiv ==

Bei der Sollwertschiebhung unterscheidet man Zwischen den Betriebsarten Sommer und Winter. Somit
ist die Miglichkeit negeben, den Sallwert heispielsweise im Winter anders zu beeinflussen als im
Sommer Wird beider Steilheit (Einstellparameter == Z-Temperatur MAX Sollwert verschieben um ==)
= 0.0 K= ringetragen, findet bei der entzprechenden Bettiehsart keine Solhwertschiehung statt.
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Mit Hilfe der Einstellparametet

Sollwert-Schiebung beginnt ab AU-Temp, <
Sollwe r‘[«'E{:hjieht_.i_rqg‘-_‘;n_s!_'r;'detf ah Al-Temp.. <
FU-Temperatur MAX Sallwert verschieben um

wird der Anfangs-, der Endpunkt und die Steilheit der Sollwerschiebung eingestellt,

Beispiel 1-:

Die ZU-Ternperatur M&X-Begrenzung ist auf 40°C eingestellt Im Winterbetrieb ab einer AU-Temperatur
=10°C soll die ZU-Temperatur MAX-Begrenzung urm 10K angehoben werden. Endpunkt der
Soltwertschiehung soll ab AU-Termperatur = -10°C sein.
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Eeis}:i'ui'i?-:
Die ZU-Temperatur MAX-Begrenzung ist auf 40°C eingestellt. Im Sommerhetrieh ab einer AlL-

Temperatur = 20°C soll die ZU- Tmperatm - Elegrenzung urn =10k abgesenktwerden. Endpunkt
der Sollwertschichung soll ab AU-Temperatur = 35°C Sein.

Dig ZL- Tempetatur MFG{-EIegr.enzung ist aufem o3 eingestell. Im Wmt»erbefr‘ieh ah einer RUnTemperatLJr
=10°C soll die ZU-Temperatur MA}iEl.egrer]zung um 10K angehohen w‘erden Endpunkt der
Snuwertscmehung sall ah Al-Ternperatur = 1I}“C Sein. Im BDmmerhatr{eb ab einer Al- TemperatUr B
20°C sall die ZL- Tmperat«.rr MAx-Begrenzung um 1DK~ahgesenkTwErden Endpunktder
Sollwertschiebung soll ab AU-Temperatur = 35°C sein.

Seite 219 von 476



AB-Sollwertschiebung - Temperatur Regler CT - Temperaturregler - Regelung Steuernung - 01: U2

DerWechsel zwischen den Einstellparametern der == ZU-Temperatur MIN Sollwertschiehung == und
der == ZU-Temperatur MA% Sollwertschiebung == erfolgt durch Anweahlen der Pleilsymbole vor bz,
nach dem Schrifizug. Zum hesseren Verstandnis, sind die eingesteliten Parameter der
Sollwertschiebungen in einem Diagramm dargestelit Wird das Diagramm per Mausklick angewahtt,
bekommt man eine vergrikerte Darstellung. ' ' -
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Einstellparameter

[
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RL-Temperatur Regler

Wit dem RL-Temperatur Regler wird die Ricklauftemperatur vom Lufterhitzer auf einem eingesteliten
Miveau gehalten, um ein Abschalten der Liftungsanliage durch den Frostschutethermaostat zu
A | der LUURgsanisaue o : At EH UL BTG 1S

TG

HENTipE =L

Beschreibung

Stetige Frostschutz-Regelung

Durch die =» Stetige Frostschutz-Regelung <= wird die Ricklauftemperatur bei Betrieb der LOfungs-
anlage geregelt Uber den RL-Temperatur Sollwert kann die gewiinschte Rilcklauftemperatur
eingestellt warden. ) . B )

Zusatzlich besteht die Maglichkeit, den RL-Temperatur Sollwert in Abhangigkeit der Aukentermperatur zu
verschieben. Die Sollwertschiebung kann wahlbweise ein- ader ausgeschalten werden. Mit Hilfe der
Einstellparamster

Sollwert-Schisbung beginnt ab AL-Temp. =
Sollwert-Schiebung endet ab AU-Temp. <
RL-Temperatur Sollwert verschishen um
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sein:

Beispiel:

wird der Anfangs-, der Endpunkt und die Steilheit der Solhwertschiebung eingestellt.
Deraktuelle Sollwert wird bei RL-Temperatur Sollwert (errechnet) angezeigt.

Der RL-Temperatur Sollwert ist eingestellt auf 15°C. Ab einer AU-Temperatur = 0°C soll der RL-Temp.
Sollwert um 10K angehoben werden. Endpunkt der Sollwertschiebung saoll ab AU-Temperatur = -20°C

Sallwert-Schiebung nach AT freigeben ¢ p

Sollwert-Schiebung beginnt ab AU-Temp. < IT o
Sollwert-Schiebung endet ab AU-Temp. = m g
RL-Temperatur Solbwert verschieben um m K

RL-Temperatur Solwert

A

Endpunkt

23°C —

Steilheit

e e
Anfangspunkt

AU-Temperatur
| | | -

=200 -10°C 0%

PID-Regler

L jede Einstellkonstellation fir den stetigen Frostschutz so einfach wie maglich zu realisieren, ist die
Berechnung des stetigen Frostschutz- Stellwettes wie gewohnt mit einem PID- Regler realisiert
(Funktionsweise siehe PID-Regler vom Kaskadenregler) Da dieser PID- Regler aber nicht die RL-
Temperatur akiiv regelt, sondern nur ein Mindeststellwert in Abhangigkeit der aktuellen RL-Temperatur
herechnet, darf dieser PID- Regler nur als P-Redgler parametriert werden.

Greiftdie RL-Temperatur Regelung in den akliven Regelprozess ein, wird das auf der Seite == Soll-
und Istwerte == unter detn Steuerparameter == stetiger Frostschutz aktiv == angezeigt.

Die == Stetige Frostechutz-Regelung == wird ab der eingesteliten AL-Temperatur freigegeben.

Sall- und Istwerte
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Stillstands-Regelung

Durch die == Stillstands-Regelung == wird die Ricklauftermperatur bei Stillstand der Latungsanlage
geregelt Uher den RL-Temperatur Sallwert kann die gewilnschte ROcklauftermperatur eingestellt
werden,

Zusatzlich hesteht die Maaglichkeit, den EL-Temperatur Sollwert in Abhangigkeit der Al entermperatur zu
verschiehen. Die Sollwertschiebung kann wahhweise ein- ader ausgeschalten werden. Mit Hilfe der
Einstellparameter

Sollwert-Schiebung beginnt abh AL-Temp. =

Sollwert-Schiehung endet ab AU-Temp. =

RL-Temperatur Solkwert verschieben um

wird der Anfandgs-, der Endpunkt und die Steilheit der Solhwertzchiebung eingestellt.
Der akiuelle Sollwert wird bei RL-Temperatur Sollwert (errechnet) angezeigt.

Beispiel:

Der RL-Temperatur Sollwert ist eingestellt auf 25°C. Ab einer AU-Temperatur = 10°C soll der RL-Temp.
Sollwert um 20k angehoben werden. Endpunkt der Bollwertschiebung sall ab AU-Temperatur = -10°C

sein,
Zollwert-Schiebung nach AT freigeben ¢ |7
Sallwert-Schiebung beginnt ab ALU-Temp. < 100
Sollwert-Schiebung endet ab AU-Temp. = -10.0|5
REL-Temperatur Sollvwert verschieben wm 200 K

RL-Temperatur Solwert

A

Endpunkt
45°C —

Steilheit

B

Anfangspunkt

AU-Temperatur
| 1 | =

=100 0%z 10%C
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Durch die Parameter Prﬂpnmnnalband Hp, Machstellzeit Th, worhaltezeit Ty usw wird der PID- R‘eg]er
mdwu:fuell an draﬂegelstrecke aﬁgep3351 {FUHKTIDHSWEISE siehe PID- Regmrvnm Kaaﬁadenregler}
Dig == Btillstantm Ragelung e erd ab der emgestellten AU TempEtaturfrEJgegEhen

Grﬂlft d|e RL TemperaturRegefung in den maktn-en Regelpr,nzess &in, wird das aufder Ser’[e BE SD]I
und lstwerte == umer dern Steuerparameter == ste’ﬂger Frostschutz ak‘tw == angeze’rgt

Einstellparameter

v
e
|0
[ &3

=3
=1

AR

PERRED

Soll- und lstwverte
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Heizventil

Uher diese Selfamnnen aile E|n3tellungen des Hew,enms hzwe, der Helzarffnrderung gernaﬁ den
spezlellen Ant’urderungen vnrganummen Werden

Far eme bessere Uharalchtsmd a‘IJB Ausgangssequeﬂz‘en mit den entsprechenden Emste’l}ungm
auch graﬂsth dargesteﬁt Durch Anwahlen der Grafik, kann diese vergriRerwerden.

e

Beschreibung

- Betriebsart -

Durch den Parameter == Betriehsart <= hesteht die Moglichkeit, das Heizventil hzw. die
Heizanforderung z:wisu:han Aumm"aﬁk fAusgangssional entsprechend dern Regelprozess) oder Hand-
Mndus (AUF =100% , ZU = 0% oder STOP = Stopwert) umzﬂschaﬂen

Hat man die Eietrlelasart BTGP gewahlr kann hei == anpawen ~==t em gewunschtsr Wert emgetrageﬂ

werden, D|egerWeHw1rd permanent an das Hewentll ! Hejzanforderung al.'lsgageben h|=5 wigder eing
andere Betriehs art genwdhltwird.
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-M I N-/ MAX-Begrenzung -

Bej ==Y-5tellsignal vom Regler == wird das errechnete Ausgangssional vom PID-Realer {siehe
Festwert- § Kaskaden-Regler) angezeigt. Mit den Parametern == MIMN-Begrenzung == und == MAx-
Begrenzung == gibt man die minimale und maximale Stellung des Heizventils § Heizanforderung an.
Die aktuelle Anforderung an das Heizventil / Heizanforderung wird mit dem gleichlautenten Parameter
angezeigt. Befindet sich das Heizventil / Heizanforderung im = Hand-Modus = {siehe Betriebsart), wird
das durch ein hlinkendes Handsymbaol signalisier.

Beis piel:
Y-Stellzignal vom Regler 720 %
M | M-Begrenzung 0o %
MAH-Begrenzung 1000 %
Heizventil 50.0 % {']
- Blockierschutz -

LIm das Festzetzen des Ventils bei langerer Betriebspause zu vermeiden, besteht die Maglichkeit, eine
Blockierschutzschaltung zu aktivieren (siehe Beschreibung Blockierschutz). st die Blockierschute-
schaltung akdiv, wird das durch einen gesetrten Haken dargestellt.

Zum Ment der Blockierschutzschaltung gelandgt man Gher den Button == Einstellungen == Wurde hei
der Programmierung keine Blockierschutzschaltung zugeordnet, erscheint folgender Hinweis

Diese Funktion wird in dieser

Konfiguration nicht unterstutzt !

- MIN-Begrenzung nach AU-Temperatur verschieben -

Eineweitera Funktion aktiviert man bei == MIN-Begrenzung nach AU-Temp. verschiehen == . [st diese
Funktion gesetzt, wird der Button == Einstellungen == eingeblendet, dber diesen man schliellich zum
entzprechienden Menid gelangt.

Diese Funktion dient dazu, immer gine minimale Durchstrdmung am Heizventil und damit am
Lutterhitzer zu gewshrleisten. So kann Zum Beispiel eine zu grofte Distanz zwischen Heizventil und
Lufterhitzer und samitzu lange Reaktionszeiten Gherbrickt werden.

Da bei unterschiedlichen AL-Temperaturen wahrscheinlich auch eine unterschiedliche k-
Begrenzung erforderlich ist, besteht die Maglichkeit diese in Abhdngikeit der A-Temperatur zu
verstellen. Die Verschiebung ist auch bei ausgeschaltener Luftungsanlage akdiv.

it Hilfe der Einstellparametar
Solwert-Schiehung beginnt ab AL-Temp, =
Sollwert-Schiebung endet ab AU-Temp. =
M | M-Begrenzung Heizventil verschiehen um

wird der Anfanags-, der Endpunkt und die Steilheit derVerschiebung eingestellt.
Die aktuelle Verschiehung wird bei == errechnete Verschiehung nach AU-Temperatur =< angezeigt.

PID-Regler Blockierschutz
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Beispiel:

Die MIMN-Begrenzung des Heizventils ist auf 0,0 % eingestellt. Ab einer AU-Temperatur = 0°C soll die
Mik-Begrenzung um 20,0 % verstellt werden. Endpunkt der Schiebung soll ab Al-Temperatur = -20°C
Sein.

YWerschiebung beginnt ab AL-Temperatur = oo
Verschichung endet ab AU-Temperatur = -20.015C

b | N-Begrenzung Heizvertil verschieben um 20.0(%

id-Begrenzung Heizventil

Erndpunkt
20,0% —

Steiheit

0,0% —

Anfangspunkt

AU-Temperstur
| | ==

-20°C -10%C 0°c

- Anfahrbetrieb -

Uber den Button == Einstellungen == erreicht man das Meni fiir den Anfahrbetrieh (Beschreibung
siehe Anfahrbetrieh). Wurde der Anfahrhetrieb aktiviert, nimmt das Heizventil f Heizanforderung den an
dieser Stelle eingestellten Wert ein. Bei akliven Parameter wird dies durch ein gesetzten Haken
signalisiert

Im Gegensatz zur == Anfahrregelung ==, wird bei der Funklion == Anfahrhetrieh == das Heizventil
heim Einschalten der Laftungsanlage fir eine gewisse Zeit auf den eingestellten Wert gefahren. Erst
nach Ablauf dieser Zeit, schaltet die Liftungsanlage ein. Dahei besteht jedoch keine Kontrolle Gber die
tatsachliche Autheizung der Lufterhizerkamimer, was zur Folge haben kann, dass die Anlage nach dem
Einschalten, dennoch auf Frostschutz geht Auch kéinnen durch eine permanente Dherhitung der
Ventilatorkammer, die Lager des Ventilators qustrocknen, was wiederum einen Lagerschaden nach
sich ziehen kann.

Es ist daher worm Betreiber selhst zu entzcheiden, ob diese Funktion aktiviertwerden sall.
Standardmafiig ist der Anfahrbetrieb deaktiviert.

Anfahribetrieh

Seite 230 von 476



Heizventil - Temperatur Regler CT - Temperaturregler - Regelung Steuernung - 01: U2

Liftung | Beite-4- | 25.02.2025 15:04

LIrm ein Einfrieren des Heizregisters zu vermeiden, wird bei Ausldsen des Frostschutewichters, das
Heizventil sofort 2wangsmakig aufgefahren. Erst nach erfolgreicher Quittierung der Frostechutzstdrung,
nimmt das Heizventil wieder seine akiuell geforderte Regelposition ein.

- Sperrung nach AU-Temperatur oder RA- bzw. AB-Temperatur -

LIm undtige Heizkosten zu sparen, kann das Heizventil f Heizanforderung ab einer einstellbaren Al-
Temperatur oder BA- bowe, AB-Temperatur gesperrt werden. Die gewlinschien Werte werden bei den
entsprechenden Parametern eingestellt

- Umschaltung Ausgang = STETIG < / >DREIPUNKT < -

Durch die Einstellparameter == Ausgang -STETIG- == (0-10%alf) und == Ausgang -Dreipunkt- ==
AUF Y STOR LZLN, kann das Ausgangssignal individuell an den venwendeten Antrieb angepasst
werden. Wird ein Antrieb mit Dreipunkt-Verhalten eingesetet, aktiviert man diesen Parameter und
gelangt Uber den eingehlendeten Button == Einstellungen ==, zu dem entsprechenden Mend. Hier
kann mit Hilfe des Einstellparameters == Motorlaufzeit ==, eine Anpassundg an den jeweiligen Antrieh
vargenommen werden. Falls die Motorlaufzeit als positiver Wert vargewahlt ist, wird bei Erreichen eines
Stellhereichendwerts, der entsprechende Ausgang dauerhaft auf -ElMN- geschaltet. Wird die
Motorlaufzeit als negativer Wert vorgeswahlt, taktet bei Erreichien eines Stellhergichendwerts der
entsprechende Ausgang alle 15 Sekunden, fir die Dauer von einer Sekunde.

- Einsatzpunkt Heizen [ Kiihlen -

Die Anzeige == Y-Stellsignal vom Realer == entspricht dem errechneten Ausgangssignal vam PID-
Realer (siehe Festiwert- [ Kaskaden-Regler) und bewent sich awischen 0-100 %. LIm die einzelnen
Alsgangssequenzen korrekt ansteuern zu kinnen, werden die Einsatzpunkte Heizen und Kidhlen,
innerhalb des errechneten Ausgangssignals vom PID-Regler, festgelegt.

Beis piel:
W Heizverti
[ WErmertickgesinnung
Steliwert Ausgange 7 Mizchiuttklappen
Ii. W Kilhlvert
2T e e o o e o e
0% —
|
Y¥-Stellzignal wom Regler
b | |
025 0% 100%
Einzatzpunkt Einzatzpunkt
Hihlen Heizen
3300 % BE.0) %%
PID-Regler
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Der Bereich zwischen derm Einsatzpunkt Heizen und Einsatzpunkt Kihlen ergibt den Stellwertbereich
ﬁErWarmeruckgewmhung bz, der Mlschluﬂklappen Ist kem Kilhlventil m.lhlarrfnrderung in darﬁmlage{
varhianden, wird der Elnsaiz}atmlﬂ Kuhlan im Prozess auf, ’EI% festgaset{t und ist iher die
Eledlenesrfuhrung nicht rmehr einstellbar,

- Umschaltung Anzeige -

VWird statt einem Heizventil, mehrere Helzventile in: ‘Beguenz, ein Elektrolufterhitzer oder eing
Brennerkarnrmer e‘ingeaem aktiviart man die Anzeige == Hemanfnrderung <= Anschlielend aantiert
suzh die Elszeu;hnurtg dem entsprethend in aHE,n Menus ;.Lnl;i eswird ein. Elutti:ln == Emsteﬂunge.n =
hei derAusgéngasequewanze;géEmgehjendet

Uber dlESEﬂ *E’uttnn gelangt man Zu ainerm WELtEI'.ErT Mend, WEIIC’hES su:‘n nach der entsp?ache.nden Art
der Herza nrnrderung ﬁchtet I:SiE]"rEl nt:rehj
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Einstellparameter
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hd

- Kaskaden-Regler -

Bezeichnung -MAX - Vorgabewert Einsteliwert

1 00,0} "C 2000 23002

1000 K
1000 kK 0

n
i

AB-Temperatur Sollvwett  (extern

[}
=

00k

0ok

1 Solvwert-2nbebung mit =100,
2 Solvwert-2nhebung . mit =100,

=

AB-Temperatur Sollvwerteinstellung  -Extern-
Einganozwneert -h | k- 0oooo *C

2E g
noooo: oC 1000

"

n
L]
]}

0
L]

entzprechen:

5]

< HigEa g
S elglel) el

Eingangzwert -MWAX-

a
i1
b
h

o
L)

entzprechen : 1000 "

ZU-Temperatur - | M- Sollwetteinstelluny  -Extern-

[ T 999
1 Bk

M| M-iderstand (Linksanschiao) 0| akim 200000 ahm ahitm abim
entsprechen: -999.0} °C 9890 “C 15.0]°G 1500
max AN derstand (Rechtsanschlag) 0| akim IM:--‘W Im':li':"'- 10000} obm
entsprechen:: 9990/ °C 9890, "C 2507 2 2]

ZU-Temperatur -MAX- Sollwerteinsteluny  -Extern-

oy

I,
1=

W M-Widerstand  (Linksanschiag ahim ohm
entsprechen . 939.0| " 45002 a5.0i"c
MR- Widerstand (Rechtzanschladg) ohim 200000/} ok 100007 ohm 100007 ohm
entsprechen 9990 " 999.0["C B50C g5 0

AB-Temperatur Regler
Proportionalband Xp
Machstelzeit N

= o
o|lo|o|o
= wooE
P =]
=]

=
=R b=
=3 M=
W=

w
Faet dHEY
=1 A=}
“woo=

o
bl R
= | o
(£ T

Yorhattezeit Tw = 10000, = I—D = I—D 3
Abtastzet Ta = B53.35 154 = 154 5
Soll-lst Differenz 000 1000 K 0l K 0,
Integral [ 20000 [2000007 K [ ook 204
IU-Temperatur M M- Sollwert [ oo-c [ 1000 =c 150 °C 17,0/°C
ZU-Temperatur -M&%- Solwert 00 °c [ 1000 =c 450 °C 280 °C

ZU-Temperatur Regler

Proportionalband g [ ook 1000.0 K 200 K 800 K
Machstelzet  Tn [ gs 10000 = 120 s 120) s
Vorhatezet v [ os 10000 = [ os [ s
Abtastzeit To [ 10 £55.35 s 83 = 50 s
Soll-st Differenz 000 K 1000 K 05 K 200 K
Integrai [-20000 % 200000 % 0o % 356 %
¥-Stellsignal Regler AUIS [ oo [fo0d % 500 % 00 %
¥-Stellsignal M1 N [ oo [ 1000 % [ oo% 00 %
v-Stellsional MAX 00 % [ 1000 % 100.0 % 100,0 %
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- RL-Temperatur Regler -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert

Stetige Frostschutz-Regelung

Abtastzeit Ta o= B55.35 =
Integral -20000, % 200000 %

1000 *C

L]
oo
[
(el

RL-Temperatur Solvwert 50 °C 1000 "C 150 °C 150;%C
Zollwert-Schiebung nach AT freigeben 7 p |7 F

Sollwert-Schiebung beginnt ab AL-Temp, = -50.0) "C 0.0 °C o0 oc 0o °C
Sollwert-Schiehung endst ab AU-Temp. = =500/ "C a0.0 °C -200 "2 -20,0 %G
RL-Temperatur Solwert verschisben um 0o K 5000 K 100 K 10,0] K
Froportionalband  Hp 0o K 1000.0 K 50 K 500 K
Machstelzeit N o= 10000, = o s 0 s
Yarhattezeit Tw 0 s 10000 = 0 s 0 s

10 g3
0

—
=
=
=]
=
2
=
=
=
kS

bt |
[=]

]
i
-1
=
a

in
=
=

-
il

PID-Regler freigeben ab AU-Temperatur =

Stillstands-Regelung

"

a
i1
i
=
=
[=]

a
i1
b
h
[=]

u
L)

RL-Temperatur Sollwert

Sollwert-Schiebung nach AT freigehen 7
Sollvwert-Schiebung beginnt ab AU-Temp, =
Sollwert-Schiebung endet ab AU-Temp. =

FL-Temperatur Sollwert verschieben um

&
o
e
a0
Pl
I

=
ha
o
[=}
=

Proporionalband Xp

g 10000 =

Machstelzeit n 1200 = 120) s
Worhattezeit Tw z 10000 = I—IZI E I—D 2
Abtastrei To s [655.35) = 8.3 s 83 s
Integral -20000] % 200000’ % 00 % 19,5 %

in in | dn
i g 20 222 L)
=1 =1 =1 = =1 = L = ) =]
=
e
=
=
=1
=}
=
s
=1
=]
=
o
=
=]
=

X 100.0 *C

et |
o

n
]
-]
=]

n
o]

PID-Regler freigeben ab AL-Temperatur. =

- Anfahrregelung -

Bezeichnung -MIN - -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Anfarregelung E 1R 7 AUS [] [v [v [v
freigeben ab AU-Temperatur = -500 T 500 %2 100 °C 10,0 °C
und

Laftungzaniage -AUS- O mindestens o= BS535 = 300 = 3000 =
Zeitdauer der Anfahrregelung 0 = 5535 = 1800 = 1800, =
ZU-Temp. MIN-Begrenzung fir diese Zet 00 ec a0.0 °C 250 °C 250 °C

anzchlielend soll die ZU-Tempetatur

MiM-Begrenzung sinken um 04| Kimin 1000 K imin 05 H.imin 05 K. ! min

Seite 237 von 476



Soll-und Istwerte - Temperatur Regler Angio - Temperaturregler - Regelung Steuernung - 01: U2

Liftung 4| Seite-3- | 25.02.2025 15:04

- AB-Temperatur Sollwertschiebung -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einstellwert

Sollvwert-Schisbung nach AT freigeben 7 [— [: |_ |_

Sommerbetrieb

Sollweart-Schishung beginrt ab AU-Temp, = 100 5 30.0(°C 2501 2500 °C
Sollwert-Schisbung endst ab AU-Temp: = 10,0/ °C a0.0("c 320(%C 320"
AR-Temperatur Sollwert verschishen um 200 K 200 K 0ok 0,0 K

Winterbetrieb

Sollwert-Schisbung beginnt ab &U-Temp, = 0ol o 20.0{%C 10.0] °C 100] °C
Sollevert-Zchiehung endet. ab AU-Temp. = =200 °C 20.0]"C [N 0o) "
AB-Temperatur Sollwert verschisben um 22000 K 200 K ook o0f kK

4

- ZU-Temperatur Sollwertschiebung -

Bezeichnung -MIN - -MAX - Vorgabewert Einstellwert

ZU-Temperatur M | N Sollwertschiebung

-

Sollwert-Schiebung nach AT freigehen 7

v ] [
Sommerbetrieb
Sollwer-Schiebung beginnt sk AU-Tetnp, = 10.0{ "2 30.0] 7 g 25.00°C

Sollyert-Schisbung endet ab AU-Temp, = 100 %C 50.0["C 320]°C craij e

ZU-Temperatur Saltvert verschishen um 500 K s0.0] I 0ok 000K

Winterbetrieh

Sollwert-Schisbung beginnt ab aU-Temp. = 0.0 % m g [T i [—fll'.l "
Sollwert-Schiebung endst ab AU-Temp. = -20.0| m G [T C [T C
ZU-Temperatur Sollwert verschieben um 500 K m i m I I—I'I,EI K

.

o

ZU-Temperatur MAX Sollwertschiebung

.
<l
-
-

Sollvwert-Schiebung nach AT freigeben 7

Sommerbetrieb

Sollwert-Schishung beoginnt ab &U-Temp, = 10.0] "C 30.0[°C 250)°C 250| "2
Sollwert-Schiebung endet. ab AL-Teinp. = 100] 50.0| " J2noc 320"
ZU-Temperatur Sollwert verschieben um -50.0] K 0.0 K ook 0o K

Winterbetrieb

Sollweert-Schisbung beginnt ab AU-Temp, = 100 " 20.0] "C 10.00°C 10,00
Sollwert-Schichunyg endst ab AU-Temp: = 2200 200 % 0.0)™c 00p°c
ZlL-Temperatur Sollvwert verschisben um 500 K 500 K ook 0o K

g 4
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- Einstellungen Heizventil -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Betriehzart : AU AT AT AT

Stopavert 0o % 100.0 % a00 % s0.0 %
bl | W-Begrenzung Heizventil oo % 1000 % 0o % 00 %
Max-Begrenzung Heizventil 0o % 1000 % 1000 % 1000 %
Einsatzpunkt Heizen 0o % 1000 % 00 % 00 %
hel Anfahrbetriel -EIN- Heizventil 00 % 100.0 % 0o % 0o %
Heizvertil gesperrt ab AU-Temperatur = 500 G 500 "C 250 °C 240/ °C

g

oder ab AB-Temperatur = 500 °C

n
=
=]
0
(o)

280 "C 240 °C

b 1 N-Begrenzung Heizwventil
nach AU-Temperstur verschisben

HEY

Yerschigbuny beginnt ab AU-Temperatur =

=
A=)
n

ul

&) ]
53 [ 1oo]= [ 1op]=
I T

Werzchiebung endel “akb AL-Temperatur = =200 5 0.0 " 000" A0, G
M | M-Begrenzung Reizventil verschigbery um 00| % 100 .0 2000% 20,0} %%

Heizvertil Auzgang -STETIS-
Heizvertil &uzgang  -DREIPLNKT-

™
N

otorlauize 9999, = 9399| = 240 = 2400 =

‘-‘?ITI
“_I_TI

T"_I_I
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Soll- und Istwerte

Diese Seite zeigt eine Ubersicht aller Temperatur-Sollwerte, Temperatur-Fihlerwerte, Ausgangs-
sequenzen sowie die Statusanzeigen der einzelnen Steuerparameter,

Heizventil N

Sall- und lstwerte ] lcagdiaden-Regler ﬁi RL—Temp.RegIgr} Antahrregelung }Sollwerlschiebung“!r 11?2

AB-Temperatur Sollwert ___E_igft_k_a_l_!.l:l_ll'l_g_%!'!__! 230 °C P MAY - Grenzwerte
AB-Temperatur Sallwert (errechne‘tj e 1 i 4 — G02.4°C
ZU-Temperatur Sollwert (emechnet) 20,0 °C e i
A0-Temperatur 232 °C |_
ZU-Temperatur 722 °C [w!
All-Temperatur 165 °C |_
RL-Termperatur =0 T []
Heizwentil 00 % [ eeet {41,780 JI
1352 2506 2024
Steverparameter

Regelung Betrizb
Sollwertschiebung aktiv
Anfahrbetrich aktiv
PAnfahmegelung aktiv
stetiger Frostechutz aktiv

L T e

Frostschutzhontakt ausgelast

Beschreibung

Temperatur-Sollwerte

Curch Anwvahl des Eingabefeldes, kann einWert innerhalb der M | BT MAK - Grenzwerte (siehe Einstell-
parameter) eingegeben werden. Ubernommen wird der neue Wert durch betitinen der ENTER - Taste.
Der firdie Regelfunktion momentan giltige Sollwert, wird bei dem Parameter == BA- oder AB-
Temperatur Sollwenr (errechnet) << angezeigt.

Der errechneter Sollwert berdcksichtigt die Sommer- MWinterkampensation (siehe == Sollwert-
schiehung =< haw, die Sollwertanhehung [ -absenkung (siehe == Externe Sollwerte ==,

Istdie Funktion == Externer Sollwert == aktiviert, wird das Eingahefeld des Temperatur-Sollweres als
Anzeigefeld dargestellt. Eine Werteingabe ist dann an dieser Stelle nicht mehr maglich.

Die ZU-Temperatur Sollwertrargabe erfolgt bei einem Kaskaden-Regler automatisch dher das
Alsgangssignal des PID-Reglers der Raum- haw. AB-Temperatur.

Mit dem Parametar == ZU-Temperatur Sollwert (errechnet) == | wird der aktuelle Z-Temperatur
Sollwert angezeigt.

Einstellparameter Sollwertzchiebung | Externe Sollvwerte
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Externe Sollwerte

Uher den Button == Einstellungen <= nach R&- baw. AB-Temperatur Sollwent, gelangt man zur
Farametrierung der externen Solhwerta.

Extermer Solwer ] e

11

PR

it der Funktion Solkwert-Anhebung I Sollwer-Absenkung ist die MEglichkeit gegeben, dber zwei digitale
kontakte z.B. Schaltuhren, Prasenztaster oder andere Steuerungsfunktionen) den eingestelltan
Sollwett zu beeinflussen. Gibt man bei der 1.0der 2.Sollwet-Anhehung einen positiven Wert ein, wird
dieser beim Schalten des entsprechend zugeordneten Kontaktes zum aktuellen Sollwert addiert. Bei
Einnahe eines negativen Weres (Sollwert-Absenkung), wird dieser heim Schalten des entsprechend
Zugeardneten Kaontaktes varm aktuellen Sollwert subtrahiert. Bei gleichzeitinerm Schalten heider
Kontakte, wird das Ergebnis beider Eingaben zum aktuellen Sollwert durchgereicht. Uber die Service-
Ebene kinnen die digitalen Kontakte invertiert werden.

Beiverwendung eines externen Sollwerpotentiometers zurYerstellung des Sollwertes, muss der
Farameter == Sollwerteinstellung -Extern- == aktiviert werden. Anschliefend kann das eingesetzte
Sollwerdpotentiometer Uber die weiteren Parameter abgeglichen werden.

Beispiel:

Es wird ein Sollwertpotentiometer mit einem Widerstandswert von 5000 Ohm eingesetzt und es soll
eine Sallwertrerstellung wan 18°C bis 24°C realisiet wearden. Dazu werden die Parameter wie folgt
heschrieben :

M I M-aiderstand (Linksanschlzg) 0/'ohm
entzprechen : 1650 %2
maxMiderstand (Rechtsanschlag) 000 ahim

entsprechen : 24052

Hierbei wird davon ausgegangen, dass die jeweiligen Endstellungen des Sollwertpotentiormeters auch
0 ohm bzw. 5000 ohm hetragen, anderenfalls missen die angezeigten Endwiderstandswerte
eingetragen werden.

Derentzprechende genaue Wertwird durch den Parameter == Eingangsignal wan AE-Klemme ==
angezeigh.
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Temperaturfihler

Es werden die aktuellen Temperatur-Fihlerverte angezeigh Bei Fihlerbruch oder Flihlerkurzschluss
hlinkt die ensprechende Temperaturanzeige rot. Gleichzeitig wird eine Stdrmeldung generiert.

Beispiel:
AB-Temperatur m C
ZU-Temperatur m o
Al-Temperatur m i
RL-Temperatur 1523 G
Ausgangssequenzen

Ezwerden die aktuellen Ausgangswerte angezeigt. Bei Handeingriff dber den Bettiehsartenschalter
(siehe z.B. Beschreibung -Heizventil-) wird dies durch ein blinkendes Handsymbol hinter der entsprech-
enden Ausgandssequenz dargestellt. Enthalt die LOftungsanlage eine Entffeuchtungsfunktion, blinkt bei
den Ausgangssequenzen Warmerdckgewinnung und Kihlventil ein Wassertropfensymbol {nur bei ent-
sprechender Anforderung Oher Enffedchtundg). Alle anderen Eingriffe in die Regelfunktion, werden durch
ein hlinkendes YWarndreieck dargestellt. Wenn die Maus auf das Warndreieck gefihrt wird, erscheint
eine entsprechende Meldung.

Beispiel:
Heizwentil a0 %"1
VWRG-Hlappe [ 1000 %
AuRen- / Fortuttklappe [ 400 % !
Umluftklappe [WRG-Betrieh ) [ 80O %
Kahlventi 00 % ()
Steuerparameter

Die Steuerparameter stellen die aktuellen Zustande des Temperaturreglers dar. Bei aktiven Parameter
wird dies durch ein gesetzten Haken signalisier.

Beispiel:
Redelung Betriekh
Sollwertschiebhung aktiv
Anfahrietrich aktiv
Antahrregelung aktiv

stetiger Frostechutz aktiv
Frostzchutzkaontakt susgeldst

RIS AN

Die Funktionen der Steuerparameter werden in den entsprechenden Menils beschrichen.

M I N/ MAX - Grenzwerte

Die Anzeige == M | BT WA - Grenzwerde == stellt die hachsten und niedrigsten gemessenen Werte der
einzelnen Temperatutfiihler dar. Gleichzeitig wird das Datum und die Uhrzeit protokalliert. Durch das
Aldivieren des entsprechenden Feldes nach der Temperaturanzeige, kann man sich die verschiedenen
MM - und WAX - Temperatufihlerserte anzeigen lassen. Wird ==Reset<< betitigt, startet die
Frotokallierung wvom gegenwartigen Leitpunkt aus neu.

Heizventi
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Kaskaden-Regler

Clber dieses Menil werden die Regelparameter der PID-Regler an die entsprechende Liftungsanlage
angepasst.

Fiir eine bessere Ubersicht sind auch alle Temperatursallwerte, Temperaturfithlerwerte sowie
Alsgangsseguenzen dargestellt (siehe == Soll- und Istwerte ==

Heizventil il
Soll- und Isterte Haskaden-Regler ] RL—Temp.RegIer] Anfahrregelung ] Sollwerbchie‘bungw 11?5

AB-Temperatur Sollwert | Einstellungen | m °C B LN MAK - Grenzwerts

AB-Temperatur Sollwert (emrachnet) m °C — Bz °C
ZU-Temperatur Sallwert (emechnet) m A5 et B
AB-Temperatur m 5l |_

ZU-Temperatur m e l:

Al-Temperatur m E: l_

RL-Temperatur m °C l_

141,77 JI

1352 25068 2024

-

Heizwentil 2008 %

Beschreibung

ZU-Temperatur Regler

Der PID-Regler der Zulutttemperatur wird mit der Betriehsrickmeldung des Zulufiventilators
freigegehen. Die Betriehsmeldung wird auf der Seite == Soll- und lstwerte == unter dem
Steuerparameter == Regelund Betrieb == angezeigh Die ZU-Temperatur Sollwertvargabe erfolgt bei
einem Kaskaden-Regler automatizch dber das Ausgangssignal des PID-Reglers der Raum- baw, AB-
Temperatur. Mit dem Parameter == ZU-Temperatur Sollwert (errechnet) ==, wird der akiuelle
ZU-Temperatur Sollwert angezeigt Durch den standigen Yergleich der aktuellen ZU-Temperatur und
dem automatisch errechneten ZU-Temperatur Sollwert, bestimmt der PID-Regler mit seinem
Alsgangssignal die Anforderung der einZelnen Ausgangssequenzen wie Heizventil, WRG usw...

Dwrch die Parameter Proportionalhand Xp, Machstellzeit Tn, Vorhaltezeit Tv usw. wird der PID-Regler
individuell an die Regelstrecke angepasst.

Soll- und Istywerte
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RA- oder AB-Temperatur Regler

Der PID-Regler der Raum- bzw. Ablufitemperatur wird mit der Betriebsrickmeldung des Zuluf-
ventilators freigegeben. Die Betriehsmeldung wird auf der Seite == Soll- und Istwerte == unter dem
Steuerparameter == Regelund Betrieb == angezeigh Die BA- oder AB-Temperatur Sollwertvorgahe
etfolgt Gbert die direkte Eingabe ader durch ein Sollwertpotentiometer. Das durch den standigen
Yergleich der RA- b, AB-Temperatur mit dem vorgegehenen Temperatursollwer ermittelte
Alsgangssignal des PID-Reglers, entspricht dem ZU-Temperatur Sallwert (errechinet). Der Z1L-
Temperatur Sollwert kann dher die Parameter ZU-Temperatur b | M5 A hegrenzt werden. Weiterhin
erfolgt fwie auch beim ZU-Temperatur Redgler die Anpassung an die Regelstrecke, Ober die
entsprechenden Eingahen.

Funktionsschema Kaskaden-Regler:

9

/ 4 \PID-Regler —
|

o
3 4 6
I PID-Regler 10
7 8
11

w7

R oder AB-Temperatur Regler w-i

RA- oder AB-Temperatur Sollwertgeber
RA- oder AB-Temperaturfiihler
Realer Ausgangssignal
Z-Temperatur Regler
ZU-Temperatur Sollwert (errechnet)
FU-Temperaturfiihler

Redgler Ausgangssignal

Heizventil

Wearmeridckgewinnung
Mischlufiklappe

kihlwentil

et - NI TR - T, RS S

-
%]

Soll- und Istywerte
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PID-Regler
Machfolgend werden die Funktionsweisen und Einstellungen des PID-Reglers erklar.

Die Parametrierung erfolgt Oher die Eingabe folgender Parameter

- Proportionalband Xp ziehe herechnetar Stelhvert des Proporionalbandes Xp

- Nachstelizeit Tn siehe herechreter Stellwert der Machstellzeit Tn

- Vorhaltezeit Tv siehe herechneter Stellwert der Yorhaltezeit Ty

- Abtastzeit To Hier sollte die Halfte der £eit ringegehen werden, welche verstreicht

his eine Anderung des Stellsignals ¥ sich auf den st Werte auswirkt

- Integral Falls die Machstellzeit Tn aleich 0 gewdhlt ist, andert der Realer das
Integral nicht. Das heiiitin diesem Falle kann der Stellwett des
Reglers vorgewdhlt werden, welchen der Regler ausgeben soll, wenn
der Soll- und |5t Wert gleich sind.

- Y- Stelisignal MIN Kleinster zulassiger Stellwert
- Y-Stellsignal MAX Grafiter zuldssiger Stelhwert

Falls derwert fiir v~ Stellsignal M | M ardzer geswahit wird als derWert
filr - Stellsignal MAK, dnder sich derWirkunogssinn des Reglers.
{LUmschalten z. B. Heiz- und Kihlhetrieh)

- ¥-Stellsignal Regler AUS  Hierwird der Stellwert vorgewahlt, welchen der Regler ausgeben soll,
falls er sich nicht im Regelzustand befindet. Der YWert kann
unahhangig won Y- Stellsignal M 11 und Y- Stellsignal MAR gewadhit
werden.

- Sollst Differenz Zuldssiger Betrag fir die Soll-1st Differenz. Innerhalb dieses Bereichs
arbeitet der Regler nicht integrierend.

- Berechnung des Y-Stellsignals

Dras ¥-Stellsignal berrechnet sich aus der Addition der dargestellten berechneten Stellwere.

Stelwertberechnung
Proporionalband  Xp

berechneter Stellwert
des Proportionalbandes Xp

Stelwertberechnung
Machstellzet Tn

Soll g™y herechneter Stellwert \2(\] ~ T-Stelzignal
- der Machstellzeit Tn ':'\L__J =3
i} N
Izt

Stelwertberechnung
worhattezet Ty

herechneter Stellwert
der Yarhatezeit Tv
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- berechneter Stellwert des Proportionalbandes Xp

Der berachnete Stellwert des Propodionalbandes wird aus der Soll- 15t Wert Differenz, der eingegehen
- Btellsignal M1 M, - Stellsignal MAX - Werten und dem Proporionalhand ®p herechnet.

Das eingegehene Proportionalband Xp gibt eine Soll- [st- Wert Differenz an. Innerhalb dieser Differenz
wird der Stellwert von - Min bis - Max durchfahren,

berechreter Stellvert
des Proportionalbandes Xp

Yomax | —

Differenz zwischen
| Sall- und I=t- Wert

Y- b IR i L
/ Proportionalband Xp

Je grifier das Proportionalband Xp gewahltwird, desto geringer ist der Einfluss auf den Stelbwert pro
Sall- und |st-Wert Differanz.

Der Einfluss ¥p auf den Stellwert pro Differenz ergibt sich aus ;
(- Max- Y- Min) I xp
#n ergibt sich heivorgegehen Stellwert pro Differenz aus .
- Max - - Min ) fvorgegeben Stellwert pro Differenz
Wichtig:

Sall einreiner P- Regler realiziertwerden, so muss die Machstellzeit Tn und die Varhaltezeit Tw auf
== [ == gesetdtwerden. Der Stellwer des Realers ergibt sich aus dem herechneten Stellvert des
Propaottionalband Xp plus dem eingedgehen Integralanteil |
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#p
#p
AR
#p
Ep
xR
=p
=p
#p
#p
#p
#p
AR

#p
#p
#p
#p
=
#p
Hp
Hp
#p
#p
#p
#p
#p

0.1
0.2
0.5
1.0
2.0
5.0
10.0
2010
50.0
100.0
200.0
500.0
1000.0

0.1
0.2
0.5
1.0
2.0
5.0
100
200
50.0
100.0
200.0
500.0
1000.0

d.h.
t.h.
th.
t.h.
d.h.
d.h.
th.
t.h.
dh.
d.h.
d.h.
t.h.
th.

t.h.
d.h.
d.h.
d.h.
d.h.
d.h.
d.h.
d.h.
t.h.
t.h.
t.h.
d.h.
d.h.

- Beispiel zur Berechnung des Proportionalbandes Xp - Stellwert:
ZlU-Temperatur Regler mity- Min= 0 und - Max=100

Einflugs pro Differenz ¢ 100 - 0%/ Xp=1007¥p

pro Differenzwird der Stellwert um
pro Differenz wird der Stellwert urm
pro Differenz wird der Stellwert urm
pro Differenz wird der Stellwert urm
pro Differenz wird der Stellwert um
pro Differenz wird der Stellwert um
pro Differenz wird der Stelbwart um
pro Differenz wird der Stellwert um
pro Differenz wird der Stelbweart um
pra Differenz wird det Stellwert um
pro Differenzwird der Stellwert um
pro Differenz wird der Stellwert urm
pro Differenz wird der Stellwert urm

RA-IAB-Temperatur Regler mit Min= 15 und Max = 35

Einfluss pro Differenz { 35- 1931 Xp= 201 ¥p

pro Differenz wird der Stellwert urm
pro Differenz wird der Stellwert um
prao Differenz wird der Stellwert um
pro Differenz wird der Stellwert um
pro Differenz wird der Stellweart um
pro Differenz wird der Stellwert um
prao Differenz wird der Stellwert um
pro Differenz wird der Stellwert um
pro Differenz wird der Stellwert urm
pro Differenz wird der Stellwert urm
pro Differenz wird der Stellwert urm
pro Differenz wird der Stellwert um
prao Differenz wird der Stellwert um

1000.0
500.0
200.0
100.0

50.0
20,0
10.0
5.0
2.0
1.0
0.5
0.2
0.1

200.0
100.0
40.0
20,0
10.0
4.0
2.0
1.0
0.4
0.2
0.1
0.04
0.02

werandert
verandert
werandert
verandert
verandert
verandert
varandert
verandert
varandert
vergndert
werandert
verandert
werandert

werandert
verdndert
verandert
verandert
verandert
verandert
werandert
verandert
werandert
verandert
verandert
verdndert
verandert
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- berechneter Stellwert der Nachstellzeit Tn.

Dier berechnete Stellwert der Machstellzeit setet sich zusammen aus dern berechneten Stellwert des
Propottionalbandes ¥p und der eingegehenen Machstelizeit Tn.

Innethalb der Machstellzeitwird der berechnete Stellwert des Proportionalbandes dazu addiert

Je grofer die Nachstelizeit Tn gewahlt wird, desto langsamer andert sich der Steltwert,

Der Einfluss Tn auf den Stellwert pro Differenz und pro Abtastzeit To ergibt sich aus
Berachneten Stellwerd P- Band * (Ta ! Tn)
bz,

(Y- Mat- Y- Min ) £3p) * (To £ Tn )

Die Machstellzeit Tr eraibt sich beivorgegeben Stellwert pro Abtastzeit To aus :
‘Berechneten Stellwert P- Band ™ { To fyorgegehen Stellwert pro Abtastzeit )
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- Beispiele zur Berechnung des Stellwerts der Nachstelizeit:
ZU-Temperatur Regler mity- Min= 0 und - Max=100,To=12 s und ¥p= 20

Einflugs pro Differenz und pro Ahtastzeit To (C100- 037200 * 12/ Tm= 601 Tm

Tn = 15 dh. proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 60.0
Tn = 2s dh proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 30.0
Tn = 5s dh proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 12.0
Tn = 10s dh.  proDifferenz Ahtastzeit To wird der Stellwert um 6.0
Tn = 20s dh.  proDifferenz Ahtastzeit To wird der Stellwert urm 3.0
Tn = 50s dh.  proDifferenz Ahtastzeit To wird der Stellwert um 1.2
Th = 100s d.h. proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 0.6
Th = 200s d.h.  proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 0.3
Th = B00s dh. proDifferenzg Abtastzeit Towird der Stellwert um b2
Tn = 1000s dh.  pro Differenz Abtastzeit To wird der Stellwert urm 0.06
Tn = 20008 dh. proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 0.03
Tn = 5000s dh. proDifferenz Ahtastzeit To wird der Stellwert um 0.012
Tn = 10000s dh. proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 0.006

RA-IAB-Temperatur Regler mit Min= 15 und Max =35 To=10s und ¥p=45

Einfluss pro Differenz und pro Ahtastzeit To ((35-15837 0310/ Tn) =40/ Tn}

Tn = 1s dhproDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 40.0
™Tn = 2s d.h. proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 20.0
Tn = 5s d.h. proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 8.0
Th = 10s dh. proDifferenz Abtastzeit To wird der Stelbwert um 4.0
Th = 20s dh.  proDifferenz Abtastzeit To wird der Stelbwert um 2.0
Th = 50s dh. proDifferenz Abtastzeit To wird der Stelbiert um 0.8
Tn = 1008 dh proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 04
Th = 2008 dh. proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 0.2
Tn = 500s dh. pro Differenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 0.08
Tn = 1000s dh. proDifferenz Ahtastzeit To wird der Stellwert um 0.04
Tn = 2000s dh. proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 0.02
™Tn = 5000s d.h. proDifferenz Ahtastzeit To wird der Stellwert urm 0.008
Tn = 10000s dh. proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 0.004

vardndert
werdndert
werdndert
werdndert
verandert
verdndert
werdndert
verdndert
werdndert
wvardndert
vardndert
werdndert
werdndert

werdndert
wardndert
werdndert
werdndert
werdndert
werdndert
wvardndert
wvardndert
werdndert
werdndert
werdndert
wardndert
werdndert
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- berechneter Steliwert der Vorhaltezeit Tv

Der berechnete Stellwert der Yorhaltezeit wird aus der Anderung des berechneten Stellwert des
Proportionalbandes xp herechnet

Innerhalb der Vorhaltezsit wird die berechnete Stellwertanderung des Proportionalbandes dazu addiert

Je griGer die Vorhaltezeit Tv gewshltwird, desto langsamer andert sich der Stellwer.

Der Einfluss Tv auf den Stellwert pro Differenz und pra Abtastzeit Ta ergibt sich aus
‘Anderung herechneten Stellwert P- Band * ( To/ Tv)
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Einstellparameter

fH = R e

°E

DilEd

1|

Hall

ELEFREE
Rl
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Anfahrregelung

Die Anfahrregelung dient der Vorbeugung der Frostschutzschaltung beim Einschalten der
Liftungsanlage.

e i D ST TR

JEaEEE Al S T e

[ETTIRERTIT
Hriy)

Beschreibung

Dig Anfahrregeluﬁg wirel iiher den F'arameter ==EIM IAJJS == Trelgegeben AHMEH wird diese dann
heim Untiarschraman Efmes voramgestﬁljten Wer‘[es derﬂuﬂ.entecmperatur scmue 'hat.h At:[[aufemer
Mindest- AL.J'S .Zert I:rer Luﬂungsan!age Die | F.flmdeST AUB Zeit dient d“erUEJErbrch-gung won
Elefﬂehspausen ‘oder kurzemggum EINJAUS ‘Schalten der Luﬂung&anlage da sonst dergesamte
Frozess der Anfahrregelung von neuem starten wiirde.

Istdie Anfahrregelhng aktiv, wird das auf der Seite == Soll- und [Stwerte << unter‘ﬁem Steuerparameter
== z&.nfahrregelung akdiv == angezetgi '

Sall- und Istwerte.
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Beispiel:

Sind die Bedingungen fir die Anfahrregelung | erfill, wird beim Eingchalten der Ldftungsanlage dre1
Temperatur-Regler eingestellte ZulufttemperaturMiN Elegnsnzung, vonz.B. 15°C auf 25°C, fiir eine
einstellbare Zeit, angehohen. Mach Ablauf dieser Zeitwird die Zulufttemperatur wik- 'E!egranzung

Iangsar‘h [ra=I1E A Kimin) abgesenkt, his d|E vnrelngastellte Zu[uﬂtamperatur MR- Elegrerrzung des
Temaeretut-ﬂeglers wigder erretchtwmd
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Einstellparameter

Seite 256 von 476



AB-Sollwertschiebung - Temperatur Regler Angio - Temperaturregler - Regelung Steuernung - 01: U2

Seite 257 von 476



AB-Sollwertschiebung - Temperatur Regler Angio - Temperaturregler - Regelung Steuernung - 01: U2

Sollwertschiebung

Mit der Sollwertschisbung tauch Sormmer- IWmTerknm;jensat‘ioﬁ} hesteht die Mngﬂchkeﬁ ginen
emgestellten Emlwer’t in Abhangighkeit der Auﬁentemperatur Zu verschleben

Far gine bessere Uhersmhtsmd auch ‘alle Temperatﬂrsnllwerte und TEmperaturruhlen-vertE ﬁargestellt:.
(suahe == Soll- und |stwerte: <:j

IREr=tUrA |

Beschreibung

RA- oder AB-Temperatur Sollwertschiebung

Die RA- oder AB-Temperatur Sollwertschiebung kann dber den Parameter == Sollwert-Schigbung nach
AT freigeben ? == generell sin- oder ausgeschalten werden. Ob die Sollwertschisbung aktiv ist und mit
wigviel Kelvin der elngestellte Sollwert mamentan \ﬂerachuhen wird, Zeigen die Parameter == Sollwert

Bchletatlng amwa: Lrnd wE SnHmﬂ Schlebung aktuell =,

Bei der Sollwertschisbung unterscheidet man zwischen dan Betrishgarten Sammear und Winter. Somit
ist die Maglichkeit gegehen, den Sollwert beispielsweise im Winter anders zu beeinflussen als im
Sommer. Yird hei der Steilheit (Emsiellparamete.r == RA- DderAE Ttlmpe.rafur Snllwenverschl‘ehan )
urn =<) = 0,0 K = eingetragen, findet bei der entsprechenden Betriebsar keine Sollwertschiebung statt

Soll- und lstwverte
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Wit Hilfe der Einstellparameter

ED1[W&H-Sch|etiung hegmnt ab AU T&mp =
Sullwr‘rﬁchrehung Bndet ab AL-Temp. =
RA- nder AB-Terperatur Sollwert verschieben um

wird der Anfangs-, der Entipunkt und die Etedhelt der SD"V‘.I'EI‘T-SEHIEBLIHQ elngestellt
It die Eo‘llwer’fschlehung aktiv, wird das auf der Seite == Sall- und Istwerte <= unter dem
Steuerparamemr EES Enlhveﬂschlebung aktnrﬁ'q aﬁgeze‘i’gl‘

Beispiel -1-:

Der RA- ader AB-Termperatur Sollwert ist auf 21°C eingestellt, Im Winterbetrish ab einer AU-Temperatur
=10°C soll der RA- oder AB- Termperatur SDHWEI‘T urn SK angehohen werden. Endpunkt der
Sollwertschietung soll ab Al-Temperatur < -10°C seir.

Sall- und Istwerte
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Eeispi'ui'il:
Der RA- ader AB-Temperatur Sollwert ist auf 21 " eingestellt Im Bummerhatr{eb ah einer AU-Tem-

peratur = 20°C soll der RA- ader AB- TEmperatur Sollwert um 5K angehohen werden. Endpunlﬂ der
Enrlwenachlehung soll ab AU-Temperatur = 35°C sein.

Dier RA- oder AE Ter‘rrpﬂratur Snrlwenistv&ufﬂ e einge: stellt Im Wi mﬂrb etrieh at‘.l Biner Al Te mpetatur
=10°C soll der RA- pdemEtTEn’rperatur Ecillw‘ert um 3K angehohan WE[dElr'l Enﬂpunki‘der
Sl:ullwertschmhung soll ab AU-Temperatur = 1I}“C Sein. Im BDmmerhatr{eb ah Biner Fo.hJ-TEm}:uBratur
= 20°C soll der RA- nderAEI Ternperatur Sanart urn 5K angehohan werden. ‘Endpunkt der
Enrlwenachlehung soll ab AU-Temperatur = 35°C sein.
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Liftung 4| Beite-4- | 25.02.2025 15:04
Sommerbetrieb
Sollwert-Schiebung beginnt ab ALU-Temg, = 200 °C
Sollwert-Schishung endet ab &U-Temp. = 35005
AB-Temperatur Sollveert verschighen um K
Winterbetrieb
Sollwer-Schisbung begintt ab AU-Temp. = 10052
Zollwert-Schiebung endet ab AU-Temp. = S Enfu i =
AB-Temperatur Sallwert verschieken um K

FA- oder AB-Temperstur Sollwert

Endpunkt
e e L
Endpuinkt

24°C — o

{ ok Steilkhet

Steilheit
21“(:_.._.L.___.____.__.._ [ e e e
Anfangspunkt Antangspunkt
AlLl-Temperatur
| | i i | | =
-0 0°c 10°C 20°C 30°C  35°C

ZU-Temperatur MIN Sollwertschiebung

Die ZU-Temperatar MM Sallwertschiebung dient in erster Linie dazu, zu kalt empfundene Einblas-
temperatur im Winter {(Zugeffekt) zu vermeiden. Im Sommer dagegen hesteht die Moglichkeit, durch
Absenken der ZU-Temperatur MIM-Begrenzung, die gewlnschie RA- oder AB-Temperatur zu halten. Die
ZU-Temperatur MM Sallwerdschiehung kann Gber den Parameter == Sollwern-Schiebung nach AT
freigeben ? <= generell ein- oder ausgeschaltenwerden. Ob die Sollwertschiebung aktiv istund mit
wievigl Kelvin der eingestellte Salbwert maomentan verschaobhen wird, Zeigen die Farameter == Sallweart-
Schiebung akliv == und == Sollwer-Schiebung aktuell ==

Bei der Sollwertschiebhung unterscheidet man Zwischen den Betriebsarten Sommer und Winter. Somit
ist die Miglichkeit negeben, den Sallwert heispielsweise im Winter anders zu beeinflussen als im
Sommer, Wird beider Steilheit (Einstellparameter == Z-Temperatur Mk Sollwert verschieben um =<)
= 0.0 K= eingetragen, findet bei der entzprechenden Bettiehsart keine Solhwertschiehung statt.
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Mit Hilfe der Einstellparametet

ED1[W&H-Sch|etfung hegmnf ab AU T&mp =
So‘ilwr‘rﬁchrehung endet ab AL-Temp. =
ZU-Termperatur MIN Sollwert verschieben um

wird der Anfangs-, der Endpunkt und die Steilheit der Sollwertschiebung eingestallt,

Beispiel -1-:

Dl&ZU TempEFatur bl - Elegrenzung |$t aufi‘ﬂ I eingestallt Im 'i?‘ﬂnme:rtaetﬁeb ah emer AU"TBmperatur
=10°C soll die ZL- T&mparatur MIM-Begrenzung urm SKangEhobgn werden. Endpunktder
Snuweﬂscmehung soll ab AU- Temperatur = -10°C 5E|n
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Beispiel -2-
Die ZU-Termperatur MiM- 'El'egrenz‘ung igtauf 20°C eingestellt. Im Sormmerbetriab ab einer Al-

Temperatur = 20°C soll die ZU- 'I"Emperatm MIM-Begrenzung urm -5k abgesenk‘twerden Endpunkt der
Enrlwenachlehung soll ab AU-Temperatur = 35°C sein.

Dig ZL- Tempetatur FJUNHHBQI’EDZLIHQ ist auflﬂ o eihgesteﬂt Im Winterbetrieh ab einer AL Tamperatur
=10°C s0ll die ZU-Ternperatur MIN- Elegrenzung urn 5K angehobien werden. Endpunkt der
Snuwertscmehung sall ah Al-Temperatur < 1I}“C Sein. Im BDmmethtr{eb ab einer AU- TemperatUr =
20°C sall die ZL- Tmperat«.rr htI- Begnanzung urr -5k abgesanktwerden Endpunktder
Sollwertschiebung soll ab AU-Temperatur = 35°C sein.
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Liftung 4| Beite-7- |

25.02.2025 15:04

Sommerbetrieb

Sollwert-Schiebung beginnt ab ALU-Temg, =
Saollwert-Schiebung endet ab AU-Temp. =

ZU-Temperatur MM Solbwert verschieben um
Winterbetrieb

Sallwert-Schiebung beginnt ab AL-Temp. =
Sollwert-Schieburng endet ab AU-Temp. =

ZU-Temperatur MM Sollwert verschieben um

200 %2
35005
[l

10052
S Enfu i =
[olx

ZU-Temperatur
MIk-Begrenzung

AlLl-Temperatur

Endpunkt
25°C — -
Steilheit Sk
| Anfang=spunkt
20— — L — : SrAsTaEES
-5k Steilhet
e e ot L ~
Encpunkt
I [ I I I I
-0 0°c 10°C 20°C 30°C  35°C

i

ZU-Temperatur MAX Sollwertschiebung

und == Sollwer-Schiebung akiuell ==,

Wit der ZU-Temperatur MAX Sollwertschiehung besteht die Maglichkeit, durch Absenkung in den
Sommermonaten, Heizenergie zu sparen. Im Winter dagegen, kann man durch Anhebung eine
schnellere Autheizung der R&umlichkeiten erreichen ZB. Spohalleny. Die ZU-Temperatur b
Sallwertschiehung kann dber den Parameter == Solhwei-Schiebung nach AT freigehen ? == generell
ein- oder ausgeschalten werden. Ob die Solwerschiebung aktiv ist und mit wieviel Kelvin der
eingestellte Solwert momentan verschoben wird, zeigen die Parameter == Sollwet-Schiebung aktiv ==

Bei der Sollwertschiebhung unterscheidet man Zwischen den Betriebsarten Sommer und Winter. Somit
ist die Miglichkeit negeben, den Sallwert heispielsweise im Winter anders zu beeinflussen als im
Sommer Wird beider Steilheit (Einstellparameter == Z-Temperatur MAX Sollwert verschieben um ==)
= 0.0 K= ringetragen, findet bei der entzprechenden Bettiehsart keine Solhwertschiehung statt.
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Mit Hilfe der Einstellparametet

Sollwert-Schiebung beginnt ab AU-Temp, <
Sollwe r‘[«'E{:hjieht_.i_rqg‘-_‘;n_s!_'r;'detf ah Al-Temp.. <
FU-Temperatur MAX Sallwert verschieben um

wird der Anfangs-, der Endpunkt und die Steilheit der Sollwerschiebung eingestellt,

Beispiel 1-:

Die ZU-Ternperatur M&X-Begrenzung ist auf 40°C eingestellt Im Winterbetrieb ab einer AU-Temperatur
=10°C soll die ZU-Temperatur MAX-Begrenzung urm 10K angehoben werden. Endpunkt der
Soltwertschiehung soll ab AU-Termperatur = -10°C sein.
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Eeis}:i'ui'i?-:
Die ZU-Temperatur MAX-Begrenzung ist auf 40°C eingestellt. Im Sommerhetrieh ab einer AlL-

Temperatur = 20°C soll die ZU- Tmperatm - Elegrenzung urn =10k abgesenktwerden. Endpunkt
der Sollwertschichung soll ab AU-Temperatur = 35°C Sein.

Dig ZL- Tempetatur MFG{-EIegr.enzung ist aufem o3 eingestell. Im Wmt»erbefr‘ieh ah einer RUnTemperatLJr
=10°C soll die ZU-Temperatur MA}iEl.egrer]zung um 10K angehohen w‘erden Endpunkt der
Snuwertscmehung sall ah Al-Ternperatur = 1I}“C Sein. Im BDmmerhatr{eb ab einer Al- TemperatUr B
20°C sall die ZL- Tmperat«.rr MAx-Begrenzung um 1DK~ahgesenkTwErden Endpunktder
Sollwertschiebung soll ab AU-Temperatur = 35°C sein.
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DerWechsel zwischen den Einstellparametern der == ZU-Temperatur MIN Sollwertschiehung == und
der == ZU-Temperatur MA% Sollwertschiebung == erfolgt durch Anweahlen der Pleilsymbole vor bz,
nach dem Schrifizug. Zum hesseren Verstandnis, sind die eingesteliten Parameter der
Sollwertschiebungen in einem Diagramm dargestelit Wird das Diagramm per Mausklick angewahtt,
bekommt man eine vergrikerte Darstellung. ' ' -
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Einstellparameter

[
[Sioo =5

(L] B
p

0] B
| Lyt =
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RL-Temperatur Regler

Wit dem RL-Temperatur Regler wird die Ricklauftemperatur vom Lufterhitzer auf einem eingesteliten
Miveau gehalten, um ein Abschalten der Liftungsanliage durch den Frostschutethermaostat zu
A | der LUURgsanisaue o : At EH UL BTG 1S

[IETALIEE afs o el

Beschreibung

Stetige Frostschutz-Regelung

Durch die =» Stetige Frostschutz-Regelung <= wird die Ricklauftemperatur bei Betrieb der LOfungs-
anlage geregelt Uber den RL-Temperatur Sollwert kann die gewiinschte Rilcklauftemperatur
eingestellt warden. ) . B )

Zusatzlich besteht die Maglichkeit, den RL-Temperatur Sollwert in Abhangigkeit der Aukentermperatur zu
verschieben. Die Sollwertschiebung kann wahlbweise ein- ader ausgeschalten werden. Mit Hilfe der
Einstellparamster

Sollwert-Schisbung beginnt ab AL-Temp. =
Sollwert-Schiebung endet ab AU-Temp. <
RL-Temperatur Sollwert verschishen um
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Laftung

4| SBeite-2-

25.02.2025 15:04

sein:

Beispiel:

wird der Anfangs-, der Endpunkt und die Steilheit der Solhwertschiebung eingestellt.
Deraktuelle Sollwert wird bei RL-Temperatur Sollwert (errechnet) angezeigt.

Der RL-Temperatur Sollwert ist eingestellt auf 15°C. Ab einer AU-Temperatur = 0°C soll der RL-Temp.
Sollwert um 10K angehoben werden. Endpunkt der Sollwertschiebung saoll ab AU-Temperatur = -20°C

Sallwert-Schiebung nach AT freigeben ¢ p

Sollwert-Schiebung beginnt ab AU-Temp. < IT o
Sollwert-Schiebung endet ab AU-Temp. = m g
RL-Temperatur Solbwert verschieben um m K

RL-Temperatur Solwert

A

Endpunkt

23°C —

Steilheit

e e
Anfangspunkt

AU-Temperatur
| | | -

=200 -10°C 0%

PID-Regler

L jede Einstellkonstellation fir den stetigen Frostschutz so einfach wie maglich zu realisieren, ist die
Berechnung des stetigen Frostschutz- Stellwettes wie gewohnt mit einem PID- Regler realisiert
(Funktionsweise siehe PID-Regler vom Kaskadenregler) Da dieser PID- Regler aber nicht die RL-
Temperatur akiiv regelt, sondern nur ein Mindeststellwert in Abhangigkeit der aktuellen RL-Temperatur
herechnet, darf dieser PID- Regler nur als P-Redgler parametriert werden.

Greiftdie RL-Temperatur Regelung in den akliven Regelprozess ein, wird das auf der Seite == Soll-
und Istwerte == unter detn Steuerparameter == stetiger Frostschutz aktiv == angezeigt.

Die == Stetige Frostechutz-Regelung == wird ab der eingesteliten AL-Temperatur freigegeben.

Sall- und Istwerte
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Liftung 4| Beite-3 | 25.02.2025 15:04

Stillstands-Regelung

Durch die == Stillstands-Regelung == wird die Ricklauftermperatur bei Stillstand der Latungsanlage
geregelt Uher den RL-Temperatur Sallwert kann die gewilnschte ROcklauftermperatur eingestellt
werden,

Zusatzlich hesteht die Maaglichkeit, den EL-Temperatur Sollwert in Abhangigkeit der Al entermperatur zu
verschiehen. Die Sollwertschiebung kann wahhweise ein- ader ausgeschalten werden. Mit Hilfe der
Einstellparameter

Sollwert-Schiebung beginnt abh AL-Temp. =

Sollwert-Schiehung endet ab AU-Temp. =

RL-Temperatur Solkwert verschieben um

wird der Anfandgs-, der Endpunkt und die Steilheit der Solhwertzchiebung eingestellt.
Der akiuelle Sollwert wird bei RL-Temperatur Sollwert (errechnet) angezeigt.

Beispiel:

Der RL-Temperatur Sollwert ist eingestellt auf 25°C. Ab einer AU-Temperatur = 10°C soll der RL-Temp.
Sollwert um 20k angehoben werden. Endpunkt der Bollwertschiebung sall ab AU-Temperatur = -10°C

sein,
Zollwert-Schiebung nach AT freigeben ¢ |7
Sallwert-Schiebung beginnt ab ALU-Temp. < 100
Sollwert-Schiebung endet ab AU-Temp. = -10.0|5
REL-Temperatur Sollvwert verschieben wm 200 K

RL-Temperatur Solwert

A

Endpunkt
45°C —

Steilheit

B

Anfangspunkt

AU-Temperatur
| 1 | =

=100 0%z 10%C
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Durch die Parameter Prﬂpnmnnalband Hp, Machstellzeit Th, worhaltezeit Ty usw wird der PID- R‘eg]er
mdwu:fuell an draﬂegelstrecke aﬁgep3351 {FUHKTIDHSWEISE siehe PID- Regmrvnm Kaaﬁadenregler}
Dig == Btillstantm Ragelung e erd ab der emgestellten AU TempEtaturfrEJgegEhen

Grﬂlft d|e RL TemperaturRegefung in den maktn-en Regelpr,nzess &in, wird das aufder Ser’[e BE SD]I
und lstwerte == umer dern Steuerparameter == ste’ﬂger Frostschutz ak‘tw == angeze’rgt

Einstellparameter

v
e
|0
[ &3

=3
=1

il

AR

Soll- und lstwverte
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Heizventil

Uher diese Selfamnnen aile E|n3tellungen des Hew,enms hzwe, der Helzarffnrderung gernaﬁ den
spezlellen Ant’urderungen vnrganummen Werden

Far eme bessere Uharalchtsmd a‘IJB Ausgangssequeﬂz‘en mit den entsprechenden Emste’l}ungm
auch graﬂsth dargesteﬁt Durch Anwahlen der Grafik, kann diese vergriRerwerden.

e

Beschreibung

- Betriebsart -

Durch den Parameter == Betriehsart <= hesteht die Moglichkeit, das Heizventil hzw. die
Heizanforderung z:wisu:han Aumm"aﬁk fAusgangssional entsprechend dern Regelprozess) oder Hand-
Mndus (AUF =100% , ZU = 0% oder STOP = Stopwert) umzﬂschaﬂen

Hat man die Eietrlelasart BTGP gewahlr kann hei == anpawen ~==t em gewunschtsr Wert emgetrageﬂ

werden, D|egerWeHw1rd permanent an das Hewentll ! Hejzanforderung al.'lsgageben h|=5 wigder eing
andere Betriehs art genwdhltwird.
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Liftung 4| SBeite-2- | 25.02.2025 15:04

-M I N-/ MAX-Begrenzung -

Bej ==Y-5tellsignal vom Regler == wird das errechnete Ausgangssional vom PID-Realer {siehe
Festwert- § Kaskaden-Regler) angezeigt. Mit den Parametern == MIMN-Begrenzung == und == MAx-
Begrenzung == gibt man die minimale und maximale Stellung des Heizventils § Heizanforderung an.
Die aktuelle Anforderung an das Heizventil / Heizanforderung wird mit dem gleichlautenten Parameter
angezeigt. Befindet sich das Heizventil / Heizanforderung im = Hand-Modus = {siehe Betriebsart), wird
das durch ein hlinkendes Handsymbaol signalisier.

Beis piel:
Y-Stellzignal vom Regler 720 %
M | M-Begrenzung 0o %
MAH-Begrenzung 1000 %
Heizventil 50.0 % {']
- Blockierschutz -

LIm das Festzetzen des Ventils bei langerer Betriebspause zu vermeiden, besteht die Maglichkeit, eine
Blockierschutzschaltung zu aktivieren (siehe Beschreibung Blockierschutz). st die Blockierschute-
schaltung akdiv, wird das durch einen gesetrten Haken dargestellt.

Zum Ment der Blockierschutzschaltung gelandgt man Gher den Button == Einstellungen == Wurde hei
der Programmierung keine Blockierschutzschaltung zugeordnet, erscheint folgender Hinweis

Diese Funktion wird in dieser

Konfiguration nicht unterstutzt !

- MIN-Begrenzung nach AU-Temperatur verschieben -

Eineweitera Funktion aktiviert man bei == MIN-Begrenzung nach AU-Temp. verschiehen == . [st diese
Funktion gesetzt, wird der Button == Einstellungen == eingeblendet, dber diesen man schliellich zum
entzprechienden Menid gelangt.

Diese Funktion dient dazu, immer gine minimale Durchstrdmung am Heizventil und damit am
Lutterhitzer zu gewshrleisten. So kann Zum Beispiel eine zu grofte Distanz zwischen Heizventil und
Lufterhitzer und samitzu lange Reaktionszeiten Gherbrickt werden.

Da bei unterschiedlichen AL-Temperaturen wahrscheinlich auch eine unterschiedliche k-
Begrenzung erforderlich ist, besteht die Maglichkeit diese in Abhdngikeit der A-Temperatur zu
verstellen. Die Verschiebung ist auch bei ausgeschaltener Luftungsanlage akdiv.

it Hilfe der Einstellparametar
Solwert-Schiehung beginnt ab AL-Temp, =
Sollwert-Schiebung endet ab AU-Temp. =
M | M-Begrenzung Heizventil verschiehen um

wird der Anfanags-, der Endpunkt und die Steilheit derVerschiebung eingestellt.
Die aktuelle Verschiehung wird bei == errechnete Verschiehung nach AU-Temperatur =< angezeigt.

PID-Regler Blockierschutz
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Beispiel:

Die MIMN-Begrenzung des Heizventils ist auf 0,0 % eingestellt. Ab einer AU-Temperatur = 0°C soll die
Mik-Begrenzung um 20,0 % verstellt werden. Endpunkt der Schiebung soll ab Al-Temperatur = -20°C
Sein.

YWerschiebung beginnt ab AL-Temperatur = oo
Verschichung endet ab AU-Temperatur = -20.015C

b | N-Begrenzung Heizvertil verschieben um 20.0(%

id-Begrenzung Heizventil

Erndpunkt
20,0% —

Steiheit

0,0% —

Anfangspunkt

AU-Temperstur
| | ==

-20°C -10%C 0°c

- Anfahrbetrieb -

Uber den Button == Einstellungen == erreicht man das Meni fiir den Anfahrbetrieh (Beschreibung
siehe Anfahrbetrieh). Wurde der Anfahrhetrieb aktiviert, nimmt das Heizventil f Heizanforderung den an
dieser Stelle eingestellten Wert ein. Bei akliven Parameter wird dies durch ein gesetzten Haken
signalisiert

Im Gegensatz zur == Anfahrregelung ==, wird bei der Funklion == Anfahrhetrieh == das Heizventil
heim Einschalten der Laftungsanlage fir eine gewisse Zeit auf den eingestellten Wert gefahren. Erst
nach Ablauf dieser Zeit, schaltet die Liftungsanlage ein. Dahei besteht jedoch keine Kontrolle Gber die
tatsachliche Autheizung der Lufterhizerkamimer, was zur Folge haben kann, dass die Anlage nach dem
Einschalten, dennoch auf Frostschutz geht Auch kéinnen durch eine permanente Dherhitung der
Ventilatorkammer, die Lager des Ventilators qustrocknen, was wiederum einen Lagerschaden nach
sich ziehen kann.

Es ist daher worm Betreiber selhst zu entzcheiden, ob diese Funktion aktiviertwerden sall.
Standardmafiig ist der Anfahrbetrieb deaktiviert.

Anfahribetrieh
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LIrm ein Einfrieren des Heizregisters zu vermeiden, wird bei Ausldsen des Frostschutewichters, das
Heizventil sofort 2wangsmakig aufgefahren. Erst nach erfolgreicher Quittierung der Frostechutzstdrung,
nimmt das Heizventil wieder seine akiuell geforderte Regelposition ein.

- Sperrung nach AU-Temperatur oder RA- bzw. AB-Temperatur -

LIm undtige Heizkosten zu sparen, kann das Heizventil f Heizanforderung ab einer einstellbaren Al-
Temperatur oder BA- bowe, AB-Temperatur gesperrt werden. Die gewlinschien Werte werden bei den
entsprechenden Parametern eingestellt

- Umschaltung Ausgang = STETIG < / >DREIPUNKT < -

Durch die Einstellparameter == Ausgang -STETIG- == (0-10%alf) und == Ausgang -Dreipunkt- ==
AUF Y STOR LZLN, kann das Ausgangssignal individuell an den venwendeten Antrieb angepasst
werden. Wird ein Antrieb mit Dreipunkt-Verhalten eingesetet, aktiviert man diesen Parameter und
gelangt Uber den eingehlendeten Button == Einstellungen ==, zu dem entsprechenden Mend. Hier
kann mit Hilfe des Einstellparameters == Motorlaufzeit ==, eine Anpassundg an den jeweiligen Antrieh
vargenommen werden. Falls die Motorlaufzeit als positiver Wert vargewahlt ist, wird bei Erreichen eines
Stellhereichendwerts, der entsprechende Ausgang dauerhaft auf -ElMN- geschaltet. Wird die
Motorlaufzeit als negativer Wert vorgeswahlt, taktet bei Erreichien eines Stellhergichendwerts der
entsprechende Ausgang alle 15 Sekunden, fir die Dauer von einer Sekunde.

- Einsatzpunkt Heizen [ Kiihlen -

Die Anzeige == Y-Stellsignal vom Realer == entspricht dem errechneten Ausgangssignal vam PID-
Realer (siehe Festiwert- [ Kaskaden-Regler) und bewent sich awischen 0-100 %. LIm die einzelnen
Alsgangssequenzen korrekt ansteuern zu kinnen, werden die Einsatzpunkte Heizen und Kidhlen,
innerhalb des errechneten Ausgangssignals vom PID-Regler, festgelegt.

Beis piel:
W Heizverti
[ WErmertickgesinnung
Steliwert Ausgange 7 Mizchiuttklappen
Ii. W Kilhlvert
2T e e o o e o e
0% —
|
Y¥-Stellzignal wom Regler
b | |
025 0% 100%
Einzatzpunkt Einzatzpunkt
Hihlen Heizen
3300 % BE.0) %%
PID-Regler
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Der Bereich zwischen derm Einsatzpunkt Heizen und Einsatzpunkt Kihlen ergibt den Stellwertbereich
ﬁErWarmeruckgewmhung bz, der Mlschluﬂklappen Ist kem Kilhlventil m.lhlarrfnrderung in darﬁmlage{
varhianden, wird der Elnsaiz}atmlﬂ Kuhlan im Prozess auf, ’EI% festgaset{t und ist iher die
Eledlenesrfuhrung nicht rmehr einstellbar,

- Umschaltung Anzeige -

VWird statt einem Heizventil, mehrere Helzventile in: ‘Beguenz, ein Elektrolufterhitzer oder eing
Brennerkarnrmer e‘ingeaem aktiviart man die Anzeige == Hemanfnrderung <= Anschlielend aantiert
suzh die Elszeu;hnurtg dem entsprethend in aHE,n Menus ;.Lnl;i eswird ein. Elutti:ln == Emsteﬂunge.n =
hei derAusgéngasequewanze;géEmgehjendet

Uber dlESEﬂ *E’uttnn gelangt man Zu ainerm WELtEI'.ErT Mend, WEIIC’hES su:‘n nach der entsp?ache.nden Art
der Herza nrnrderung ﬁchtet I:SiE]"rEl nt:rehj
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Einstellparameter
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Aulientemperatur 1 5_ 0 4

1 6,8 °C 25.02.2225

Tag
KW 9

Mo Dl M Do PR sA 30
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Liftung Beite -1- | 25.02.2025 15:04
- Schaltuhr -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Betriebzart AllS AUTOD AUz ALS

A A &

zugeordnete Wochenuhren

= |—|m| =
Z |—|m @
e [t B ol

Ferientage beachten

Sondertage beachten

1]
t'x-;.';o T‘T‘ o=@ o
1]

]

| m

—|m| I=

zugeordnete Sonderuhren
al

14l |O

Einzchattoptimisrung ab AU-Temperatur = -500 S a0.0 "c 100 °C 100 °C

maximale Yarheizzeit 0 min B5535 min 120 min 0 min
worheizzetkonstante 0 mind 10000 mingds 200 mind G0 minst

P

- Einstellungen ZU-Ventilator -

Bezeichnung -MIN - -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Betriebzart ALE AT ALS AT
Einschaltverzégerung o= BS535 = o= g0 =
Auszchatverzigerung o= BS535 = o= o=
Betriebsrickmeldungstherwachung aktivieren r p |7 p
Yerzdgerung Betriebarickmeldung o= 999 = 1200 & 1207 &
Arfahrbetrieh -E M- bei:

EIM-%erzégerung o= 3600 = o = o s
All-Temperatur = =50 °C 100 °C 100 °C 10,0; "C
Schaltdifferenz 220 K 20 kK 20 K 20K
RL-Temperatur = 0.0 e 100.0("C 30.0] % 00
Schattdifferanz 200 K 200K 200K 20K
nach LOftung -AU%- Freigabe erst nach 0= 3600 = EO0 = =
Betrieb=stunden - Resetwert |I:|DI:| aoonoa| -k |999 933993 h ||:|EII:| Qoooao. h Q00 a000an! h
Wartungsintervall | ooool h | 200000 ho | 5000 h 5000) h

ohine Schatuhr |_

Externe &nforderung J1U-Yertilator
mit Schafttuhr |_

B 1 W WT

<]
R
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- Erweiterte Einstellungen ZU-Ventilator -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Tableau vorhanden

Taster
Schatter

Taster + Schalter

& KIKIKT &I

Impllz-verzdgerung

Mutzzeitverlangerung 120/ mif 1201 min

;‘ “T‘_ITI_I ]
?‘ “]_ITI_I |

[
[}

;‘ “]_I_I_I ]

=
[&]
=
b=
=]
[
=
7]

zusidtzliche Schaltuhr Betriebsart

Ein Aus Ein Aus Ein Aus Ein Aus
Mortag | | [2asa ] [2e5e] [ [s==] | [
Dienicta | | 2359 f2zs8 | | == || == ] | ) o
Mittwoich | | ESIEEINESIIE. |
Donnerstag | | [zzs9|[235e | [ - || == | | Y i
Freitag | | ESEEINESIE. | i
Samstag | | [2z99 | [2z59 | [ - || o | | )
Sonntag | | EENFEEINES I | e
Volumenstromberechnung siehe beigefiigtes B|ETF p p
Frequenzumformer vorhanden siehe beigefiigtes BlBIF W |?

Stromungswichter vorhanden

Differenzdruckschalter (Anzeige)

Ol O | [ O

<] X
YN

Stromungswachter [AnzZeige)

Anlaufyerzdgerung g 3600| = 120 = 1200 &
Meldeverzigerung g 3600 = = 300 =
AU-Filter vorhanden r

Meldeverzigerung 1| = 3600 = = 300 =

ZU-Filter vorhanden

mieldeverzigerung

B -

AlU-Klappenantrieb Rickmeldung S

Reparaturschalter vorhanden

O | O “_I “_\ ]]_\_\_I
<]

<l | KIK] g‘ﬂ
. | T ;‘_I E_\g
< | OO ;‘_I
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- Einstellungen Volumenstromberechnung -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
W-Faktor () |-200000.00 | 20000000 | 30000 155,000
Lufteichte (p) | 1000 keim{ 1000 kgnd 1.2 kom® 1,2 koin?

Volumenstrom berechnen nach folgender Berechnungsformel :

v\ 2-op ] [V [v

v:w-‘\’ Pt ] [v ]

Volumenstrom ist vom Hersteller angegeben in :

m* b ] [v
mi s |_ p

<

1 Kl

™
-

- Einstellungen Stromungsiiberwachung -

Bezeichnung -MIN - -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Strémungsiberwachung - Kontakt -E M- ab

Differenzdruck (AP ) gréfer als | 0 Pa | 200000 Pa | 100, Pa 80| Pa
Schaltdlifferenz | -993 Pa | 999 Pa | -50 Pa -0, Pa
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hd

Volumenstrom-Regler

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Yolumenstrom-Sollvvert  (exterm) ) mah 2000000 mEh 300 mEh S600! mih
1 Sallwert-Anhebung mit -2000) mEh 2000 mEh 0 mh 0 mih
2 Sollwert-Anhebung mit -2000 m*h 2000 m*h 0 mh 0 mih
Sollwerteinstellung  -Extern- |_ p |_ p
W1 N-Widerstand [Linksanschlag) 0 ohm 200000 ohm 0 ohm 0 abm
antsprechen : 0 mih 200000 meh 0 mih 0 mh
maxXiderstand (Rechtzanschlag) 0! ahim 200000 obm 10000 ohtn 10000 ohin
entsprechen ; 0 mh 200000 m*h 10000 mh 10000, m3h
Volumenstrom-Regler
Proportionalband  Hp -20000! mEh 200000 m=h 800 mh 10000| mh
Machstelzeit n oz 10000 = 30 = a0l =
worhattezeit Tw o= 10000 = o= 0=
Ahtastzedt To 100 2 B55.35 = 25 = 50 &
Zoll-lst Differenz ~100.0) m3h 1000 méh 01 mih 50,0 mih
Integral -20000) % 200000 % o0 % 79,0/ %
Y-Stellzignal Regler ALIS 00 % 1000 % 00 % 0o %
Y -Stelsignal WK o0 % 1000 % 00 % 00 %
Y-Stellsignal hLx 00 % 1000 % 1000 % 1000, %
- Volumenstrom-Sollwertschiebung -
Bezeichnung -MIN - -MAX - Vorgabewert Einsteliwert

Zollwert-Schiebung nach ext Stellzignal freigeken 7

.

-

-

Soliwertschisbung -1
Sollwert-Schisbung beginnt sk ext Stelizignal = I— % 100.0] % TS0 Y 7o %

00| % 100.0] % [1ooo] = 1000 %
e |—|_, meh |::: mEh

Zollwert-Schiebung erdet. ab exd Stellzignal =

Yaolumenstrom-Sollwert verschighen um 20000 mEh 200000

Sollwertschiebung -2-

g
deldl el <
q Jd

Sollwert-Schiebung beginnt ab ext Stelizignal = ~1o0.0| %% 00,0} % 2501 % 2501%
rt-Schiehung endet  ab esxt Stellsignal < 1000 % {00.01% ool % o0l %

Yolumenstrom-Sallvert verschisben um 20000 m3k DO0000 | e 0 mh 0 mh

Sl
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- Festsollwerte -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Festzolwerte aktivieren r P r r
) Interr |_ p F |?

Umzchaliung Volumensirom-Regler [ Festsoll i

S ~ W [
B Intern |_ p p p
Festzolvrerte sinatelbar

Extern ] [ ] ]
Festsollwert -1- [ ooHz [ 2omo00iHz [ golHz 50,0) Hz
Festsolwert -2 [ oolHe [ zoc00ojHz [ ooiHE 0,0jHz
Festsollwert -3- | ooHz [ 2omo00iHz [ oolHE 0,0 Hz
Festsollwert -4 | oof/Hz [ 2o0o00iHz | oojHE 0,0] Hz
Festsollwert -5 [ oofHz [ 2000000Hz [ gojHz 0,0 Hz
Festsollwert -6 [ oo/Hz [ 200000Hz | ooiHz 0,0]Hz
Festsollwert -7- [ ooHz [ 200000/Hz [ golHr 0,0 He
Festsollwert -8 | no/Hz | zooooojHz | 0 Hz o0 Hz
ingestelte M1 N - Freguenz am Frequenzumtormer | 00 Hz | 200000 Hz | 200 Hz 200 Hz
eingestelte MAX - Frequenz am Frequenzumformer | 00 Hz | 200000Hz | s00 Hz 1840 Hz

- Anforderung zum Freguenzumformer -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Betriehsart : AUS ALTO ALUTO ALTC

Stopewvert 00 % 100.0 % 200 % s0.0 %
W 1 W-Begrenzung 0o % 1000 % 0o % oo %
MAHX-Begrenzung 0.0 % 100.0 % 1000 % 1000 %
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Betriebzstunden - Resetwert

[ooooooooo| b 993899989 ko [ooooooood h

n000oonon; h

Liftung Seite -1- 25.02.2025 15:04
- Einstellungen AB-Ventilator -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Betriehsart ALS AT AllS , AUTO
Einzchaltverzdgerung o= 5535 = a = 6 =
Auzschattverzigerung o= 5535 = o= 0 s
Betriebzrickmeldungslberwachung aktivieren |_ p |7 F
Werzogerung Betriebsrlckmeldung o= 989 = 1200 = 1200 =

Volumenstromberechnung

Frequenzumformer vorhanden

siehe beigefiigtes BlatF

siehe beigefugtes Blatﬁ

<l x|

Wartungsinterval | goool h | 200000 ho | 5000 h 5000) h
- Erweiterte Einstellungen AB-Ventilator -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert

=
—

Stromungswachter vorhanden

Differenzdruckschater (Anzeige)

Stramungswachter [Anzeige)

Anlaufverzégerung

Meldeverzigerung

w“

w“

é‘ﬂﬂﬂ

2]

L
(=]
()
=)
“

;‘_ITI_\

o

(o)
=
=
o

;‘_ITI.T\ <l x|

2

(o)
)
=)
2]

AB-Filter vorhanden

Meldeverzdgerung

4]

<
8

(o)
o
o )
(=)
w0

300 =

-

()
=]
%

AB-/FO-Klappenantrieb Rickmeldung

- ALF -
- fU -

<X

]

]

Reparaturschalter vorhanden

O | O ]_I ]]_I_I_\

<]

<l
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- Einstellungen Volumenstromberechnung -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
W-Faktor () |-200000.00 | 20000000 | 30000 155,000
Lufteichte (p) | 1000 keim{ 1000 kgnd 1.2 kom® 1,2 koin?

Volumenstrom berechnen nach folgender Berechnungsformel :

v\ 2-op ] [V [v

v:w-‘\’ Pt ] [v ]

Volumenstrom ist vom Hersteller angegeben in :

m* b ] [v
mi s |_ p

<

1 Kl

™
-

- Einstellungen Stromungsiiberwachung -

Bezeichnung -MIN - -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Strémungsiberwachung - Kontakt -E M- ab

Differenzdruck (AP ) gréfer als | 0 Pa | 200000 Pa | 100, Pa 120 P
Schaltdlifferenz | -993 Pa | 999 Pa | -50 Pa -30 Pa
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Volumenstrom-Regler

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
yolumenstrom-Sollneert  (exterm 0] m3h 200000} m3h 300! méh SE00; m3h
1 Sallwert-Anhebung mit -2000] m*h 2000 mh 0 mih 0 mih
2 Sollwert-Anhebung mit -2000) m*h 2000/ mh 0 mih 0 mih
Sollwerteinstellung  -Extern- |_ p |_ p
Eingangawert -M | M- 0 meh 200000 m*h 0 mh 0 mah
antsprechen : 0 mih 200000 meh 0 mih 0 mh
Eingangzweert -hox- 0 m3h 200000 m3h 10000 m3h 10000 m3h
entsprechen ; 0 mh 200000 m*h 10000 mh 10000, m3h

Volumenstrom-Regler

Zollwert-Schiebung nach ext Stellzignal freigeken 7

Soliwertschisbung -1

Zollwert-Schiebung beginnt ab ext Stelsignal =
Zollwert-Schiebung erdet. ab exd Stellzignal =
Yaolumenstrom-Sollwert verschighen um
Sollwertschiebung -2-

Sollwert-Schiebung beginnt ab ext Stelizignal =

Sl

rt-Schishung endet ab ext Stellsignal =

Yolumenstrom-Sallvert verschisben um

.

00| %

-20000| mEk

g
deldl el <

00.0] %
{00.0| %

220000 m*h

100.0
1000

200000

1000
100.0
200000

W
¥

e

£

e

-

TS0 Y
10000 %
04 mh

25.0] %

0.0 %

0 mEh

Proportionalband  Hp -20000! mEh 200000 m=h o0 meh 10000| mh
Machstelzeit n oz 10000 = 30 = a0l =
worhattezeit Tw o= 10000 = o= 0 s
Abtastzeit Ta 1008 E55.35 = 25 5 a0 =
Zoll-Ist Differenz ~100.0) m3h 1000 méh 01 mih 50,0 mih
Integral -20000) % 200000 % o0 % 966 %
Y-Stellzignal Regler ALIS 00 % 1000 % 00 % 0o %
Y -Stellsignal MIN 00 % 1000 % 00 % 00 %
Y -Stellzignal Max 00 % 1000 % 1000 % 1000 %
- Volumenstrom-Sollwertschiebung -
Bezeichnung -MIN - -MAX - Vorgabewert Einsteliwert

-

75,00 %
1000} %

o m*h

q Jd

2507 %
o0l %

0 mih
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Liiftung | Seite -2- 2502.2025 15:04
- Festsollwerte -
Bezeichnung -MIN - -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Festzollwette aktivieran r P r r
) Intern |_ p F |?

Umzchaliung Volumensirom-Regler [ Festsoll i

s [ v O O
; eern [ ] [V [V [V
Festzollwerte einstelbar

Extern ] [ ] ]
Festsollwert -1- [ ooHz [ 2omo00iHz [ golHz 0,0 Hz
Festsolwert -2 [ oolHe [ zoc00ojHz [ ooiHE 0,0jHz
Festsollwert -3- | ooHz [ 2omo00iHz [ oolHE 0,0 Hz
Festsollwert -4 | oof/Hz [ 2o0o00iHz | oojHE 0,0] Hz
Festsollwert -5 [ oofHz [ 2000000Hz [ gojHz 0,0 Hz
Festsollwert -6 [ oo/Hz [ 200000Hz | ooiHz 0,0]Hz
Festsollwert -7- [ ooHz [ 200000/Hz [ golHr 0,0 He
Festsollwert -8 [ ooHz [ 2000000Hz | ooHr 0,0jHz
eingestelte b | N - Frequenz am Frequenzumformer | 00 Hz | 200000 Hz | 200 Hz 20,0/ Hz
eingestelte MAX - Frequenz am Frequenzumformer | 00 Hz | 200000Hz | s00 Hz 1440 Hz

- Anforderung zum Freguenzumformer -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Betriehsart : AUS ALTO ALUTO ALTC

Stopewvert 00 % 100.0 % 200 % s0.0 %
W 1 W-Begrenzung 0o % 1000 % 0o % oo %
MAHX-Begrenzung 0.0 % 100.0 % 1000 % 1000 %
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