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- Wechselbetrieb -

In diesem Betriebsmodus besteht die Maglichkeit, die Pumpen im redundanten Betrieb zu fahren, d.h.
heiAusfall einer Pumpe wird automatisch die zweite Pumpe angefordert (Starumschaltung). Diese

Funktion ist unabhangio davon, ob die == interne == oder == externe == Folgeumschaltung angewdhlt
wilrde.

Die == externe Folgeumschaltung == wird gewdhlt, wenn z.B. ein Schalter fir die Folgeumschaltung
vorhanden ist oderwenn die Umschaltung in Abh&nagigkeit von verschiedenen Steuerungsprozessen
erfolgen soll. Hierbei sind die eingestellten Parameter fir die interne Umschaltung nichtwon helangen.

Die == interne Folgeumschaliung == wird gewahlt, wenn die Pumpen nach falgenden Parametern
umschalten sollen.

Beispiel:
Einstellparameter fiir *intern e < Folgeumschaltung
Die Umschaltung der Fahtungspumpe erfolot

Taglich  ——--- =
Wiachentlich  ----- = Sgnn‘tag Yi
Laufzeit abhangig ----= &lle | 7200 Sid. Rest | 7

Kalender abhangig ----=  wom | 01.05 his

=
3

R

Umschaltung (Testj

Hierbei haben die Einstellparameter falgende Funktion

- Taglich Die Umschaliung erfalgt tAalich zur eingestellten Uhrzeit. Bei Stdrung
oder Ausfall der Fohrungspumpe erfolot die Umschaltung sofort.
- Wochentlich Die Umschalung erfalgtwdchentlich zum angegeheanen Wochentag

und zur eingstellten Uhrzeit. Bei Strung oder Ausfall der Fihrungs-
pumpe efolgt die Umschaltung sofort.

- Laufzeit abhangig Die Umschaltung erfolgt nach Ablauf der eingestellten Laufzeit
(Betriebsstunden) von der Fihrungspumpe. Bei Starung oder Ausfall
der Flhrungspumpe erfolgt die Umschaltiung sofor.

- Kalender abhangig Die Umschaltung der Fihrungspumpe erfolgt jeweils zum eingebenen
Daturm um 00:00 Uhr. Bei Stdrung oder Austall der Fihrungspumpe
erfolgt die Umschaltung sofort.

Der Parameter == UUmschaltung ( Test) == ist nur unter der Serviceebene aktiviert und dient dem
Semrvicetechniker zum Testen.

- Parallelbetrieb -

Mitunter ist es notwendig, die Pumpenleistung durch Parallehetrieb beider Pumpen zu erhdhen. Hierbei
warden beide Pumpen hei entsprechender Anforderung - gleichzeitig - angesteuert. Bei Stirung oder
Ausfall einer Pumpe, hieibt die andere Pumpe aktiviert.
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- Folgebetrieb -

Ira diesem Betriebsmodus basteht die Maalichkeit, die Pumpen im Folgehetrieh (auch Addlimnshemam

zu betremen Hierzu kann (iber eine externe 0- 100 % Anfnrderung T’estgeiegt werden, wann die Zweite
Fumpe dazuschalten zoll,

Llber den F'arametar == Anﬁ:urdﬂrung = 2= it ﬁer«Bnhweihwert emgestem der Uberschritten werden
muss, darmit die mreﬂe FPumpe frelgegehan wird. Zuaa’allth kann auch ging hﬂmdesizeqt angegehen
werden Tiir die d_aa externe Bt_e__llmgr]a{ ten _emgesteﬂien S,ch_w:eLhwertuberschr_ltten_hahen MUSS, um
die Freigahe der zweiten Pumpe zu aktivieren. Mit der Schaltdifferenz wird der Ausschaltpunkt definiert.

Einstellparameter

[iechselbetriet | Folgebetrieb | [ilechselbetrieb [iiechselbetdeb

[v
-
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iTTERENE:
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Festwert-Regler

Dieser Regler ist universell einsetzbar (Temperatur- / Feuchte- / Druck- oder Luftqualitatsregler).
Fiir ein besseres Verstandnis, bezieht sich die nachfolgende Dokumentation auf die Verwendung
als Temperaturregler. Grundsatzlich gelten aber die nachfolgend beschriebenen Funktionen fiir alle

Reglertypen.

Aufdieser Seite werden die Rege1parameter des PID-Reglers an die entsprechende Liftungsanlage
angepeﬁst Fur gine hessere Ubersicht sind auch aJIeTemperatursnllwerta Temperatuﬁuhlenﬁ.ferte
sowie Ausgangssaquenz&n dargestellt.

SIS Emperatnf Healen

Beschreibung

Temperatur-Sollwerte

Durch Anwahl des Eingabefeldes, kann ein 'Wert innerhall der | P b - Granzwarte isiehie Einstell-
par«ameter,‘l emgegeben werden. Uhernu:u‘nmeh wird der heue Wen durch hetangei‘l der EMTER - Tasta'
Der fiir die Regelfunktion mﬂmem’tan guﬂlge Sallwert, wird hei dem Parameter == ZU-Temperatur Soll-
wett (errechnef) == angezeigt.

Dererrechnei'erSulhwertherucksmhhgtdle Enllwedanhﬁhungi absenkung (snahe == Externe
Snrlwerte ==)

|5t die Funktion == Extarnar Sollwer <= aktlwert wird das Eingabefeld des Temperatut- Sollwanes alg
_Anzerggfe_l@darge;sfeu_t_ E|ne_qu19|ngaha1$t dann an ﬂqucer _Blerraﬂlchfmeh'r‘mpgllch__,

Enstelparameter | Exerne Solwerte |
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Externe Sollwerte

Uher den Button == Einstellungen == nach ZU-Temperatur Sallwerd, gelangt man zur Parametrierung
der externen Sallwearte.

Extermer Solwer ] e

1

1T HI 2am am

it der Funktion Solkwert-Anhebung I Sollwer-Absenkung ist die MEglichkeit gegeben, dber zwei digitale
kontakte z.B. Schaltuhren, Prasenztaster oder andere Steuerungsfunktionen) den eingestelltan
Sollwett zu beeinflussen. Gibt man bei der 1.0der 2.Sollwet-Anhehung einen positiven Wert ein, wird
dieser beim Schalten des entsprechend zugeordneten Kontaktes zum aktuellen Sollwert addiert. Bei
Einnahe eines negativen Weres (Sollwert-Absenkung), wird dieser heim Schalten des entsprechend
Zugeardneten Kaontaktes varm aktuellen Sollwert subtrahiert. Bei gleichzeitinerm Schalten heider
Kontakte, wird das Ergebnis beider Eingaben zum aktuellen Sollwert durchgereicht. Uber die Service-
Ebene kinnen die digitalen Kontakte invertiert werden.

Beiverwendung eines externen Sollwerpotentiometers zurYerstellung des Sollwertes, muss der
Farameter == Sollwerteinstellung -Extern- == aktiviert werden. Anschliefend kann das eingesetzte
Sollwerdpotentiometer Uber die weiteren Parameter abgeglichen werden.

Beispiel:

Es wird ein Sollwertpotentiometer mit einem Widerstandswert von 5000 Ohm eingesetzt und es soll
eine Sallwertrerstellung wan 18°C bis 24°C realisiet wearden. Dazu werden die Parameter wie folgt
heschrieben :

M I M-aiderstand (Linksanschlzg) 0/'ohm
entzprechen : 1650 %2
maxMiderstand (Rechtsanschlag) 000 ahim

entsprechen : 24052

Hierbei wird davon ausgegangen, dass die jeweiligen Endstellungen des Sollwertpotentiormeters auch
0 ohm bzw. 5000 ohm hetragen, anderenfalls missen die angezeigten Endwiderstandswerte
eingetragen werden.

Derentzprechende genaue Wertwird durch den Parameter == Eingangsignal wan AE-Klemme ==
angezeigh.
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Temperaturfihler

Es werden die aktuellen Temperatur-Fihlerverte angezeigh Bei Fihlerbruch oder Flihlerkurzschluss
hlinkt die ensprechende Temperaturanzeige rot. Gleichzeitig wird eine Stdrmeldung generiert.

Beispiel:
AB-Temperatur 1523 ¢
ZU-Temperatur 512 %G
Ausgangssequenzen

Es werden die aktuellen Ausgangswerte angezeigt. Bei Handeinariff dber den Betriebsartenschalter
(siehe .B. Beschreibung -Heizventil-) wird dies durch ein blinkendes Handsymbol hinter der entspre-
chenden Ausgangssequenz dargestellt.

Beispiel:

Heizwentil 530 %7

M I N/ MAX - Grenzwerte

Die Anzeige == M| B 7 WA - Grenzwerte == stellt die hdchsten und niedrigsten gemessenen Werte der
einzelnen Temperatutfihler dar. Gleichzeitig wird das Datum und die Uhrzeit protokolliet. Durch das
Aktivieren des entsprechenden Feldes nach der Temperaturanzeige, kann man sich die verschiedenen
MIM - und MAX - Temperaturihlersere anzeigen lassen. Wird ==Reset=< hetatigt, startet die
Protokallierung vom gegenwartigen Leitpunkt aus neu.

Heizventi
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ZU-Temperatur Regler

Der PID-Regler der Zulutttermperatur wird beispielsweise mit der Betriehsrlickmeldung des Zulufiventi-
latars freigegehen. Die Betriehsmeldung wird im jeweiligen Regler unter dem Parameter == Regelung
Betrieb == angezeigh Mit dem Parameter == Zl)-Temperatur Sollwert (errechnet) <= wird der aktuelle
ZlU-Temperatur Solbwert angezeigt. Durch den standigen Yergleich der aktuellen ZU-Temperatur und
dem ZU-Temperatur Sollwert, hestimmt der PID-Realer mit seinem Ausgangssignal die Anforderunag
der einzelnen Ausgangssequenzen wie Heizventil, WRG usw.

Durch die Parameter Proporionalband Xp, Machstellzeit Tn, Yorhaltezeit Ty Usw. wird der PID-Regler
individuell an die Regelstrecke angepasst.

Funktionsschema Festwert-Regler:

2 1
PID-Regler 5
| i
3 4
[

=]

Fl-Temperatur Realer
Z-Temperatur Sollwertgehear
ZU-Temperaturfihler

Regler Ausgangssignal
Heizventil

kahlventil

=TT T SR SURRY NN
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PID-Regler

Die Parametrierung erfolgt Oher die Eingabe folgender Parameter

der Soll- und 5t \Wert aleich sind.

- Y- Stelisignal MIN Kleinster zulassiger Stellwert
- Y-Stellsignal MAX Grafiter zuldssiger Stelhwert

{LUmschalten z. B. Heiz- und Kihlhetrieh)

werden.

arbeitet der Regler nicht integrierend.

- Berechnung des Y-Stellsignals

Stelwertberechnung
Proporionalband  Xp

berechneter Stellwert

Machfolgend werden die Funktionsweisen und Einstellungen des PID-Reglers erklart;

- Proportionalband Xp ziehe herechnetar Stelhvert des Proporionalbandes Xp

- Nachstelizeit Tn siehe herechreter Stellwert der Machstellzeit Tn

- Vorhaltezeit Tv siehe herechneter Stellwert der Yorhaltezeit Ty

- Abtastzeit To Hier sollte die Halfte der £eit ringegehen werden, welche verstreicht

his eine Anderung des Stellsignals ¥ sich auf den st Werte auswirkt

- Integral Falls die Machstellzeit Tn aleich 0 gewdhlt ist, andert der Realer das
Integral nicht. Das heiiitin diesem Falle kann der Stellwett des
Reglers vorgewdhlt werden, welchen der Regler ausgeben soll, wenn

Falls derwert fiir v~ Stellsignal M | M ardzer geswahit wird als derWert
filr - Stellsignal MAK, dnder sich derWirkunogssinn des Reglers.

- ¥-Stellsignal Regler AUS  Hierwird der Stellwert vorgewahlt, welchen der Regler ausgeben soll,
falls er sich nicht im Regelzustand befindet. Der YWert kann
unahhangig won Y- Stellsignal M 11 und Y- Stellsignal MAR gewadhit

- Sollst Differenz Zuldssiger Betrag fir die Soll-1st Differenz. Innerhalb dieses Bereichs

Dras ¥-Stellsignal berrechnet sich aus der Addition der dargestellten berechneten Stellwere.

des Proportionalbandes Xp

Stelwertberechnung
Machstellzet Tn

e

Stelwertberechnung
worhattezet Ty

herechneter Stellwert

Soll g™y herechneter Stellwert (\I ~ T-Stelzignal
- der Machstellzeit Tn ':'\L__J =3
i} N
Izt

der Yarhatezeit Tv
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- berechneter Stellwert des Proportionalbandes Xp

Der berachnete Stellwert des Propodionalbandes wird aus der Soll- 15t Wert Differenz, der eingegehen
- Btellsignal M1 M, - Stellsignal MAX - Werten und dem Proporionalhand ®p herechnet.

Das eingegehene Proportionalband Xp gibt eine Soll- [st- Wert Differenz an. Innerhalb dieser Differenz
wird der Stellwert von - Min bis - Max durchfahren,

berechreter Stellvert
des Proportionalbandes Xp

Yomax | —

Differenz zwischen
| Sall- und I=t- Wert

Y- b IR i L
/ Proportionalband Xp

Je grifier das Proportionalband Xp gewahltwird, desto geringer ist der Einfluss auf den Stelbwert pro
Sall- und |st-Wert Differanz.

Der Einfluss ¥p auf den Stellwert pro Differenz ergibt sich aus ;
(- Max- Y- Min) I xp
#n ergibt sich heivorgegehen Stellwert pro Differenz aus .
- Max - - Min ) fvorgegeben Stellwert pro Differenz
Wichtig:

Sall einreiner P- Regler realiziertwerden, so muss die Machstellzeit Tn und die Varhaltezeit Tw auf
== [ == gesetdtwerden. Der Stellwer des Realers ergibt sich aus dem herechneten Stellvert des
Propaottionalband Xp plus dem eingedgehen Integralanteil |
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#p
#p
AR
#p
Ep
xR
=p
=p
#p
#p
#p
#p
AR

0.1
0.2
0.5
1.0
2.0
5.0
10.0
2010
50.0
100.0
200.0
500.0
1000.0

d.h.
t.h.
th.
t.h.
d.h.
d.h.
th.
t.h.
dh.
d.h.
d.h.
t.h.
th.

- Beispiel zur Berechnung des Proportionalbandes Xp - Stellwert:
ZlU-Temperatur Regler mity- Min= 0 und - Max=100

Einflugs pro Differenz ¢ 100 - 0%/ Xp=1007¥p

pro Differenzwird der Stellwert um
pro Differenz wird der Stellwert urm
pro Differenz wird der Stellwert urm
pro Differenz wird der Stellwert urm
pro Differenz wird der Stellwert um
pro Differenz wird der Stellwert um
pro Differenz wird der Stelbwart um
pro Differenz wird der Stellwert um
pro Differenz wird der Stelbweart um
pra Differenz wird det Stellwert um
pro Differenzwird der Stellwert um
pro Differenz wird der Stellwert urm
pro Differenz wird der Stellwert urm

1000.0
500.0
200.0
100.0

50.0
20,0
10.0
5.0
2.0
1.0
0.5
0.2
0.1

werandert
verandert
werandert
verandert
verandert
verandert
varandert
verandert
varandert
vergndert
werandert
verandert
werandert
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- berechneter Stellwert der Nachstellzeit Tn

Dier berechnete Stellwert der Machstellzeit setet sich zusammen aus dern berechneten Stellwert des
Propottionalbandes ¥p und der eingegehenen Machstelizeit Tn.

Innethalb der Machstellzeitwird der berechnete Stellwert des Proportionalbandes dazu addiert

Je grofer die Nachstelizeit Tn gewahlt wird, desto langsamer andert sich der Steltwert,

Der Einfluss Tn auf den Stellwert pro Differenz und pro Abtastzeit To ergibt sich aus
Berechneten Stellwert P- Band * (To/ Tn)
bz,

(Y- Mat- Y- Min ) £3p) * (To £ Tn )

Die Machstellzeit Tr eraibt sich beivorgegeben Stellwert pro Abtastzeit To aus :
‘Berechneten Stellwert P- Band ™ { To fyorgegehen Stellwert pro Abtastzeit )
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- Beispiele zur Berechnung des Stellwerts der Nachstelizeit:
ZU-Temperatur Regler mity- Min= 0 und - Max=100,To=12 s und ¥p= 20

Einflugs pro Differenz und pro Ahtastzeit To (C100- 037200 * 12/ Tm= 601 Tm

Tn = 15 dh. proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 60.0
Tn = 2s dh proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 30.0
Tn = 5s dh proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 12.0
Tn = 10s dh.  proDifferenz Ahtastzeit To wird der Stellwert um 6.0
Tn = 20s dh.  proDifferenz Ahtastzeit To wird der Stellwert urm 3.0
Tn = 50s dh.  proDifferenz Ahtastzeit To wird der Stellwert um 1.2
Th = 100s d.h. proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 0.6
Th = 200s d.h.  proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 0.3
Th = B00s dh. proDifferenzg Abtastzeit Towird der Stellwert um b2
Tn = 1000s dh.  pro Differenz Abtastzeit To wird der Stellwert urm 0.06
Tn = 20008 dh. proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 0.03
Tn = 5000s dh. proDifferenz Ahtastzeit To wird der Stellwert um 0.012
Tn = 10000s dh. proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 0.006

vardndert
werdndert
werdndert
werdndert
verandert
verdndert
werdndert
verdndert
werdndert
wvardndert
vardndert
werdndert
werdndert
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- berechneter Steliwert der Vorhaltezeit Tv

Der berechnete Stellwert der Yorhaltezeit wird aus der Anderung des berechneten Stellwert des
Propottionalbandes *p berechnet

Innerhalb der Vorhaltezsit wird die berechnete Stellwertanderung des Proportionalbandes dazu addiert

Je griGer die Vorhaltezeit Tv gewshltwird, desto langsamer andert sich der Stellwer.

Der Einfluss Tv auf den Stellwert pro Differenz und pra Abtastzeit Ta ergibt sich aus
‘Anderung herechneten Stellwert P- Band * ( To/ Tv)
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Einstellparameter
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Bei externer Zvwangsansteusrung -E TN -

Auzgangssequenz -STETIS-
Auzgangszequenz  -DREIPURNKT-
Auzgangszequenz  -PLLSWEIT-

hctorlaufzei

0o %

=
-

1000 %

[v
v
[v

9999 =

0o %

I3

Laftung Seite -1- 25.02.2025 15:04
- Festwert-Regler -

Bezeichnung -MIN- - MAX - Vorgabewert Einstellwert
ZU-Temmperatur Soltvwert (extern] | -zoo0o0f*c [ 2o0000i%c [ 2o0tC .
1 Sollwert-Anheburg mit [-z00000 K | 200000k | o0k 00k
2 Sollwert-Anhebung mit [-200000 K | 200000K | 00K 0ok
Sollwerteinstellung  -Extern- |_ p |_ p
Eingangswert -M | M- [ -zooo00/*c | 200000 *C | e 0,0 °C
ertsprechen : [-2o00000 ¢ [ 200000 % [ 150 0o ec
Eingangswert -MAX- | -2o0000°¢ | 200000 ¢ [ 10000 °C 1000;°C
entsprechen : [-200000 °¢ | 200000 ¢ | 250 °C 1000 "¢
ZU-Temperatur Regler

Proportionalband  Xp [ ook [ 200000k [ 200K 500 K
Machstellzet  Tn | o [ qooo0s [ 1m0s 120 &
Worhaltezeit Tw | ols | o000 s | 0 s o s
Abtastzet To | 1o= | ess3ss | 83 50 8
Sall-lst Differenz [ oook | 100k [ oSk 05 K
Integral | 200000 % | 200000 % [ 00 % 431 %
Y-Stellzignal Regler ALIS | 00 % | 1000 % | 00 % 0o %
-Stelisignal M| N |  oo% | 1o00% [ 00% 00 %
¥-Stellsional MAX [ oo#% | qo0o% | 1000 % 100,0, %

Einstellungen Heizventil

Bezeichnung -MIN - -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Betriebsart : AUS AUTO AUTO AUTO
Stopvert 0.0 % 1000 % s00 % 00 %
hd | M-Begrenzung Heizwvertil 00 % 1000 % 00 % 00 %
hax-Begrenzung Heizvertil o0 % 1000 % 1000 % 1000 %
Einzatzpunkt Heizen 0o % 1000 % 00 % 00 %

oo %

2400 -5

“_I_ITIT
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Heizanforderung

Uher diese Selfamnnen aile E|n3tellungen des Hew,enms hzwe, der Helzarffnrderung gernaﬁ den
spezlellen Ant’urderungen vnrganummen Werden

Fir emebessere UhElr‘SIChtWUIﬁE! die Ausgangsaaguenz mitden Ehfsprechenden ElmsteHungen ‘auch
grafsch dargesteht Durch Anwahlen der Grafik, kann diese vergmﬁ.er‘[ wearden.

AT
Atapinert:

Beschreibung

- Betriebsart -

Durch den Parameter == Betriehsart <= hesteht die Moglichkeit, das Heizventil hzw. die
Heizanforderung z:wisu:han Aumm"aﬁk fAusgangssional entsprechend dern Regelprozess) oder Hand-
Mndus (AUF =100% , ZU = 0% oder STOP = Stopwert) umzﬂschaﬂen

Hat man die Eietrlelasart BTGP gewahlr kann hei == anpawen ~==t em gewunschtsr Wert emgetrageﬂ

werden, D|egerWeHw1rd permanent an das Hewentll ! Hejzanforderung al.'lsgageben h|=5 wigder eing
andere Betriehs art genwdhltwird.
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-M I N-/ MAX-Begrenzung -

Bej ==Y-5tellsignal vom Regler == wird das errechnete Ausgangssional vom PID-Realer {siehe
Festwert- § Kaskaden-Regler) angezeigt. Mit den Parametern == MIMN-Begrenzung == und == MAx-
Begrenzung == gibt man die minimale und maximale Stellung des Heizventils § Heizanforderung an.
Die aktuelle Anforderung an das Heizventil / Heizanforderung wird mit dem gleichlautenten Parameter
angezeigt. Befindet sich das Heizventil / Heizanforderung im = Hand-Modus = {siehe Betriebsart), wird
das durch ein hlinkendes Handsymbaol signalisier.

Beis piel:
Y-Stellzignal vom Regler 720 %
M | M-Begrenzung 0o %
MAH-Begrenzung 1000 %
Heizventil Einstellungen | 50.0 % {']

"Werden statt einem Heizventil, beispielsweise mehrere Heizventile in Sequenz verwendet, gelangt man
(ber den Button == Einstellungen == in das entsprechende Men(.

Wirde bei der Programmierung dieser Button nicht zugeordnet, erscheint folgender Hinweis

Diese Funktion wird in dieser

Konfiguration nicht unterstiitzt !

- Blockierschutz -

LIm das Festsetzen des Ventils bei lanaerer Betriebspause zu vermeiden, besteht die Mdglichkeit, eine
Blockierschutzschaltung zu aktivieren (siehe Beschreibung Blockierschutz). st die Blockierschutz-
schaltung aktiv, wird das durch einen gesetzten Haken dargestellt.

Zum Menid der Blockierschutzschaltung gelangt man dber den Button == Einstellungen == Wurde hei
der Programmierung keine Blockierschutzschaltung zugeordnet, erscheint folgender Hinweis

Diese Funktion wird in dieser

Konfiguration nicht unterstitzt !

- Externe Zwangsansteuerung -

Ist ein externer Kontakt iz.B. Thermostat) an diesen Eingang angeschlossen, wird beim Einschalten
des Kontakles, der eingestellte Wert dbernommen. Dieser YWert hat hichste Prioritat!

PID-Regler | Blockierschutz |
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- Umschaltung Ausgang > STETIG </ >DREIPUNKT < / > PULSWEIT < -

Durch die Einstellparameter == Ausgang -STETIG- == (0-10Vol) , == Ausgang -Dreipunkt- <= (ALF
TETOR FZLN und == Ausgang -Pulsweit == (TAKTEM), kann das Ausgangssignal individuell an den
verwendeten Antrieb angepasst werden.

Ausgangssignal -STETIG- :

In dieser Betriebsart wird dem nachgeschalteten Antrieb ein 0- 10 Volt Gleichspannungssignal Zuge-
filhrt. Der Antrieb verdndert entsprechend der anliegenden Spannung seine Stellung (z.B. 0 Valt= 2L
a%olt= 50% gedffnet und 10 Valt= AUF).

Ausgangssignal -DREIPUNKT-:

Wird ein Antrieh mit Dreipunki-*Yerhalien eingesetzt, aktiviert man diesen Parameter und gelanat dber
den eingeblendeten Button == Einstellungen ==, zU dem entsprechenden Mend. Hier kann mit Hilfe
des Einstellparameters == Motorlaufzeit ==, eine Anpassung an den jeweiligen Antrieh vargenommen
werden. Falls die Motoraufzeit als positiver Wert vargesedhlt ist, wird bei Erreichen eines Stellbereich-
endwertes, der entsprechende Ausgang dauerhaft auf -ElM- geschaltet. Wird die Motarlaufzeit als
negativer Wer vargewahlt, takiet hei Erreichen eines Stellbereichendwerts der entsprechende Ausgang
alle 15 Sekunden, fur die Dauer von einer Sekunde.

Ausgangssignal -PULSWEIT- :

Diese Betriebsart wird hauptsichlich vermendet, wenn thermische Antriehe eingesetzt werden. Die
thermischen Antriebe werden, bedingt durch ihre Bauweise, beim Anlegen einer Spannung aufoeheizt
und dffnen oder schliefien { je nach Bauart, ob spannungslos -AUF- oder spannungslos -ZU- ) dabei
das Yentil. Durch die Pulsweitenmodulation besteht die Mdglichkeit, den Antrieb in = Schwehe = zu
halten. Dies wird, entsprechend dem Ausgangssignal vom PID-Regler, durch permanentes Taklen des
hetreffenden Ausganges, erreicht. Dahei gilt, je grdler das Ausgangssignal vom PID-Regler, um so
lnger wird der Ausgand eingeschaltet. Wit abnehmenden Ausgangssignal vom PID-Regler, werden die
Takizeiten fir das Einschalten immer kirzer.

Jber den eingeblendeten Button == Einstellungen == , gelangt man zu dem entsprechenden Menil.
Hier kann mit Hilfe des Einstellparameters == Grundintenall ==, eine Anpassung an den jeweiligen
Antrieh vargenammen werden.
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- Einsatzpunkt Heizen

Die Anzeige ==Y-Gtellsignal vom Regler == entspricht dem errechneten Ausgangssignal vam PID-
Regler {siehe Festwert- [ Kaskaden-Regler; und bewegt sich zwischen 0- 100 %. Um die Ausgangs-
-gequenz Korrekt ansteusrn zu kinnen, besteht die Maglichkeit, innerhalb des errechneten Ausgangs-
signals vom PID-Regler, den Einsatzpunkt == Heizen <= festulegen.

Beispiel:
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Einstellparameter
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Liftung Beite -1- | 25.02.2025 15:04

Stufenschalter

Zum Schalten won Kontakten in Abhangigkeit eines Fihlenwertes oder eines Reglerausgangssignals,
wird ein Stufenschalter bendtigt. Die gewidnschten Einstellungen werden in den nachfolgend
heschriehen Parametern vargenammen.

Stufenschalter ] 1 !] ig

Fiihlenuert 210 °C

Wortskt:  E|HNab 50/ AUS ab 7.oic

,7
fEHgeTing li

- Einstellungen -

Dureh Anwahl eines Eingahbefeldes, kann einWert innerhalb der b | M T MAK - Grenzwerte (siehe Einstell-
parameter eingegeben werden. Ubernommen wird der neue Wert durch betitinen der ENTER - Taste.
Llber die Einstellparameter == Stufe -1 .. 4- -EI M- Und Stufe -1 .. 4- -ALUS- == kinnendie
Schwellwerte zum Ein- und Ausschalten fiir die einzelnen Stufen festoeleat werden.

Bei Eingahe eines Weres in == Einschaltverzdgerung ==, schaltet die gevwahlte Stufe entsprechend der
eingegebenen Zeitverzdgert ein. Die restliche Zeit bis zum Einschalten wird bei == Restzeit == an-
gezeigt.

Bei Eingahe eines Weres in == M| M- Laufzeit == wird die gewahlte Stufe entsprechend der eingege-
henen Zeit mindestens freigegeben. Die restliche Zeit wird bei == Restzeit =< angezeigt.

Bei Eingabe eines Weres in == Ausschalverzdderung <=, schaltet die gewdhlite Stufe entsprechend
der eingegehenen Leitverzégert aus. Die restliche Zeit bis zum Ausschalten wird bei == Restzeit == an-
nezeigt.

Einstellparameter
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Fiir eine bessere Dbersicht stelltjewsils eine Kontrollanzeige den aktuellen Status der einzelen Stufen
dar.
Die einzelnen Bedeutungen der Farhen, wird in der nachfolgenden Ubersicht erklan,

| ] tdavemad) - Stufe nicht gefordert

|| (oelb blinkend ) - Stufe gefordert - Einschaltverzogerung aktiv
{dauernd ) - Stufe freigegeben
(rotblinkend) - Stufenschalter extern gesperrt

Einstellparameter
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- Einstellungen Stufenschalter -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Kontakt EIN &b | -20000°C | 200000°C | 5.0/°C 50 %

AUS &b | 20000°C | 200000 G | 20" 7.0]"C
Einzchaltverzdgerung | o= | 200000 = | o= ’7ﬂ 3
MM - Lautzei | os [ 200000 s | 0 s [ us
Auszchaltverzdgerung | 0 s | 2000000 = | = ’70 =S
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Warntungsinteryall

Einzchaltverzdgerung

Auzschaltverzigerung LW-Pumpe

Antiblockierschutz freigeben

Betriehsrickmeldungstbervwachung aktivieren

Yerzdgerung Betriebarlckmeldung

Betriehzstunden - Resetwert
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Laftung Seite -1- 25.02.2025 15:04
- Einstellungen UW-Pumpe -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Betrichzart AllS ALTO AL AUTO
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- Wertumschaltung -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Wert -01- [ 200000 % | zooooo % | 0a % 17,0 %
Wert -02- | -200000 % | 200000 % [ 00 % 150 %
R Interm |_ F W |_
Extern r p r p
g Interm r p p p
Extern r |U r r
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Wertumschaltung

Die! Wadumscha{tungwwd hendtigh wenn in eme.r.&nlage uarschiedanEWertE Z.B. Sollwerte filr Tern-
peratur nder‘atellhefehle filr Klappen ete.) zum Einsatz kommen. Uber digitale Kr:umal{le (z.B. Sthalt
uhren, Prasenztaster oder andere Steuerungsfunbdmnen} werden die einzelnen Werte umgesthaﬂet
und an Regler, Klappenantriebe, Volumenstromreglar usw, ausgegeben.

Beschreibung

Digital-Kontakt Status

Die Umnschaltung der einzelnen Werte erfolgt in Abhangigkeit des hier angezeigten digitalen Kontaktes.
(sighe hachfmlgende Ubersu:htl

Durcrr gin- und ausschalten des Korntaktes, ergeben sich zwei Eletrlehszustande die jeweils ginem Wert
Entsprechen Angezalg'hmrd der"ak'twe Wiert durch einen grin hlmkenden Rahmen

Wilird das Hénd‘avmbnrnehen der Statusanzerge angewahﬁ kann der dlgjtate Knntakt in den Hand-
modus geschalten warden. Das Handsymbol blinkt in diesem Modus.
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Werte 01 + 02

Es hesteht die Mngllchkeﬂeu&zui-xrahlen oh ein == rnterner == nder ein == externer << Wert durchge-
remhtwerden snli Entsprechend muss hlmer dem jeweiligen Wert dle gewUnschtﬁ Auswahl getmffﬂn
werdeh ElEI Anwahl des == internen <= Wettes kann ein Yert | |nnerhaﬂ:| der M [ 1T WA - Grenzw.eﬂe
isiehe | Emstellparamet&r} emgegehen we.rden Ubemummen wird der neus Wert durch betatigen der
ENTER - Taste. In Abhangigkeit des digitalen Kontaktes, wird der aktive \Wert zur Verfilgung gestellt.

Einstellparameter
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Festwert-Regler

Uher meses l’u]enu Warder‘r che R’age]parameter des FID- Reglers an die Elntsprechendatuﬂungsanla;qe{
angep‘asst

FTJr eme bessere UhElr‘SICht sind auch‘alle Temperatﬂrsnllwerte Temparatﬂr‘fuhlewerte sowie
Auagahgssequanzen dargeste[f‘t (suah-e == Soll- und |stwerte ==)

Beschreibung

ZU-Temperatur Regler

DerPID- F%'egler der Zuluttemperatur wird mit der Betriehsrickmeldung des Zuluftventilators freige-
gel:uan Die Betriebsrmeldung wird auf der Seite == Soll- und |stwerte <= unter dern Steuerparameter
e RegelungEletr‘ieh = angezmgt Mitdem Parameter b>ZU Tamperatur Sollwert (errechnet) == wird
derakh.reﬁa ZU- Tempereﬂ.ir Solhwert angezeiot, Dup:h den standigen Vergleich o derakh.reﬂan ZU—TEmpE-
ratur und dem ZU- Temperatur Sallwm beshmmtderPlD Regier mit seinem Ausgangsmgnal die Anfor-
derung der einzelnen AUsgangssequenzen wie Heizventil, WRG usw...

Durch die Pararmeter F'rtnpnmnnalband,}{p Nachsteﬂzmt‘l’n Vorhaltezeww usw “wird der PID- Regier
individuell an die Regelstrecke engepass’t

Sall- und Istwerte
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Il-Temperatur Regler

Zl-Temperaturfihler
Regler Ausgangssignal
Heizventil
Wirarmerickgewinnung
Mischluftklappe
kahlventil

=~ RUNT N ST TUR WY

Fl-Temperatur Sollwerdgeher

-

Liiftung 4| Beite-2- | 2502.2025 15:04
Funktionsschema Festwert-Regler:
5
2 1
/Q‘ __J\PID-Regler 6
| | 9
3 4
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Liftung 4| Beite-3 | 25.02.2025 15:04

PID-Regler
Machfolgend werden die Funktionsweisen und Einstellungen des PID-Reglers erklar.

Die Parametrierung erfolgt Oher die Eingabe folgender Parameter

- Proportionalband Xp ziehe herechnetar Stelhvert des Proporionalbandes Xp

- Nachstelizeit Tn siehe herechreter Stellwert der Machstellzeit Tn

- Vorhaltezeit Tv siehe herechneter Stellwert der Yorhaltezeit Ty

- Abtastzeit To Hier sollte die Halfte der £eit ringegehen werden, welche verstreicht

his eine Anderung des Stellsignals ¥ sich auf den st Werte auswirkt

- Integral Falls die Machstellzeit Tn aleich 0 gewdhlt ist, andert der Realer das
Integral nicht. Das heiiitin diesem Falle kann der Stellwett des
Reglers vorgewdhlt werden, welchen der Regler ausgeben soll, wenn
der Soll- und |5t Wert gleich sind.

- Y- Stelisignal MIN Kleinster zulassiger Stellwert
- Y-Stellsignal MAX Grafiter zuldssiger Stelhwert

Falls derwert fiir v~ Stellsignal M | M ardzer geswahit wird als derWert
filr - Stellsignal MAK, dnder sich derWirkunogssinn des Reglers.
{LUmschalten z. B. Heiz- und Kihlhetrieh)

- ¥-Stellsignal Regler AUS  Hierwird der Stellwert vorgewahlt, welchen der Regler ausgeben soll,
falls er sich nicht im Regelzustand befindet. Der YWert kann
unahhangig won Y- Stellsignal M 11 und Y- Stellsignal MAR gewadhit
werden.

- Sollst Differenz Zuldssiger Betrag fir die Soll-1st Differenz. Innerhalb dieses Bereichs
arbeitet der Regler nicht integrierend.

- Berechnung des Y-Stellsignals

Dras ¥-Stellsignal berrechnet sich aus der Addition der dargestellten berechneten Stellwere.

Stelwertberechnung
Proporionalband  Xp

berechneter Stellwert
des Proportionalbandes Xp

Stelwertberechnung
Machstellzet Tn

Soll g™y herechneter Stellwert \2(\] ~ T-Stelzignal
- der Machstellzeit Tn ':'\L__J =3
i} N
Izt

Stelwertberechnung
worhattezet Ty

herechneter Stellwert
der Yarhatezeit Tv
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- berechneter Stellwert des Proportionalbandes Xp

Der berachnete Stellwert des Propodionalbandes wird aus der Soll- 15t Wert Differenz, der eingegehen
- Btellsignal M1 M, - Stellsignal MAX - Werten und dem Proporionalhand ®p herechnet.

Das eingegehene Proportionalband Xp gibt eine Soll- [st- Wert Differenz an. Innerhalb dieser Differenz
wird der Stellwert von - Min bis - Max durchfahren,

berechreter Stellvert
des Proportionalbandes Xp

Yomax | —

Differenz zwischen
| Sall- und I=t- Wert

Y- b IR i L
/ Proportionalband Xp

Je grifier das Proportionalband Xp gewahltwird, desto geringer ist der Einfluss auf den Stelbwert pro
Sall- und |st-Wert Differanz.

Der Einfluss ¥p auf den Stellwert pro Differenz ergibt sich aus ;
(- Max- Y- Min) I xp
#n ergibt sich heivorgegehen Stellwert pro Differenz aus .
- Max - - Min ) fvorgegeben Stellwert pro Differenz
Wichtig:

Sall einreiner P- Regler realiziertwerden, so muss die Machstellzeit Tn und die Varhaltezeit Tw auf
== [ == gesetdtwerden. Der Stellwer des Realers ergibt sich aus dem herechneten Stellvert des
Propaottionalband Xp plus dem eingedgehen Integralanteil |
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#p
#p
AR
#p
Ep
xR
=p
=p
#p
#p
#p
#p
AR

0.1
0.2
0.5
1.0
2.0
5.0
10.0
2010
50.0
100.0
200.0
500.0
1000.0

d.h.
t.h.
th.
t.h.
d.h.
d.h.
th.
t.h.
dh.
d.h.
d.h.
t.h.
th.

- Beispiel zur Berechnung des Proportionalbandes Xp - Stellwert:
ZlU-Temperatur Regler mity- Min= 0 und - Max=100

Einflugs pro Differenz ¢ 100 - 0%/ Xp=1007¥p

pro Differenzwird der Stellwert um
pro Differenz wird der Stellwert urm
pro Differenz wird der Stellwert urm
pro Differenz wird der Stellwert urm
pro Differenz wird der Stellwert um
pro Differenz wird der Stellwert um
pro Differenz wird der Stelbwart um
pro Differenz wird der Stellwert um
pro Differenz wird der Stelbweart um
pra Differenz wird det Stellwert um
pro Differenzwird der Stellwert um
pro Differenz wird der Stellwert urm
pro Differenz wird der Stellwert urm

1000.0
500.0
200.0
100.0

50.0
20,0
10.0
5.0
2.0
1.0
0.5
0.2
0.1

werandert
verandert
werandert
verandert
verandert
verandert
varandert
verandert
varandert
vergndert
werandert
verandert
werandert
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- berechneter Stellwert der Nachstellzeit Tn

Dier berechnete Stellwert der Machstellzeit setet sich zusammen aus dern berechneten Stellwert des
Propottionalbandes ¥p und der eingegehenen Machstelizeit Tn.

Innethalb der Machstellzeitwird der berechnete Stellwert des Proportionalbandes dazu addiert

Je grofer die Nachstelizeit Tn gewahlt wird, desto langsamer andert sich der Steltwert,

Der Einfluss Tn auf den Stellwert pro Differenz und pro Abtastzeit To ergibt sich aus
Berechneten Stellwert P- Band * (To/ Tn)
bz,

(Y- Mat- Y- Min ) £3p) * (To £ Tn )

Die Machstellzeit Tr eraibt sich beivorgegeben Stellwert pro Abtastzeit To aus :
‘Berechneten Stellwert P- Band ™ { To fyorgegehen Stellwert pro Abtastzeit )
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- Beispiele zur Berechnung des Stellwerts der Nachstelizeit:
ZU-Temperatur Regler mity- Min= 0 und - Max=100,To=12 s und ¥p= 20

Einflugs pro Differenz und pro Ahtastzeit To (C100- 037200 * 12/ Tm= 601 Tm

Tn = 15 dh. proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 60.0
Tn = 2s dh proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 30.0
Tn = 5s dh proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 12.0
Tn = 10s dh.  proDifferenz Ahtastzeit To wird der Stellwert um 6.0
Tn = 20s dh.  proDifferenz Ahtastzeit To wird der Stellwert urm 3.0
Tn = 50s dh.  proDifferenz Ahtastzeit To wird der Stellwert um 1.2
Th = 100s d.h. proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 0.6
Th = 200s d.h.  proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 0.3
Th = B00s dh. proDifferenzg Abtastzeit Towird der Stellwert um b2
Tn = 1000s dh.  pro Differenz Abtastzeit To wird der Stellwert urm 0.06
Tn = 20008 dh. proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 0.03
Tn = 5000s dh. proDifferenz Ahtastzeit To wird der Stellwert um 0.012
Tn = 10000s dh. proDifferenz Abtastzeit To wird der Stellwert um 0.006

vardndert
werdndert
werdndert
werdndert
verandert
verdndert
werdndert
verdndert
werdndert
wvardndert
vardndert
werdndert
werdndert
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- berechneter Steliwert der Vorhaltezeit Tv

Der berechnete Stellwert der Yorhaltezeit wird aus der Anderung des berechneten Stellwert des
Propottionalbandes *p berechnet

Innerhalb der Vorhaltezsit wird die berechnete Stellwertanderung des Proportionalbandes dazu addiert

Je griGer die Vorhaltezeit Tv gewshltwird, desto langsamer andert sich der Stellwer.

Der Einfluss Tv auf den Stellwert pro Differenz und pra Abtastzeit Ta ergibt sich aus
‘Anderung herechneten Stellwert P- Band * ( To/ Tv)
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CE I FRFISFPEREERE

Einstellparameter
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Sollwertschiebung

Mit der SD]IWE.E‘ISChIEleF'tg fauch Sormmer IWmTerknm;jansat‘ion} hesteht die Mngﬂchkeﬂ,gmen
emgestellten Emlwer’t in Abhangighkeit der AuEentempEfatur Zu verschjeben

Far gine bessere Uherﬁlchtsmd auch ‘alle Temperatﬂrsnllwerte und TEmperaturruhlen-vertE ﬁargesteﬂt:.
(suahe == Soll- und |stwerte: <:j

i e

ST e

Beschreibung

ZU-Temperatur Sollwertschiebung

Die ZU-Temperatur Sollwertschiebung kann dber den Parameter == Sollwert-Schiebung nach AT frei-
gel:uan e ‘generell Em- adar ausgescha]tenwerden Oh die Sa&lwerischrebung akdiv istund mit
wigvial Kelvin der alngastellte Soltwatt mornentan \ﬂerachuhen wird, Zeigen die F'arame:ter == Bollwer:
Bchletatlng amwa: Lrnd wE SnH;ru\ert Schlebung aktuell =,

Bei dar Enihvertschletaung unterscheidet man zwlschen den Betrighgarten Sammar und Winter. Somit
|51 dre%nghchkmtgegehen den Solh-ven hmspualswer&e im Winter anders zu beeinflussen als im
Sommer, YWird bei der Steilheit (Emsiellparamete.r == 7l Temperatur Sm’r-.r-fartverschletlen um ﬂ} =
0,0k = eingetragen, findet hei der entsprechenden Betrichsart | keine Sollwerschiehung statt.

Sall- und Istwerte
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Wit Hilfe der Einstellparameter
ED1[W&H-Sch|etiung hegmnt ab AU T&mp =

Sullwr‘rﬁchrehung endet ab AL-Temp. =
Fl-Temperatur Sollwert verschiehen um
wird der Anfangs-, der Entipunkt und die Etedhelt der SD"V‘.I'EI‘T-SEHIEBLIHQ elngestellt

It die Eo‘llwer’fschlehung aktiv, wird das auf der Seite == Sall- und Istwerte <= unter dem
Steuerparamemr EES Enlhveﬂschlebung aktnrﬁ'q aﬁgeze‘i’gl‘

Beispiel -1-:

Der ZU-Temperatur Sollwert ist auf 21°C eingestellt, Im Winterbetrieh ab einer AU-Temperatur = 10°C
soll derZUnTemperatL]r Strtlwert urn 3K angehoben werden. Endpunkt der Sollwertschiebung. soll ab
ALl '[er‘nheratur = -10°C sein.

Sall- und Istwerte
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Beispiel 2-:

Dier ZU-Temperatur Sollwert ist auf 21°C eingestellt Im Sammerbetriel ab einer AU-Temperatur =
20°C soll der ZU-Temperatur Sollwert um 5K angehoben werden. Endpunkt der Sollwertschiebung sall
ab AL-Temperatur = 35°C sein. N B
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Beispiel 3.

Der ZU-Temperatur Sollwert ist auf 21°C eingestellt, Im Winterhetrieb ab einer AU-Temperatur < 10°C
soll der ZU-Temperatur Sollwert um 3k angehohen werden. Endpunkt der Sallwertschiebung soll ab
Al-Temperatur = -10°C sein. Im Sommetbetrieh ab einer AU-Temperatur = 20°C soll der ZU-Term-
peratur Sollwert Urn 5K angehoben werder. Endpunkt der Solwertschiebung soll ab AU-Termperatur =
35°C sein,
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Einstellparameter
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Kiihiventil

Uher diese Selfamnnen aile E|n3tellungen des Kuhlventlls bz, der Kuhlanfnrderung gar"ﬂaﬂ den
spezlellen Ant’urderungen vnrganummen Werden

Far eme bessere Uharalchtsmd a‘IJB Ausgangssequeﬂz‘en mit den entsprechenden Emste’l}ungm
auch graﬂsth dargesteﬁt Durch Anwahlen der Grafik, kann diese vergriRerwerden.

e

Beschreibung

- Betriebsart -

Durch den Parameter == Betriehsart <= bestent die Moglichkeit, das Kihlventil bzw. die
Kuhlanfnrdemng Twischen Autornatik- (Ausgangssional Eunisprethenti dem Regelpmzeaa}’r ader Hand-
Modus (AUF = 100% , ZU= 0% oder STOP = Stopwert) umzﬂschaﬂen

Hat man die Eietrlelasart BTGP gewahlr kann hei == anpawen = .-em gewunschtsr Wert emgetrageﬂ

werden, D|egerWeHw1rd permanent an das Kihlentil | KUhlaﬁfnrderung ausgegehen bis wigder eing
andere Betriebs art gewahlt wird.
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Liftung 4| SBeite-2- | 25.02.2025 15:04

-M I N-/ MAX-Begrenzung -

Bej ==Y-5tellsignal vom Regler == wird das errechnete Ausgangssional vom PID-Realer {siehe
Festwert- / Kaskaden-Regler) angezeigt. Mit den Parametern == MIMN-Begrenzung == und == MAx-
Begrenzung == gibt man die minimale und maximale Stellung des Kihkentils F Kihlanforderung an.
Die akiuelle Anforderung an das Kihlventil § Kihlanfarderung sird mit dem gleichlautenden Parameter
angezeigt. Befindet sich das Kihhventil f anforderung im = Hand-Modus = {siehe Betriehsar), wird das
durch ein blinkendes Handsymbol signalisier.

Beis piel:
Y-Stellzignal vom Regler 720 %
M | M-Begrenzung 0o %
MAH-Begrenzung 1000 %
Kiihlventil 50.0 %'
- Blockierschutz -

LIm das Festzetzen des Ventils bei langerer Betriebspause zu vermeiden, besteht die Maglichkeit, eine
Blockierschutzschaltung zu aktivieren (siehe Beschreibung Blockierschutz). st die Blockierschute-
schaltung akdiv, wird das durch einen gesetrten Haken dargestellt.

Zum Ment der Blockierschutzschaltung gelandgt man Gher den Button == Einstellungen == Wurde hei
der Programmierung keine Blockierschutzschaltung zugeordnet, erscheint folgender Hinweis

Diese Funktion wird in dieser

Konfiguration nicht unterstutzt !

- MIN-Begrenzung nach AU-Temperatur verschieben -

Eineweitera Funktion aktiviert man bei == MIN-Begrenzung nach AU-Temp. verschiehen == . [st diese
Funktion gesetzt, wird der Button == Einstellungen == eingeblendet, dber diesen man schliellich zum
entzprechienden Menid gelangt.

Diese Funktion dient dazu, immer gine minimale Durchstrdmung am Kidhlventil und damit am
Luttkiihler zu gewsahrleisten. So kann zZum Beispiel eine Zu grofke Distanz Zwischen Kihlventil und
Luftkahler und somit zu lange Reaktionszeiten Oberhrickt werden.

Da bei unterschiedlichen AL-Temperaturen wahrscheinlich auch eine unterschiedliche k-
Begrenzung erforderlich ist, besteht die Maglichkeit diese in Abhdngikeit der A-Temperatur zu
verstellen. Die Verschiebung ist auch bei ausgeschaltener Luftungsanlage akdiv.

it Hilfe der Einstellparametar
Solhwert-Schiehunag beginnt ab AU-Temp. =
Salbwert-Schiebung endet ab Al-Temp. =
M | M-Begrenzung Kihentil verschiehen um

wird der Anfanags-, der Endpunkt und die Steilheit derVerschiebung eingestellt.
Die aktuelle Verschiehung wird bei == errechnete Verschiehung nach AU-Temperatur =< angezeigt.

PID-Regler Blockierschutz

Seite 159 von 476



Kihlventil - Temperatur Regler Kiihler - Temperaturregler - Regelung Steuernung - 01: U2

Beis}:i'e{:

R Elegrenzung um 29 Er % yerstellt warden. Endpunkt der Echlebung snll erl:u Al Tmperatm = 350
sein.

- Externe Z‘aangsnnsteuetung =

I‘atewre;deme.r Knrita[d {zEl E-hAx -EIN-) an diesen Eingang angeschlosse.n wird t:relm E|nschalte.n
des Knntaktes ~der eingestelits Wer’[ ubernumr;nen Diesereart hat hnehste F'r1|:|rrtatl

- Sperrung nach AU-Temperatur oder RA- bzw. AB-Temperatur -

Um unitige Energiekosten zu sparen, kann das Kihlventil f Kihlanforderung ab einer einstellbaren AU-
Temperatur oder RA- hm" AB- Temperatur gEsperrt werdeh Dle gé‘wunschten Werte werden herden
entsprechenden Parametern erngesieln
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Liftung | Beite-4- | 25.02.2025 15:04

- Umschaltung Ausgang = STETIG < / >DREIPUNKT < -

Dwreh die Einstellparameter == Ausgang -STETIG- =< (0-10%olf) und == Ausgang -Dreipunkt- ==
GALIF FSTOR 1 ZL0, kann das Ausgandssignal individuell an den venwendeten Antriebh angepasst
werden. Wird ein Antrieb mit Dreipunkt-Verhalten eingesetet, aktiviert man diesen Parameter und
gelangt Gher den eingeblendeten Button == Einstellungen =< zu dem entsprechenden Mend. Hier
kann mit Hilfe des Einstellparameters == Motorlaufzeit ==, eine Anpassung an den jeweilinen Antrigh
vorgenommen werden. Falls die Motorlaufzeit als positiver Wert vorgewahltist, wird hei Erreichen eines
Stellbereichendwerts, der entsprechende Ausgang dauerhaft auf -EIN- geschaltet. Wird die
Motorlautzeit als negativer Wen vorgewahlt, taktet bei Erreichen eines Stellbereichendwers der
entsprechende Alsgang alle 15 Sekunden, fiir die Dauervon einer Sekunda.

- Einsatzpunkt Kihlen -

Die Anzeige ==Y-Stellsignal vom Regler == entspricht dem errechneten Ausgangssignal vom PID-
Regler (siehe Festwert [ Kaskaden-Regler) und bewegt sich zwischen 0- 100 %. Lm die einzelnen
Ausgangsseguenzen korrekt ansteuern zu kénnen, werden die Einsatzpunkie Heizen und Kidhlen,
innerhalb des errechneten Ausgangssignals vom PID-Regler, festgelegt.

Beispiel:

Stelbaert AusgEnge (W Kihkenti

A

100% —

0% —

Y-Steilsignal wom Regler
0% I

0% 100%

Ein=atzpunkt
Kihlen

g0.0 %

PID-Regler
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- Umschaltung Anzeige -

Wird statt einern Kihlventil, ,miahr’e'_re KDhIwEntiIéﬁi_h'S_eque ne, e m-'Dir,ekbrerqémpjfe,r odereine
Kaltemaschine mit mehreren Stufen eingesetst, aktiviert man die Anzeige == Kihlanfarderung <=,
AnschlieRend andert sich die Bezeichnung dem entsprechend in allen Menis und es wird ein Button
== Einstellungen == hei der Ausgangssequenzanzeige eingeblendet.

Uber diesen Buttan gelangt man zu einem weiteren Menil, welches sich nach der entsprechenden Art
der Kihlanfarderung richtet (siehe aben).

Einstellparameter
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Liftung Seite -1- 25.02.2025 15:04

i

- Festwert-Regler -

Sollwerteinstellung  -Extern-

o
L]
5]
=
]
o
[
[=]

Eingangzweert M 1 M-

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
ZU-Temperatur Sollvert  (extern) 0.0f = 100.00 " 000
1 Solbwert-Anhebung mit 0000 K 1000 K 0ok 00k
2 Solbwert-Anhebhung mit 000 K 1000 K 0ok 0ok
[] v
0

Jo

[v
°C °C [ o=
" [ 150 0o "c
= [ 10000 =c [ 1o0i=c

(od

entsprechen : -999.0 "C 9990 "C 250 "C 100,0) "C

entsprechen :

fis)
s}
st
=}

5
i)
o
s}
st
=

Eingangzweert -hox-

|
a

L]

[25]

]

]

[=]

]

[=]

ZU-Temperatur Regler

Proporionalband  Hp W IW m k. m H
Machstellzet  Tn [ o 10000 [ 120 s [ 20 s
Vorhattezet  Tv [ o 10000 [ os [ s
Abtastzet To [ o £55.35 83 s 50

Zoll-Ist Differenz

By
o
=]
o

(]
&
=
[}
=9

Integral -2000

Y -Stellzignal Regler AUS
Y -Stellsignal MIN
Y -Stellzignal Max

g

2 A E &2 =xouw o ou =
5
2
=i

#2 A FE 2 = o0 ow o ow =
o o
=1 =1
& &
i) o
=} )

o
=}
2
o
=}
#oEo# # o= on

=1
[=]
4
=
[=]
[=]
2
g
=
=]
=
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- RL-Temperatur Regler -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert

Stetige Frostschutz-Regelung

Abtastzeit Ta o= B55.35 =
Integral -20000, % 200000 %

1000 *C

L]
oo
[
(el

RL-Temperatur Solvwert 50 °C 1000 "C 150 °C 150;%C
Zollwert-Schiebung nach AT freigeben 7 p |7 F

Sollwert-Schiebung beginnt ab AL-Temp, = -50.0) "C 0.0 °C o0 oc 0o °C
Sollwert-Schiehung endst ab AU-Temp. = =500/ "C a0.0 °C -200 "2 -20,0 %G
RL-Temperatur Solwert verschisben um 0o K 5000 K 100 K 10,0] K
Froportionalband  Hp 0o K 1000.0 K 50 K 500 K
Machstelzeit N o= 10000, = o s 0 s
Yarhattezeit Tw 0 s 10000 = 0 s 0 s

10 g3
0

—
=
=
=]
=
2
=
=
=
kS

bt |
[=]

]
i
-1
=
a

in
=
=

-
il

PID-Regler freigeben ab AU-Temperatur =

Stillstands-Regelung

"

a
i1
i
=
=
[=]

a
i1
b
h
[=]

u
L)

RL-Temperatur Sollwert

Sollwert-Schiebung nach AT freigehen 7
Sollvwert-Schiebung beginnt ab AU-Temp, =
Sollwert-Schiebung endet ab AU-Temp. =

FL-Temperatur Sollwert verschieben um

&
o
e
a0
Pl
I

=
ha
o
[=}
=

Proporionalband Xp

g 10000 =

Machstelzeit n 1200 = 120) s
Worhattezeit Tw z 10000 = I—IZI E I—D 2
Abtastrei To s [655.35) = 8.3 s 83 s
Integral -20000] % 200000’ % 00 % 7 4%

in in | dn
i g 20 222 L)
=1 =1 =1 = =1 = L = ) =]
=
e
=
=
=1
=}
=
s
=1
=]
=
o
=
=]
=

X 100.0 *C

et |
o

n
]
-]
fe=

n
o]

PID-Regler freigeben ab AL-Temperatur. =

- Anfahrregelung -

Bezeichnung -MIN - -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Anfarregelung E 1R 7 AUS [] [v [v ]
freigeben ab AU-Temperatur = -500 T 500 %2 100 °C 10,0 °C
und

Laftungzaniage -AUS- O mindestens o= BS535 = 300 = 3000 =
Zeitdauer der Anfahrregelung 0 = 5535 = 1800 = 1800, =
ZU-Temperatur Solvert fir diese Zeit 00 ec a0.0 °C 250 °C 250 °C

anzchlielend soll der ZIL-Temperstur

Sollwert zinken um 0.1 Kimin 100,00 K fmin 0.5 Hmin 0,5 K/min
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Liiftung 4| SBeite-3- | 2502.2025 15:04

- ZU-Temperatur Sollwertschiebung -

=
=
]
]
ey

ZL-Temperatur Sollvwert verschieben um 200 K 20.0 100 K

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einstellwert
Sollwert-Schiebung nach AT freigehen 7 |_ |:ﬁ_ |_ |_
Sommerbetrieb

Sollweart-Schishung beginrt ab AU-Temp, = m g 30.0(°C 2500 m "G
Sollwert-Schisbung endet ab AU-Temp: = m bl 50.0( "C 320" 320 °C

Winterbetrieb

el

Sollwert-Schiebung beginnt sl AU-Temp, = 200 " 200/ 10,0 "
Sollwert-Schiebung endet. ab A-Temp. = -20.0] " 20.0] "iC 0o 0,0 "
ZU-Temperatur Solwert verschieben um 200f K 200 K 0. ke o0f K
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Liiftung | Seite -4- 2502.2025 15:04

- Einstellungen Heizventil -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Betriehzart : AU AT AT AT

Stopavert 0o % 100.0 % a00 % s0.0 %
bl | W-Begrenzung Heizventil oo % 1000 % 0o % 00 %
Max-Begrenzung Heizventil 0o % 1000 % 1000 % 1000 %
Einsatzpunkt Heizen 0o % 1000 % 00 % 00 %
hel Anfahrbetriel -EIN- Heizventil 00 % 100.0 % 0o % 0o %
Heizvertil gesperrt ab AU-Temperatur = 500 G 500 "C 250 °C 240/ °C

g

oder ab AB-Temperatur = 500 °C

n
=
=]
0
(o)

280 "C 240 °C

b 1 N-Begrenzung Heizwventil
nach AU-Temperstur verschisben

HEY

Yerschigbuny beginnt ab AU-Temperatur =

=
A=)
n

ul

&) ]
53 [ 1oo]= [ 1op]=
I T

Werzchiebung endel “akb AL-Temperatur = =200 5 0.0 " 000" A0, G
M | M-Begrenzung Reizventil verschigbery um 00| % 100 .0 2000% 20,0} %%

Heizvertil Auzgang -STETIS-
Heizvertil &uzgang  -DREIPLNKT-

™
N

otorlauize 9999, = 9399| = 240 = 2400 =

‘-‘?ITI
“_I_TI

T"_I_I

Seite 170 von 476



Ansteuerg.UW-Pumpe LE - UW-Pumpe LE NE - Temperatur Regler Nacherwarmer - Temperaturregler - Regelung Steuernung - 01: L

Liftung Seite -1- 25.02.2025 15:04
- Schaltuhr -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert

Betrichsart AUS AT AL , AUTO

A A B |CI|D A
zugeordnete Wochenuhren E LE_ _H_.
1 ld KL
MM D P
Ferientage beachten |_ |7 |_ |_
Sondettage beackten |_ p |_ |_
) R EIEE o 2
I i E|F|Z|H
zugeordnete Sonderubiren
| fd B L
(R |O P

Einzchataptimierung ab A0-Temperatur = -50.0) "C 0.0 "C 100 °"C 10,0; %
maximale Yorheizzeit 0, min B5535 min 120 min 120! min
Yorheizzeitkonstante 0 mind 10000 mir 200 mindk B0 mins

- Einstellungen UW-Pumpe -

Bezeichnung -MIN - - MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Betriebsart AUS AT AlS AT

Ih-Pumpe -zwangsein- ab AU-Temperatur = -850 "C 0 " 100 "C 50 °C
Schattdifferenz 2200 K 20 kK K 200K
IM-Pumpe -zwangsaus- ab AL-Temperatur = -50 " 0 o 200 " 250 °"C

)
=
=
)
=
=

Schattdifferenz 200K 2K

“
“
i
(5]

19
81/ oo B 00 SR

G353
G353

Einzchaltverzdgerung  hW-Pumpe

“
A
(5]
=
(=)
[
(]

Auzschattverzigerung LW-Pumpe

hy-Pumpe -EIN-  dber Heizventil-Anforderung

hvy-Pumpe  -EIN-  ab Heizventi-Anforderung =
Schatdifferenz

o
# O

Antiblockierschutz freigeben

o]
(e}

Einschatdauier
Taglich
iichertlich
Uhrzeit
Wochertag

< Tlg‘_m%ﬂ ;‘;‘TI

Betriehsriackmeldungstherwachung aktivieren

L]

b b 0 3
« alaatc 38 1 ]

w
w
o
w
L]
£
%)
=
L]

Yerzdgerung Betriebsrlckmeldung

Betriebsstunden - Resetvert [od0oooood) ko [939939993 ki [ooooodoo0 K 000000000 h
Wartungsintervall | oooo| h | 200000 ho | 5000 h 5000; h
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i

- Festwert-Regler -

Sollwerteinstellung  -Extern-

o
L]
5]
=
]
o
[
[=]

Eingangzweert M 1 M-

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
ZU-Temperatur Sollvert  (extern) 0.0f = 100.00 " 000
1 Solbwert-Anhebung mit 0000 K 1000 K 0ok 00k
2 Solbwert-Anhebhung mit 000 K 1000 K 0ok 0ok
[] v
0

Jo

[v
°C °C [ o=
" [ 150 0o "c
= [ 10000 =c [ 1o0i=c

(od

entsprechen : -999.0 "C 9990 "C 250 "C 100,0) "C

entsprechen :

fis)
s}
st
=}

5
i)
o
s}
st
=

Eingangzweert -hox-

|
a

L]

[25]

]

]

[=]

]

[=]

ZU-Temperatur Regler

Proporionalband  Hp W IW m k. m H
Machstellzet  Tn [ o 10000 [ 120 s [ 20 s
Vorhattezet  Tv [ o 10000 [ os [ s
Abtastzet To [ o £55.35 83 s 50

Zoll-Ist Differenz

By
o
=]
o

(]
&
=
[}
=9

Integral -2000

Y -Stellzignal Regler AUS
Y -Stellsignal MIN
Y -Stellzignal Max

g

2 A E &2 =xouw o ou =
5
2
=i

#2 A FE 2 = o0 ow o ow =
o o
=1 =1
& &
= k=
=} b

o
=}
2
I=]
=}
#oEo# # o= on

=1
[=]
4
=
[=]
[=]
2
g
=
=]
=
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- RL-Temperatur Regler -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert

Stetige Frostschutz-Regelung

Abtastzeit Ta o= B55.35 =
Integral -20000, % 200000 %

1000 *C

L]
oo
[
(el

RL-Temperatur Solvwert 50 °C 1000 "C 150 °C 150;%C
Zollwert-Schiebung nach AT freigeben 7 p |7 F

Sollwert-Schiebung beginnt ab AL-Temp, = -50.0) "C 0.0 °C o0 oc 0o °C
Sollwert-Schiehung endst ab AU-Temp. = =500/ "C a0.0 °C -200 "2 -20,0 %G
RL-Temperatur Solwert verschisben um 0o K 5000 K 100 K 10,0] K
Froportionalband  Hp 0o K 1000.0 K 50 K 500 K
Machstelzeit N o= 10000, = o s 0 s
Yarhattezeit Tw 0 s 10000 = 0 s 0 s

10 g3
0

—
=
=
=]
=
2
=
=
=
kS

bt |
[=]

]
i
-1
=
a

in
=
=

-
il

PID-Regler freigeben ab AU-Temperatur =

Stillstands-Regelung

"

a
i1
i
=
=
[=]

a
i1
b
h
[=]

u
L)

RL-Temperatur Sollwert

Sollwert-Schiebung nach AT freigehen 7
Sollvwert-Schiebung beginnt ab AU-Temp, =
Sollwert-Schiebung endet ab AU-Temp. =

FL-Temperatur Sollwert verschieben um

&
o
e
a0
Pl
I

=
ha
o
[=}
=

Proporionalband Xp

g 10000 =

Machstelzeit n 1200 = 120) s
Worhattezeit Tw z 10000 = I—IZI E I—D 2
Abtastrei To s [655.35) = 8.3 s 83 s
Integral -20000] % 200000’ % 00 % 114 %

in in | dn
i g 20 222 L)
=1 =1 =1 = =1 = L = ) =]
=
e
=
=
=1
=}
=
s
=1
=]
=
o
=
=]
=

X 100.0 *C

et |
o

n
]
-]
=]

n
o]

PID-Regler freigeben ab AL-Temperatur. =

- Anfahrregelung -

Bezeichnung -MIN - -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Anfarregelung E 1R 7 AUS [] [v [v ]
freigeben ab AU-Temperatur = -500 T 500 %2 100 °C 10,0 °C
und

Laftungzaniage -AUS- O mindestens o= BS535 = 300 = 3000 =
Zeitdauer der Anfahrregelung 0 = 5535 = 1800 = 1800, =
ZU-Temperatur Solvert fir diese Zeit 00 ec a0.0 °C 250 °C 250 °C

anzchlielend soll der ZIL-Temperstur

Sollwert zinken um 0.1 Kimin 100,00 K fmin 0.5 Hmin 0,5 K/min
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- ZU-Temperatur Sollwertschiebung -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einstellwert
Sollwert-Schiebung nach AT freigehen 7 |_ |:ﬁ_ |_ |_
Sommerbetrieb

Sollwert-Schisbung beginnt ab AU-Temp. = 10.0] °C 30.0/ °C 2500 25,01
Sollwert-Schisbung endet ab AU-Temp: = 10,0 " 50.0( "C 320" 320 °C
ZL-Temperatur Sollvwert verschieben um 2000 K 200 K ook 00K

Winterbetrieb

Sollwert-Schiebung beginnt sl AU-Temp, = 200 " 200/ 10.0) " 10,05
Sollweert-Schiebung endet. ab AL-Temp. = -20.0] " 20.0 oot 0,0 "

ZU-Temperatur Solwert verschieben um -200| K 200 K g.o) K o0f k

-r
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- Einstellungen Heizventil -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Betriehzart : AU AT AT AT

Stopavert 0o % 100.0 % a00 % s0.0 %
bl | W-Begrenzung Heizventil oo % 1000 % 0o % 00 %
Max-Begrenzung Heizventil 0o % 1000 % 1000 % 1000 %
Einsatzpunkt Heizen 0o % 1000 % 00 % 00 %
hel Anfahrbetriel -EIN- Heizventil 00 % 100.0 % 0o % 0o %
Heizvertil gesperrt ab AU-Temperatur = 500 G 500 "C 250 °C 240/ °C

g

oder ab AB-Temperatur = 500 °C

n
=
=]
0
(o)

280 "C 240 °C

b 1 N-Begrenzung Heizwventil
nach AU-Temperstur verschisben

HEY

Yerschigbuny beginnt ab AU-Temperatur =

=
A=)
n

ul

&) ]
53 [ 1oo]= [ 1op]=
I T

Werzchiebung endel “akb AL-Temperatur = =200 5 0.0 " 000" A0, G
M | M-Begrenzung Reizventil verschigbery um 00| % 100 .0 2000% 20,0} %%

Heizvertil Auzgang -STETIS-
Heizvertil &uzgang  -DREIPLNKT-

™
N

otorlauize 9999, = 9399| = 240 = 2400 =

‘-‘?ITI
“_I_TI

T"_I_I
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hd

- Kaskaden-Regler -

Bezeichnung -MAX - Vorgabewert Einsteliwert

1 00,0} "C 2000 23002

1000 K
1000 kK 0

n
i

AB-Temperatur Sollvwett  (extern

[}
=

00k

0ok

1 Solvwert-2nbebung mit =100,
2 Solvwert-2nhebung . mit =100,

=

AB-Temperatur Sollvwerteinstellung  -Extern-
Einganozwneert -h | k- 0oooo *C

2E g
noooo: oC 1000

"

n
L]
]}

0
L]

entzprechen:

5]

< HigEa g
S elglel) el

Eingangzwert -MWAX-

a3

entzprechen :

[
o

o
L)

1000 *C

ZU-Temperatur - | M- Sollwetteinstelluny  -Extern-

[ T 999
1 Bk

M| M-iderstand (Linksanschiao) 0| akim 200000 ahm ahitm abim
entsprechen: -999.0} °C 9890 “C 15.0]°G 1500
max AN derstand (Rechtsanschlag) 0| akim IM:--‘W Im':li':"'- 10000} obm
entsprechen: 998 0| °C 999 0| °C 250" 2 i

ZU-Temperatur -MAX- Sollwerteinsteluny  -Extern-

W M-Widerstand  (Linksanschiag ahim ohm

oy

I,
1=

entsprechen . 939.0| " 45002 a5.0i"c
MR- Widerstand (Rechtzanschladg) ohim D0000a| ok 100007 ahm 100007 ahm
entzprechen 999.0) "C 993.0/"C B5.0! " g5 0

AB-Temperatur Regler
Proportionalband Xp
Machstelzeit N

= o
o|lo|o|o
= wooE
P =]
=]

=
=R b=
=3 M=
W=

w
Faet dHEY
=1 A=}
“woo=

o
bl R
= | o
(£ T

Yorhattezeit Tw = 10000, = I—D = I—D 3
Abtastzet Ta = B53.35 154 = 154 5
Soll-lst Differenz 000 1000 K 0l K 0
Integral [ 20000 [2000007 K [ ook 185
IU-Temperatur M M- Sollwert [ oo-c [ 1000 =c 150 °C 17,0/°C
ZU-Temperatur -M&%- Solwert 00 °c [ 1000 =c 450 °C 280 °C

ZU-Temperatur Regler

Proportionalband g [ ook 1000.0 K 200 K 800 K
Machstelzet  Tn [ gs 10000 = 120 s 120) s
Vorhatezet v [ os 10000 = [ os [ dls
Abtastzeit To [ 10 £55.35 s 83 = 83 &
Soll-st Differenz 000 K 1000 K 05 K 04| K
Integral [-20000 % 200000 % 0o % 53 %
¥-Stellsignal Regler AUIS [ oo [fo0d % 500 % 00 %
¥-Stellsignal M1 N [ oo [ 1000 % [ oo% 00 %
v-Stellsional MAX 00 % [ 1000 % 100.0 % 100,0 %
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- RL-Temperatur Regler -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert

Stetige Frostschutz-Regelung

Abtastzeit Ta o= B55.35 =
Integral -20000, % 200000 %

1000 *C

L]
oo
[
(el

RL-Temperatur Solvwert 50 °C 1000 "C 150 °C 20,0 %2
Zollwert-Schiebung nach AT freigeben 7 p |7 F

Sollwert-Schiebung beginnt ab AL-Temp, = -50.0) "C 0.0 °C o0 oc 0o °C
Sollwert-Schiehung endst ab AU-Temp. = =500/ "C a0.0 °C -200 "2 -20,0 %G
RL-Temperatur Solwert verschisben um 0o K 5000 K 100 K 10,0] K
Froportionalband  Hp 0o K 1000.0 K 50 K 500 K
Machstelzeit N o= 10000, = o s 0 s
Yarhattezeit Tw 0 s 10000 = 0 s 0 s

10 g3
0

—
=
=
=]
=
2
=
=
=
kS

bt |
[=]

]
i
-1
=
a

in
=
=

-
il

PID-Regler freigeben ab AU-Temperatur =

Stillstands-Regelung

"

a
i1
i
=
=
[=]

a
i1
b
h
[=]

u
L)

RL-Temperatur Sollwert

Sollwert-Schiebung nach AT freigehen 7
Sollvwert-Schiebung beginnt ab AU-Temp, =
Sollwert-Schiebung endet ab AU-Temp. =

FL-Temperatur Sollwert verschieben um

&
o
e
a0
Pl
I

=
ha
o
[=}
=

Proporionalband Xp

g 10000 =

Machstelzeit n 1200 = 120) s
Worhattezeit Tw z 10000 = I—IZI E I—D 2
Abtastrei To s [655.35) = 8.3 s 83 s
Integral -20000] % 200000’ % 00 % 2921 %

in in | dn
i g 20 222 L)
=1 =1 =1 = =1 = L = ) =]
=
e
=
=
=1
=}
=
s
=1
=]
=
o
=
=]
=

X 100.0 *C

et |
o

n
]
-]
=]

n
o]

PID-Regler freigeben ab AL-Temperatur. =

- Anfahrregelung -

Bezeichnung -MIN - -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Anfarregelung E 1R 7 AUS [] [v [v ]
freigeben ab AU-Temperatur = -500 T 500 %2 100 °C 10,0 °C
und

Laftungzaniage -AUS- O mindestens o= BS535 = 300 = 3000 =
Zeitdauer der Anfahrregelung 0 = 5535 = 1800 = 1800, =
ZU-Temp. MIN-Begrenzung fir diese Zet 00 ec a0.0 °C 250 °C 250 °C

anzchlielend soll die ZU-Tempetatur

MiM-Begrenzung sinken um 04| Kimin 1000 K imin 05 H.imin 05 K. ! min
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- AB-Temperatur Sollwertschiebung -
Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einstellwert

Sollvwert-Schisbung nach AT freigeben 7 [— [: |_ |_

Sommerbetrieb

Sollweart-Schishung beginrt ab AU-Temp, = 100 5 30.0(°C 2501 2500 °C
Sollwert-Schisbung endst ab AU-Temp: = 10,0/ °C a0.0("c 320(%C 320"
AR-Temperatur Sollwert verschishen um 200 K 200 K 0ok 0,0 K

Winterbetrieb

Sollwert-Schisbung beginnt ab &U-Temp, = 0ol o 20.0{%C 10.0] °C 100] °C
Sollevert-Zchiehung endet. ab AU-Temp. = =200 °C 20.0]"C [N 0o) "
AB-Temperatur Sollwert verschisben um 22000 K 200 K ook o0f kK

4

- ZU-Temperatur Sollwertschiebung -

Bezeichnung -MIN - -MAX - Vorgabewert Einstellwert

ZU-Temperatur M | N Sollwertschiebung

-

Sollwert-Schiebung nach AT freigehen 7

v ] [
Sommerbetrieb
Sollwer-Schiebung beginnt sk AU-Tetnp, = 10.0{ "2 30.0] 7 g 25.00°C

Sollyert-Schisbung endet ab AU-Temp, = 100 %C 50.0["C 320]°C craij e

ZU-Temperatur Saltvert verschishen um 500 K s0.0] I 0ok 000K

Winterbetrieh

Sollwert-Schisbung beginnt ab aU-Temp. = 0.0 % m g [T i [—fll'.l "
Sollwert-Schiebung endst ab AU-Temp. = -20.0| m G [T C [T C
ZU-Temperatur Sollwert verschieben um 500 K m i m I I—I'I,EI K

.

o

ZU-Temperatur MAX Sollwertschiebung

.
<l
-
-

Sollvwert-Schiebung nach AT freigeben 7

Sommerbetrieb

Sollwert-Schishung beoginnt ab &U-Temp, = 10.0] "C 30.0[°C 250)°C 250| "2
Sollwert-Schiebung endet. ab AL-Teinp. = 100] 50.0| " J2noc 320"
ZU-Temperatur Sollwert verschieben um -50.0] K 0.0 K ook 0o K

Winterbetrieb

Sollweert-Schisbung beginnt ab AU-Temp, = 100 " 20.0] "C 10.00°C 10,00
Sollwert-Schichunyg endst ab AU-Temp: = 2200 200 % 0.0)™c 00p°c
ZlL-Temperatur Sollvwert verschisben um 500 K 500 K ook 0o K

g 4
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- Einstellungen Heizventil -

Bezeichnung -MIN- -MAX - Vorgabewert Einsteliwert
Betriehzart : AU AT AT AT

Stopavert 0o % 100.0 % a00 % s0.0 %
bl | W-Begrenzung Heizventil oo % 1000 % 0o % 00 %
Max-Begrenzung Heizventil 0o % 1000 % 1000 % 1000 %
Einsatzpunkt Heizen 0o % 1000 % 00 % 00 %
hel Anfahrbetriel -EIN- Heizventil 00 % 100.0 % 0o % 0o %
Heizvertil gesperrt ab AU-Temperatur = 500 G 500 "C 250 °C 240/ °C

g

oder ab AB-Temperatur = 500 °C

n
=
=]
0
(o)

280 "C 250 °C

b 1 N-Begrenzung Heizwventil
nach AU-Temperstur verschisben

HEY

Yerschigbuny beginnt ab AU-Temperatur =

=
A=)
n

ul

&) ]
53 [ 1oo]= [ 1op]=
I T

Werzchiebung endel “akb AL-Temperatur = =200 5 0.0 " 000" A0, G
M | M-Begrenzung Reizventil verschigbery um 00| % 100 .0 2000% 20,0} %%

Heizvertil Auzgang -STETIS-
Heizvertil &uzgang  -DREIPLNKT-

™
N

otorlauize 9999, = 9399| = 240 = 2400 =

‘-‘?ITI
“_I_TI

T"_I_I
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Soll- und Istwerte

Diese Seite zeigt eine Ubersicht aller Temperatur-Sollwerte, Temperatur-Fihlerwerte, Ausgangs-
sequenzen sowie die Statusanzeigen der einzelnen Steuerparameter,

Heizventil N

Sall- und lstwerte ] lcagdiaden-Regler ﬁi RL—Temp.RegIgr} Antahrregelung }Sollwerlschiebung“!r 11?2

AB-Temperatur Sollwert ___E_igft_k_a_l_!.l:l_ll'l_g_%!'!__! 230 °C P MAY - Grenzwerte
AB-Temperatur Sallwert (errechne‘tj e 1 i 4 — i 527900

1625 1610 2028
ZU-Temperatur Sollwert (emechnet) 17,0 °C
A0-Temperatur 237 °C |_
ZU-Temperatur 220 °C [w!
All-Temperatur 165 °C |_
RL-Termperatur 748 ¢ []

00ec
00100 0000, 0

Heizwentil 0o % [ eeet
Steverparameter

Regelung Betrizb
Sollwertschiebung aktiv
Anfahrbetrich aktiv
PAnfahmegelung aktiv
stetiger Frostechutz aktiv

L T e

Frostschutzhontakt ausgelast

Beschreibung

Temperatur-Sollwerte

Curch Anwvahl des Eingabefeldes, kann einWert innerhalb der M | BT MAK - Grenzwerte (siehe Einstell-
parameter) eingegeben werden. Ubernommen wird der neue Wert durch betitinen der ENTER - Taste.
Der firdie Regelfunktion momentan giltige Sollwert, wird bei dem Parameter == BA- oder AB-
Temperatur Sollwenr (errechnet) << angezeigt.

Der errechneter Sollwert berdcksichtigt die Sommer- MWinterkampensation (siehe == Sollwert-
schiehung =< haw, die Sollwertanhehung [ -absenkung (siehe == Externe Sollwerte ==,

Istdie Funktion == Externer Sollwert == aktiviert, wird das Eingahefeld des Temperatur-Sollweres als
Anzeigefeld dargestellt. Eine Werteingabe ist dann an dieser Stelle nicht mehr maglich.

Die ZU-Temperatur Sollwertrargabe erfolgt bei einem Kaskaden-Regler automatisch dher das
Alsgangssignal des PID-Reglers der Raum- haw. AB-Temperatur.

Mit dem Parametar == ZU-Temperatur Sollwert (errechnet) == | wird der aktuelle Z-Temperatur
Sollwert angezeigt.

Einstellparameter Sollwertzchiebung | Externe Sollvwerte

Seite 193 von 476



Soll-und Istwerte - Temperatur Regler CT - Temperaturregler - Regelung Steuernung - 01: U2

Liftung | SBeite-2- | 25.02.2025 15:04

Externe Sollwerte

Uher den Button == Einstellungen <= nach R&- baw. AB-Temperatur Sollwent, gelangt man zur
Farametrierung der externen Solhwerta.

Extermer Solwer ] e

11

PR

it der Funktion Solkwert-Anhebung I Sollwer-Absenkung ist die MEglichkeit gegeben, dber zwei digitale
kontakte z.B. Schaltuhren, Prasenztaster oder andere Steuerungsfunktionen) den eingestelltan
Sollwett zu beeinflussen. Gibt man bei der 1.0der 2.Sollwet-Anhehung einen positiven Wert ein, wird
dieser beim Schalten des entsprechend zugeordneten Kontaktes zum aktuellen Sollwert addiert. Bei
Einnahe eines negativen Weres (Sollwert-Absenkung), wird dieser heim Schalten des entsprechend
Zugeardneten Kaontaktes varm aktuellen Sollwert subtrahiert. Bei gleichzeitinerm Schalten heider
Kontakte, wird das Ergebnis beider Eingaben zum aktuellen Sollwert durchgereicht. Uber die Service-
Ebene kinnen die digitalen Kontakte invertiert werden.

Beiverwendung eines externen Sollwerpotentiometers zurYerstellung des Sollwertes, muss der
Farameter == Sollwerteinstellung -Extern- == aktiviert werden. Anschliefend kann das eingesetzte
Sollwerdpotentiometer Uber die weiteren Parameter abgeglichen werden.

Beispiel:

Es wird ein Sollwertpotentiometer mit einem Widerstandswert von 5000 Ohm eingesetzt und es soll
eine Sallwertrerstellung wan 18°C bis 24°C realisiet wearden. Dazu werden die Parameter wie folgt
heschrieben :

M I M-aiderstand (Linksanschlzg) 0/'ohm
entzprechen : 1650 %2
maxMiderstand (Rechtsanschlag) 000 ahim

entsprechen : 24052

Hierbei wird davon ausgegangen, dass die jeweiligen Endstellungen des Sollwertpotentiormeters auch
0 ohm bzw. 5000 ohm hetragen, anderenfalls missen die angezeigten Endwiderstandswerte
eingetragen werden.

Derentzprechende genaue Wertwird durch den Parameter == Eingangsignal wan AE-Klemme ==
angezeigh.
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Temperaturfihler

Es werden die aktuellen Temperatur-Fihlerverte angezeigh Bei Fihlerbruch oder Flihlerkurzschluss
hlinkt die ensprechende Temperaturanzeige rot. Gleichzeitig wird eine Stdrmeldung generiert.

Beispiel:
AB-Temperatur m C
ZU-Temperatur m o
Al-Temperatur m i
RL-Temperatur 1523 G
Ausgangssequenzen

Ezwerden die aktuellen Ausgangswerte angezeigt. Bei Handeingriff dber den Bettiehsartenschalter
(siehe z.B. Beschreibung -Heizventil-) wird dies durch ein blinkendes Handsymbol hinter der entsprech-
enden Ausgandssequenz dargestellt. Enthalt die LOftungsanlage eine Entffeuchtungsfunktion, blinkt bei
den Ausgangssequenzen Warmerdckgewinnung und Kihlventil ein Wassertropfensymbol {nur bei ent-
sprechender Anforderung Oher Enffedchtundg). Alle anderen Eingriffe in die Regelfunktion, werden durch
ein hlinkendes YWarndreieck dargestellt. Wenn die Maus auf das Warndreieck gefihrt wird, erscheint
eine entsprechende Meldung.

Beispiel:
Heizwentil a0 %"1
VWRG-Hlappe [ 1000 %
AuRen- / Fortuttklappe [ 400 % !
Umluftklappe [WRG-Betrieh ) [ 80O %
Kahlventi 00 % ()
Steuerparameter

Die Steuerparameter stellen die aktuellen Zustande des Temperaturreglers dar. Bei aktiven Parameter
wird dies durch ein gesetzten Haken signalisier.

Beispiel:
Redelung Betriekh
Sollwertschiebhung aktiv
Anfahrietrich aktiv
Antahrregelung aktiv

stetiger Frostechutz aktiv
Frostzchutzkaontakt susgeldst

RIS AN

Die Funktionen der Steuerparameter werden in den entsprechenden Menils beschrichen.

M I N/ MAX - Grenzwerte

Die Anzeige == M | BT WA - Grenzwerde == stellt die hachsten und niedrigsten gemessenen Werte der
einzelnen Temperatutfiihler dar. Gleichzeitig wird das Datum und die Uhrzeit protokalliert. Durch das
Aldivieren des entsprechenden Feldes nach der Temperaturanzeige, kann man sich die verschiedenen
MM - und WAX - Temperatufihlerserte anzeigen lassen. Wird ==Reset<< betitigt, startet die
Frotokallierung wvom gegenwartigen Leitpunkt aus neu.

Heizventi
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Kaskaden-Regler

Clber dieses Menil werden die Regelparameter der PID-Regler an die entsprechende Liftungsanlage
angepasst.

Fiir eine bessere Ubersicht sind auch alle Temperatursallwerte, Temperaturfithlerwerte sowie
Alsgangsseguenzen dargestellt (siehe == Soll- und Istwerte ==

Heizventil il
Soll- und Isterte Haskaden-Regler ] RL—Temp.RegIer] Anfahrregelung ] Sollwerbchie‘bungw 11?5

AB-Temperatur Sollwert | Einstellungen | m °C B LN MAK - Grenzwerts
AB-Temperatur Sallwert (emachnet) m aC — o 522 80
ZU-Temperatur Sallwert (emechnet) m A5 il
AB-Temperatur lﬁ 5l |_
ZU-Temperatur m e l:
Al-Temperatur m E: l_
R L-Temparatur m E: l_
ooec

000 0000, 0

Heizvertil I [} s

=
e
il
il
[

Einstellungen | [ 200

("
L

|Gt
i
e

Beschreibung

ZU-Temperatur Regler

Der PID-Regler der Zulutttemperatur wird mit der Betriehsrickmeldung des Zulufiventilators
freigegehen. Die Betriehsmeldung wird auf der Seite == Soll- und lstwerte == unter dem
Steuerparameter == Regelund Betrieb == angezeigh Die ZU-Temperatur Sollwertvargabe erfolgt bei
einem Kaskaden-Regler automatizch dber das Ausgangssignal des PID-Reglers der Raum- baw, AB-
Temperatur. Mit dem Parameter == ZU-Temperatur Sollwert (errechnet) ==, wird der akiuelle
ZU-Temperatur Sollwert angezeigt Durch den standigen Yergleich der aktuellen ZU-Temperatur und
dem automatisch errechneten ZU-Temperatur Sollwert, bestimmt der PID-Regler mit seinem
Alsgangssignal die Anforderung der einZelnen Ausgangssequenzen wie Heizventil, WRG usw...

Dwrch die Parameter Proportionalhand Xp, Machstellzeit Tn, Vorhaltezeit Tv usw. wird der PID-Regler
individuell an die Regelstrecke angepasst.

Soll- und Istywerte

Seite 197 von 476



Kaskadenregler - Temperatur Regler CT - Temperaturregler - Regelung Steuernung - 01: U2

Liftung | SBeite-2- | 25.02.2025 15:04

RA- oder AB-Temperatur Regler

Der PID-Regler der Raum- bzw. Ablufitemperatur wird mit der Betriebsrickmeldung des Zuluf-
ventilators freigegeben. Die Betriehsmeldung wird auf der Seite == Soll- und Istwerte == unter dem
Steuerparameter == Regelund Betrieb == angezeigh Die BA- oder AB-Temperatur Sollwertvorgahe
etfolgt Gbert die direkte Eingabe ader durch ein Sollwertpotentiometer. Das durch den standigen
Yergleich der RA- b, AB-Temperatur mit dem vorgegehenen Temperatursollwer ermittelte
Alsgangssignal des PID-Reglers, entspricht dem ZU-Temperatur Sallwert (errechinet). Der Z1L-
Temperatur Sollwert kann dher die Parameter ZU-Temperatur b | M5 A hegrenzt werden. Weiterhin
erfolgt fwie auch beim ZU-Temperatur Redgler die Anpassung an die Regelstrecke, Ober die
entsprechenden Eingahen.

Funktionsschema Kaskaden-Regler:

9

/ 4 \PID-Regler —
|

o
3 4 6
I PID-Regler 10
7 8
11

w7

R oder AB-Temperatur Regler w-i

RA- oder AB-Temperatur Sollwertgeber
RA- oder AB-Temperaturfiihler
Realer Ausgangssignal
Z-Temperatur Regler
ZU-Temperatur Sollwert (errechnet)
FU-Temperaturfiihler

Redgler Ausgangssignal

Heizventil

Wearmeridckgewinnung
Mischlufiklappe

kihlwentil

et - NI TR - T, RS S

-
%]

Soll- und Istywerte
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PID-Regler
Machfolgend werden die Funktionsweisen und Einstellungen des PID-Reglers erklar.

Die Parametrierung erfolgt Oher die Eingabe folgender Parameter

- Proportionalband Xp ziehe herechnetar Stelhvert des Proporionalbandes Xp

- Nachstelizeit Tn siehe herechreter Stellwert der Machstellzeit Tn

- Vorhaltezeit Tv siehe herechneter Stellwert der Yorhaltezeit Ty

- Abtastzeit To Hier sollte die Halfte der £eit ringegehen werden, welche verstreicht

his eine Anderung des Stellsignals ¥ sich auf den st Werte auswirkt

- Integral Falls die Machstellzeit Tn aleich 0 gewdhlt ist, andert der Realer das
Integral nicht. Das heiiitin diesem Falle kann der Stellwett des
Reglers vorgewdhlt werden, welchen der Regler ausgeben soll, wenn
der Soll- und |5t Wert gleich sind.

- Y- Stelisignal MIN Kleinster zulassiger Stellwert
- Y-Stellsignal MAX Grafiter zuldssiger Stelhwert

Falls derwert fiir v~ Stellsignal M | M ardzer geswahit wird als derWert
filr - Stellsignal MAK, dnder sich derWirkunogssinn des Reglers.
{LUmschalten z. B. Heiz- und Kihlhetrieh)

- ¥-Stellsignal Regler AUS  Hierwird der Stellwert vorgewahlt, welchen der Regler ausgeben soll,
falls er sich nicht im Regelzustand befindet. Der YWert kann
unahhangig won Y- Stellsignal M 11 und Y- Stellsignal MAR gewadhit
werden.

- Sollst Differenz Zuldssiger Betrag fir die Soll-1st Differenz. Innerhalb dieses Bereichs
arbeitet der Regler nicht integrierend.

- Berechnung des Y-Stellsignals

Dras ¥-Stellsignal berrechnet sich aus der Addition der dargestellten berechneten Stellwere.

Stelwertberechnung
Proporionalband  Xp

berechneter Stellwert
des Proportionalbandes Xp

Stelwertberechnung
Machstellzet Tn

Soll g™y herechneter Stellwert \2(\] ~ T-Stelzignal
- der Machstellzeit Tn ':'\L__J =3
i} N
Izt

Stelwertberechnung
worhattezet Ty

herechneter Stellwert
der Yarhatezeit Tv
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- berechneter Stellwert des Proportionalbandes Xp

Der berachnete Stellwert des Propodionalbandes wird aus der Soll- 15t Wert Differenz, der eingegehen
- Btellsignal M1 M, - Stellsignal MAX - Werten und dem Proporionalhand ®p herechnet.

Das eingegehene Proportionalband Xp gibt eine Soll- [st- Wert Differenz an. Innerhalb dieser Differenz
wird der Stellwert von - Min bis - Max durchfahren,

berechreter Stellvert
des Proportionalbandes Xp

Yomax | —

Differenz zwischen
| Sall- und I=t- Wert

Y- b IR i L
/ Proportionalband Xp

Je grifier das Proportionalband Xp gewahltwird, desto geringer ist der Einfluss auf den Stelbwert pro
Sall- und |st-Wert Differanz.

Der Einfluss ¥p auf den Stellwert pro Differenz ergibt sich aus ;
(- Max- Y- Min) I xp
#n ergibt sich heivorgegehen Stellwert pro Differenz aus .
- Max - - Min ) fvorgegeben Stellwert pro Differenz
Wichtig:

Sall einreiner P- Regler realiziertwerden, so muss die Machstellzeit Tn und die Varhaltezeit Tw auf
== [ == gesetdtwerden. Der Stellwer des Realers ergibt sich aus dem herechneten Stellvert des
Propaottionalband Xp plus dem eingedgehen Integralanteil |
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